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SLAM-NAVIGATION
FUR FTS & AMR

KOMPROMISSLOS PRAZISE
Laufende Anpassung an die Realitat
und hochgenaue Bestimmung der Pose

POCKET-LIGHT-MODE
Zuverlassige Navigation in dynamischen
und unbekannten Kartenbereichen

SLAMCLIENT
Visualisieren der Fahrbewegungen und
der dynamische Kartierung

DE




SLAMLOC SOFTWARE

ECHTZEIT-NAVIGATION FUR FTS & AMR

SIGMATEK SlamLoc, ist eine Echtzeit-Verortungssoftware, die die Art und Weise revolutioniert, wie FTS und AMR
bei konturbasierter Navigation mit Verdnderungen ihrer Umgebung umgehen.

Thre Navigationsaufgaben erledigen fahrerlose Transportfahr-
zeuge an Bord. Dabei folgen sie meist festgelegten Routen. Die
Einhaltung der Route {iberpriifen die Fahrzeuge laufend mittels
verschiedener Navigationsverfahren, da Hallenpldne oft nicht
mit der Realitdt iibereinstimmen und sich laufend dndern. Das
Flottenmanagementsystem TCS von SIGMATEK bietet die Mdglich-
keit, Echtdaten zu importieren, um die Landkarte an die tatséch-
lichen Gegebenheiten anzupassen.

KOMPROMISSLOS PRAZISE NAVIGATION

Die Echtzeit-Verortungssoftware SlamLoc revolutioniert die Art
und Weise, wie AMR bei konturbasierter Navigation mit Verande-
rungen ihrer Umgebung umgehen. Beim initialen Teaching-Durch-
lauf erstellt SlamLoc die Karte der Umgebung als Grundlage fiir
die Routenplanung. Wird bei einer weiteren Fahrt ein ,Fremdkor-
per” erkannt, so wird dieser beriicksichtigt und fiir die Positions-
bestimmung herangezogen. Auf diese Weise ldsst sich die Pose,
d.h. die X/Y-Koordinate inklusive Ausrichtung, an der sich das
Fahrzeug befindet, sehr viel genauer ermitteln, als dies durch
bloRes Extrapolieren mithilfe der Antriebsdaten mdglich ware.

LAUFENDE ANPASSUNG AN DIE REALITAT

SIGMATEK SlamLoc ermdglicht ein kompromisslos prazises kon-
turbasiertes Navigieren auch dann, wenn die Sicht auf bekannte
Konturen verstellt ist, z. B. durch Palettenstapel. Durch Echt-
zeit-SLAM gelingt ohne aufwdndige Initialisierung die exakte
Verortung der Fahrzeuge beim Wiederanlauf. Vor allem aber er-
laubt die Software ein voll dynamisches Navigieren in Bereichen,
die starken Verdnderungen unterworfen sind. Im sogenannten
Pocketlight-Modus erscheinen temporare, potenziell bewegliche
Objekte bei Anndherung langsam im Blickfeld und verschwinden
nach der Vorbeifahrt ebenso langsam wieder. Sie werden im Nor-
malfall nicht in die statische Karte eingepflegt. Durch bewussten
Verzicht auf die Verwendung bekannter Konturen lassen sich so
z. B. Pufferzonen, Wareneingang oder Versand mit SlamLoc erst-
mals auch in ein FTS integrieren.

SLAMCLIENT ZUM VISUALISIEREN

SIGMATEK SlamLoc kommt als reine Softwareldsung oder vorins-
talliert auf einem industrietauglichen und fiir den Einsatzin Fahr-
zeugen geeigneten, robusten Box-PC. Der optionale ,SlamClient”
ermoglicht das Visualisieren der tatsachlichen Fahrbewegungen
und der dynamischen Kartierung sowie deren Bearbeitung.
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SIGMATEK SlamLoc kann als reine Softwarelosung oder vor-
installiert auf einem robusten Mini-PC bezogen werden. Mit
SlamClient wird die Visualisierung der tatsdchlichen Fahrbe-
wegungen mdoglich.
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