Der Delta Robot SDR ist eine flexible
Pick&Place-Losung.

erpackung, Handling und

Montage sind Bereiche, fiir die
der Delta Robot SDR 100 konzipiert
wurde: prazise Pick&Place-Applika-
tionen. Der Roboter »punktet« dazu
mit positionsgenauen Bewegungen
in Hochstgeschwindigkeit. Bei einer
Traglast von bis zu 1 kg bedient
er einen Arbeitsbereich mit einem
Durchmesser von 1.100 mm und
einer Hohe von 400 mm. Der drei-
achsige Roboter kann optional um
eine Teleskop-Achse fiir die Rotati-
onsbewegung des Greifers erweitert
werden.

Einfach und komfortabel
programmieren und bedienen

Das mobile Control Panel HGT
von Sigmatek fiithrt samtliche Steu-
erungsfunktionen des Roboters, des
Greifers sowie der gesamten Peri-
pherie aus, z. B. die von Zufiihr-
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Highspeed und
hohe Prazision fur
flexible Losungen

Der speziell fur Pick&Place-Anwendungen konzipierte Del-
ta Robot SDR 100 wird komplett durch das mobile Control
Panel HGT positionsgenau gesteuert.

badndern. Gleichzeitig stellt es eine
komfortable Bedienoberfldache fiir
den Roboter zur Verfiigung.

Durch die Integration von Ro-
botersteuerung, SPS und Safety in
einem zentralen Steuerungssystem
werden die Nachteile von kon-
ventionellen = Robotersteuerungen
weitestgehend eliminiert. Eine leis-
tungsfdhige CPU iibernimmt die
Steuerung des Systems, samtlicher
I/0s und der Servoantriebe. Durch
die hohe Funktikonsvielfalt ist es
sogar moglich, mehrere Maschinen-
module zu steuern und gleichzeitig
die aufwdndige Koordinatentrans-
formation fiir einen Delta-Roboter
in Echtzeit zu berechnen.

Komplexe
Bewegungshahnen

Die Bewegungsbahn des Robo-
ters, die so genannte Trajektorie,

’

* Der Delta Robot SDR ist ein-
fach und komfortabel zu pro-
grammieren und zu bedienen.

wird in Form von Linear-, Zirku-
lar-, Spline- oder Punkt-zu-Punkt-
Bewegungen vorgegeben. Auch ein
Uberschleifen ist moglich. Im Con-
veyor Tracking-Modus greift der
Delta Robot SDR Produkte von ge-
takteten oder kontinuierlich betrie-
benen Bdndern.

Bedenkt man zudem die Moglich-
keiten, die sich durch ein einheitli-
ches, integriertes Safety-Konzept
ergeben, so liegen die Vorteile einer
integrierten Systemarchitektur klar
auf der Hand. Proprietdre und teu-
re Robotersteuerungen sind nicht
mehr notwendig. Andererseits re-
sultiert aus dieser Durchgangigkeit
eine einheitliche Programmierung
und eine Reduzierung des Service-
Aufwandes.

Leistung fur
alle Falle

Der Delta Robot SDR fiihrt bis zu
150 Pick&Place-Bewegungen pro
Minute aus. Die Geschwindigkeit
betrdgt maximal 10 m/s, die Be-
schleunigung maximal 100 m/s?.
Auch die Wiederholgenauigkeit ist
bemerkenswert. Sie betrdgt bei der
Positionsanfahrt + 0,05 mm, die
Wiederholgenauigkeit bei der Win-
kelpositionierung liegt bei + 0,1°.
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