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Umgebungsbedingungen 
 

Lagertemperatur -20 – +85 °C 

Betriebstemperatur 0 – +60 °C 

Luftfeuchtigkeit 0 – 95 %, nicht kondensierend 

EMV-Festigkeit Nach EN 61000-6-2 (Industriebereich) 

Schockfestigkeit EN 60068-2-27 150 m/s² 

Schutzart EN 60529 IP 20 

a 
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Mechanische Abmessungen 
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 m

m
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Anschlussbelegung 
 
DKM 033 
 
Der Anschluss der Transsonar-Geber erfolgt mit Hilfe von fünf 6-poligen Steckverbindern (J1 - J5) 
am Klemmenmodul DKM 033. Die Versorgungsspannung und der Versorgungsground werden an 
einem 4-poligen Steckverbinder (J6) eingespeist. 
Jeder Kanal belegt 6 Klemmkontakte: 4 für die Signalleitungen und 2 für die Geberversorgungen. 
 
 
 

J1

Pin1

J2
J3

J4
J5 J6

 
 
 
 
 
Zu J1: 

Klemme Belegung 
1 Start 1+ 
2 Start 1- 
3 Messung 1+ 
4 Messung 1- 
5 +24 V-AUS 
6 GND 

 

Pin 1
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Zu J2: 

Klemme Belegung 
1 Start 2+ 
2 Start 2- 
3 Messung 2+ 
4 Messung 2- 
5 +24 V-AUS 
6 GND 

 
 
 
Zu J3: 

Klemme Belegung 
1 Start 3+ 
2 Start 3- 
3 Messung 3+ 
4 Messung 3- 
5 +24 V-AUS 
6 GND 

 
 
 
Zu J4: 

Klemme Belegung 
1 Start 4+ 
2 Start 4- 
3 Messung 4+ 
4 Messung 4- 
5 +24 V-AUS 
6 GND 

 
 
 
 
Zu J5: 

Klemme Belegung 
1 Start 5+ 
2 Start 5- 
3 Messung 5+ 
4 Messung 5- 
5 +24 V-AUS 
6 GND 

 

Pin 1

Pin 1

Pin 1

Pin 1
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Zu J6: 
 

Klemme Belegung 
1 +24 V-Einspeisung 
2 +24 V-Einspeisung 
3 GND 
4 GND 

 
 
+24 V – Einspeisung:  Versorgungsspannung für Wegmessstäbe und 

Elektronik. Die Spannung wird überwacht, und sofern sie 
ausserhalb des gültigen Bereiches liegt, wird ein Fehlerbit gesetzt. 
 

   16#85 BIT 1 = 1 Spannung zu tief 
   16#85 BIT 0 = 1 Spannung zu hoch 
 
 
+24 V-Aus: Diese Spannung wird vom Modul DTS 152 zur Verfügung  

gestellt und darf den Bereich von +24 V +/-20 % nicht über- oder 
unterschreiten. 

Pin 1
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DKL 033 
 
Der Anschluss der Eingangssignale erfolgt an einer 17-poligen, 3-reihigen Federklemmleiste am 
Klemmenmodul DKL 033. Die Versorgungsspannung wird an der Klemme 17a und/oder 17b 
angelegt, der Versorgungsground an der Klemme 17c. 
 
Jeder Kanal belegt 4 Klemmen: 
2 in Reihe a: Start-A und Start/Stop-A und  
2 in Reihe b: Start-B und Start/Stop-B. 
 
Die Klemmenreihe c ist zur Gänze mit GND (Potential Ground) belegt. 
 
 

 
 
 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 
 

Klemme Reihe a Reihe b Reihe c 
1 Start0-A Start0-B GND 
2 Start/Stop0-A Start/Stop0-B GND 
3 +24 V / Out +24 V / Out GND 
4 Start1-A Start1-B GND 
5 Start/Stop1-A Start/Stop1-B GND 
6 +24 V / Out +24 V / Out GND 
7 Start2-A Start2-B GND 
8 Start/Stop2-A Start/Stop2-B GND 
9 +24 V / Out +24 V / Out GND 
10 Start3-A Start3-B GND 
11 Start/Stop3-A Start/Stop3-B GND 
12 +24 V / Out +24 V / Out GND 
13 Start4-A Start4-B GND 
14 Start/Stop4-A Start/Stop4-B GND 
15 +24 V / Out +24 V / Out GND 
16 Nicht belegt Nicht belegt GND 

17 Spannungsversorgung 
+24 V / In 

Spannungsversorgung 
+24 V / In GND 

 

Klemme 17

Klemme 1

Reihe a

Reihe b

Reihe c
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Register Beschreibung 
 
SYNC-Register: (16#02 im Cntr.-Bereich) 
 
Das Synchronisations-Register muss zyklisch alle 1, 2, 3, oder 4 ms neu beschrieben werden. Durch 
diesen Synchronisations-Zugriff (ein Broadcast-Sync für alle Module) wird der Init-Impuls, der die 
Messung startet, ausgelöst. 
 
 
Zusätzlich rastet eine PLL auf den SYNC-Impuls ein und setzt nach erfolgtem Aufrasten ein 
„FANG-BIT“ welches erkennen lässt, dass die Messung synchron ist (Addr. 16#85 Bit2). Ist die 
eingestellte Messzeit abgelaufen wird das ReadyFlag gesetzt (Bit15 der Messwerte). 
Wenn während einer Messung ein Fehler auftritt (z.B.: es werden 3 Positionsgeber-Signale erwartet, 
jedoch nur 2 empfangen) so werden die Messergebnisse auf 0 gesetzt. 
Eine Messung ist erst gültig, wenn das „FANG-BIT“ und kein „ERROR-BIT“ gesetzt wurde. 
 
 

6

6

..

.. ..

..7

7

0

0

1

1

2

2

3

3

1ms

125µs

2ms

PLL Zeitbasis

PLL Zeitbasis

1ms Zeitbasis

2ms Zeitbasis

Start der Messung

Start der Messung

Messwerte kopieren

Messwerte kopieren

Sync PC

Sync PC

Sync PC

Sync PC

4

4

5

5

6

6

7

7

0

0

1

1

2

2

3

3

4

4

5

5 6 7 0 1

 
 
 



 TRANSSONAR WEGMESSMODUL DTS 152 

17.02.2009 Seite 11 

 
Messwerte: 16#00…16#4F (read) 
 
Pro Kanal und Magnet ein 32bit Wert: 
 
Bit 14..00: Positionsbit Bit 14...00 
Bit 15: Ready Flag 
Bit 20..16: Positionsbit Bit 19...15 
Bit 31..21:  reserved 
 
 
Kanal Konfigurationsregister: 16#80...16#84 
 
 

Adresse Kanal 
16#80 Kanal 1 
16#81 Kanal 2 

... ... 
16#84 Kanal 5 

 
 
Bit 2..0:  Anzahl der Magneten 
   

xxxx x000: kein Magnet   
  xxxx x001: ein Magnet   
  ... 
  xxxx x100: vier Magneten   
 
Bit 3: Messzeitpunkt 
 
  xxxx 0xxx: steigende (erste) Flanke 
  xxxx 1xxx: fallende (zweite) Flanke 
 
Bit 6...4: Dauer des Messzyklusses 
 
  x000 xxxx: nicht zulässig 
  x001 xxxx: eine PLL Zeitbasis 
  x010 xxxx: zwei PLL Zeitbasen 
  x011 xxxx: drei PLL Zeitbasen 
  x100 xxxx: vier PLL Zeitbasen 
 
Die Dauer des Messzyklusses ergibt sich aus der maximalen Laufzeit des Ultraschallimpulses  
+250 µs für die Datenübernahme. Dieser Wert muss auf den nächsten ganzzahligen Wert 
aufgerundet werden. 
 
Bit 7: don’t care 
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Berechnen der Wegstrecke 
 
Nach einer erfolgreichen Messung kann die Länge der Wegstrecke mit folgender Formel berechnet 
werden: 
 

Länge der Wegstrecke [m] = Wegaufnehmergeschwindigkeit [m/s] x Torzeit [s] x Zähler 
 
 
Beispiel 
 
Zähler = 46344 (Ausgelesen Kanal 1 – Kanal 5) 
 
Torzeit = 3,91 ns (vorgegeben) 
 
Wegaufnehmergeschwindigkeit = 2845 m/s (angenommener Wert, da jeder Wegaufnehmer eine 

andere Geschwindigkeit hat) 
 
Länge der Wegstrecke = 2845 m/s x 3,91x10-9 s x 46344 = 0,515528 m 
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Adressierung  
 
KANAL 1 
 

Adresse Zugriff Funktion 

16#00 READ BYTE Position Kanal 1 - Positionsgeber A 
Bit 0...7       Positionsbit 0...7 

16#01 READ BYTE Position Kanal 1 - Positionsgeber A 

Bit 0...6        Positionsbit: 8...14 
Bit 7             Ready-Flag  

16#02 READ BYTE Position Kanal 1 - Positionsgeber A  
Bit 0…4: Positionsbit 15…19  
Bit 5…8: reserved 

16#03 READ BYTE Reserved 

16#04 READ BYTE Position Kanal 1 - Positionsgeber B 
Bit 0...7       Positionsbit 0...7 

16#05 READ BYTE Position Kanal 1 - Positionsgeber B 

Bit 0...6        Positionsbit: 8...14 
Bit 7             Ready-Flag 

16#06 READ BYTE Position Kanal 1 - Positionsgeber B  
Bit 0…4: Positionsbit 15…19  
Bit 5…8: reserved 

16#07 READ BYTE Reserved 
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16#08 READ BYTE Position Kanal 1 - Positionsgeber C 

Bit 0...7       Positionsbit 0...7 

16#09 READ BYTE Position Kanal 1 - Positionsgeber C 

Bit 0...6        Positionsbit: 8...14 
Bit 7             Ready-Flag 

16#0A READ BYTE Position Kanal 1 - Positionsgeber C  
Bit 0…4: Positionsbit 15…19 
Bit 5…8: reserved 

16#0B READ BYTE Reserved 

16#0C READ BYTE Position Kanal 1 - Positionsgeber D 
Bit 0...7       Positionsbit 0...7 

16#0D READ BYTE Position Kanal 1 - Positionsgeber D 

Bit 0...6        Positionsbit: 8...14 
Bit 7             Ready-Flag 

16#0E READ BYTE Position Kanal 1 - Positionsgeber D  
Bit 0…4: Positionsbit 15…19 
Bit 5…8: reserved 

16#0F READ BYTE Reserved 
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KANAL 2 
 

Adresse Zugriff Funktion 

16#10 READ BYTE Position Kanal 2 - Positionsgeber A 
Bit 0...7       Positionsbit 0...7 

16#11 READ BYTE Position Kanal 2 - Positionsgeber A 

Bit 0...6        Positionsbit: 8...14 
Bit 7             Ready-Flag 

16#12 READ BYTE Position Kanal 2 - Positionsgeber A  
Bit 0…4: Positionsbit 15…19 
Bit 5…8: reserved 

16#13 READ BYTE Reserved 

16#14 READ BYTE Position Kanal 2 - Positionsgeber B 
Bit 0...7       Positionsbit 0...7 

16#15 READ BYTE Position Kanal 2 - Positionsgeber B 

Bit 0...6        Positionsbit: 8...14 
Bit 7             Ready-Flag 

16#16 READ BYTE Position Kanal 2 - Positionsgeber B  
Bit 0…4: Positionsbit 15…19 
Bit 5…8: reserved 

16#17 READ BYTE Reserved 
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16#18 READ BYTE Position Kanal 2 - Positionsgeber C 

Bit 0...7       Positionsbit 0...7 

16#19 READ BYTE Position Kanal 2 - Positionsgeber C 

Bit 0...6        Positionsbit: 8...14 
Bit 7             Ready-Flag 

16#1A READ BYTE Position Kanal 2 - Positionsgeber C  
Bit 0…4: Positionsbit 15…19 
Bit 5…8: reserved 

16#1B READ BYTE Reserved 

16#1C READ BYTE Position Kanal 2 - Positionsgeber D 
Bit 0...7       Positionsbit 0...7 

16#1D READ BYTE Position Kanal 2 - Positionsgeber D 

Bit 0...6        Positionsbit: 8...14 
Bit 7             Ready-Flag 

16#1E READ BYTE Position Kanal 2 - Positionsgeber D  
Bit 0…4: Positionsbit 15…19 
Bit 5…8: reserved 

16#1F READ BYTE Reserved 
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KANAL 3 
 

Adresse Zugriff Funktion 

16#20 READ BYTE Position Kanal 3 - Positionsgeber A 
Bit 0...7       Positionsbit 0...7 

16#21 READ BYTE Position Kanal 3 - Positionsgeber A 

Bit 0...6        Positionsbit: 8...14 
Bit 7             Ready-Flag 

16#22 READ BYTE Position Kanal 3 - Positionsgeber A  
Bit 0…4: Positionsbit 15…19 
Bit 5…8: reserved 

16#23 READ BYTE Reserved 

16#24 READ BYTE Position Kanal 3 - Positionsgeber B 
Bit 0...7       Positionsbit 0...7 

16#25 READ BYTE Position Kanal 3 - Positionsgeber B 

Bit 0...6        Positionsbit: 8...14 
Bit 7             Ready-Flag 

16#26 READ BYTE Position Kanal 3 - Positionsgeber B  
Bit 0…4: Positionsbit 15…19 
Bit 5…8: reserved 

16#27 READ BYTE Reserved 
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16#28 READ BYTE Position Kanal 3 - Positionsgeber C 

Bit 0...7       Positionsbit 0...7 

16#29 READ BYTE Position Kanal 3 - Positionsgeber C 

Bit 0...6        Positionsbit: 8...14 
Bit 7             Ready-Flag 

16#2A READ BYTE Position Kanal 3 - Positionsgeber C  
Bit 0…4: Positionsbit 15…19 
Bit 5…8: reserved 

16#2B READ BYTE Reserved 

16#2C READ BYTE Position Kanal 3 - Positionsgeber D 
Bit 0...7       Positionsbit 0...7 

16#2D READ BYTE Position Kanal 3 - Positionsgeber D 

Bit 0...6        Positionsbit: 8...14 
Bit 7             Ready-Flag 

16#2E READ BYTE Position Kanal 3 - Positionsgeber D  
Bit 0…4: Positionsbit 15…19 
Bit 5…8: reserved 

16#2F READ BYTE Reserved 
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KANAL 4 
 

Adresse Zugriff Funktion 

16#30 READ BYTE Position Kanal 4 - Positionsgeber A 
Bit 0...7       Positionsbit 0...7 

16#31 READ BYTE Position Kanal 4 - Positionsgeber A 

Bit 0...6        Positionsbit: 8...14 
Bit 7             Ready-Flag 

16#32 READ BYTE Position Kanal 4 - Positionsgeber A 
Bit 0…4: Positionsbit 15…19 
Bit 5…8: reserved 

16#33 READ BYTE Reserved 

16#34 READ BYTE Position Kanal 4 - Positionsgeber B 

Bit 0...7       Positionsbit 0...7 

16#35 READ BYTE Position Kanal 4 - Positionsgeber B 

Bit 0...6        Positionsbit: 8...14 
Bit 7             Ready-Flag 

16#36 READ BYTE Position Kanal 4 - Positionsgeber B  

Bit 0…4: Positionsbit 15…19 
Bit 5…8: reserved 

16#37 READ BYTE Reserved 
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16#38 READ BYTE Position Kanal 4 - Positionsgeber C 

Bit 0...7       Positionsbit 0...7 

16#39 READ BYTE Position Kanal 4 - Positionsgeber C 

Bit 0...6        Positionsbit: 8...14 
Bit 7             Ready-Flag 

16#3A READ BYTE Position Kanal 4 - Positionsgeber C  
Bit 0…4: Positionsbit 15…19 
Bit 5…8: reserved 

16#3B READ BYTE Reserved 

16#3C READ BYTE Position Kanal 4 - Positionsgeber D 
Bit 0...7       Positionsbit 0...7 

16#3D READ BYTE Position Kanal 4 - Positionsgeber D 

Bit 0...6        Positionsbit: 8...14 
Bit 7             Ready-Flag 

16#3E READ BYTE Position Kanal 4 - Positionsgeber D  
Bit 0…4: Positionsbit 15…19 
Bit 5…8: reserved 

16#3F READ BYTE Reserved 
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KANAL 5 
 

Adresse Zugriff Funktion 

16#40 READ BYTE Position Kanal 5 - Positionsgeber A 
Bit 0...7       Positionsbit 0...7 

16#41 READ BYTE Position Kanal 5 - Positionsgeber A 

Bit 0...6        Positionsbit: 8...14 
Bit 7             Ready-Flag 

16#42 READ BYTE Position Kanal 5 - Positionsgeber A  
Bit 0…4: Positionsbit 15…19 
Bit 5…8: reserved 

16#43 READ BYTE Reserved 

16#44 READ BYTE Position Kanal 5 - Positionsgeber B 
Bit 0...7       Positionsbit 0...7 

16#45 READ BYTE Position Kanal 5 - Positionsgeber B 

Bit 0...6         Positionsbit: 8...14 
Bit 7             Ready-Flag 

16#46 READ BYTE Position Kanal 5 - Positionsgeber B  
Bit 0…4: Positionsbit 15…19 
Bit 5…8: reserved 

16#47 READ BYTE Reserved 
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16#48 READ BYTE Position Kanal 5 - Positionsgeber C 

Bit 0...7       Positionsbit 0...7 

16#49 READ BYTE Position Kanal 5 - Positionsgeber C 

Bit 0...6        Positionsbit: 8...14 
Bit 7             Ready-Flag 

16#4A READ BYTE Position Kanal 5 - Positionsgeber C  
Bit 0…4: Positionsbit 15…19 
Bit 5…8: reserved 

16#4B READ BYTE Reserved 

16#4C READ BYTE Position Kanal 5 - Positionsgeber D 
Bit 0...7       Positionsbit 0...7 

16#4D READ BYTE Position Kanal 5 - Positionsgeber D 

Bit 0...6        Positionsbit: 8...14 
Bit 7             Ready-Flag 

16#4E READ BYTE Position Kanal 5 - Positionsgeber D 
Bit 0…4: Positionsbit 15…19 
Bit 5…8: reserved 

16#4F READ BYTE Reserved 
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Adressenübersicht 
 

Adresse Zugriff Funktion 

16#00 – 16#4F READ WORD Messdaten Positionsgeber 

16#80 WRITE BYTE Konfigurationsregister Kanal 1 
xxxx xDDD Anzahl der Magnete 
xxxx Dxxx Flanke 
xDDD xxxx Dauer Messzyklus 
 

16#81 WRITE BYTE Konfigurationsregister Kanal 2 
xxxx xDDD Anzahl der Magnete 
xxxx Dxxx Flanke 
xDDD xxxx Dauer Messzyklus 
 

16#82 WRITE BYTE Konfigurationsregister Kanal 3 
xxxx xDDD Anzahl der Magnete 
xxxx Dxxx Flanke 
xDDD xxxx Dauer Messzyklus 
 

16#83 WRITE BYTE Konfigurationsregister Kanal 4 
xxxx xDDD Anzahl der Magnete 
xxxx Dxxx Flanke 
xDDD xxxx Dauer Messzyklus 
 

16#84 WRITE BYTE Konfigurationsregister Kanal 1 
xxxx xDDD Anzahl der Magnete 
xxxx Dxxx Flanke 
xDDD xxxx Dauer Messzyklus 
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