Servomotoren
Serie AKM Motor Motor - Daten Bremse - Daten Drive
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kompakten Motoren mit hoher Leistungsdichte gibt
es in sieben BaugréRen und feinen Abstufungen,
WOdUrCh e.ine Optimale AnpaSSUng moglich 'ISt AKM11B 0,18 0,17 0,61 8000 0,14 1,16 1,06 4,6 0,16 0,017 0,35 - - - X
AKM12C 0,31 0,28 1,08 8000 0,23 1,51 1,33 6 0,21 0,031 0,49 - - - X
Es sind Motoren mit Stillstandsdrehmomenten AKM13C 041 036 146 8000 030 148 129 59 028 0045 063 - - B
von 0,18 bis 53 Nm und Spitzendrehmomenten bis
143 Nm Vel’ngbar. AKM21C 0,48 0,39 1,47 8000 0,32 1,58 1,30 6,3 0,30 0,11 0,82 142 0,011 0,27 X
AKM22C 084 0,78 2,73 3500 0,29 1,39 1,28 5,6 0,61 0,16 11 1,42 0,011 0,27 X
AKM22C 0,84 068 2,73 8000 0,57 1,39 1,11 5,6 0,61 0,16 11 142 0,011 0,27 X
Motor- und Geberkabel sind in den Standardldngen 5 m/10 m/15 m/20 m/25 m erhaltlich. AKM22E 087 070 276 8000 059 273 219 11 032 016 11 142 001 027 X
AKM23C 113 1,08 3,77 2500 0,28 1,41 1,35 5,6 0,80 0,22 1,38 1,42 0,011 0,27 X
Standardausfiihrung: AKM23C 113 099 377 5500 057 141 124 56 080 022 138 142 0,011 0,27 X
Glatte Welle, Schutzart IP65, 2-poliger Resolver, Temperatursensoren in den Statorwicklungen AKM23D 116 103 3,8 5000 054 219 198 88 052 022 138 142 0011 027 X
zur Temperaturiiberwachung, UL-konforme Ausfiihrung AKM23D 116 092 3,84 8000 077 219 177 88 052 022 138 142 0,011 0,27 X
AKM23F 1,18 0,94 3,88 8000 0,79 4,31 3,48 172 0,27 0,22 1,38 1,42 0,011 0,27 X
optlonal' . . . . AKM24C 1,38 1,32 4,67 2000 0,28 1,42 1,36 5,7 0,97 0,27 1,66 1,42 0,011 0,27 X
Passfeder, Haltebremse (AKM2-7), Wellendichtring (IP67), drehbare Stecker, unterschiedliche
AKM24C 1,38 1,25 4,67 4500 0,59 1,42 1,29 5,7 0,97 0,27 1,66 1,42 0,011 0,27 X
Gebersysteme
AKM24D 1,41 1,29 4,76 4000 0,54 2,21 2,05 8,8 0,63 0,27 1,66 1,42 0,011 0,27 X
AKM24D 1,41 111 4,76 8000 0,93 2,21 1,76 8,8 0,63 0,27 1,66 1,42 0,011 0,27 X
AKM24F 1,42 1,12 4,82 8000 0,94 3,89 3,11 15,6 0,36 0,27 1,66 1,42 0,011 0,27 X
AKM31C 115 1,12 3,88 2500 0,29 1,37 1,32 5.5 0,85 0,33 1,55 2,5 0,011 0,35 X
AKM31C 1,15 1,0 3,88 5000 0,52 1,37 1,18 5,5 0,85 0,33 1,55 2,5 0,011 0,35 X
AKM31E 1,20 0,95 4,0 6000 0,60 2,99 2,32 12 0,41 0,33 1,55 2,5 0,011 0,35 X
AKM32C 2,0 1,95 6,92 1500 0,31 1,44 1,39 58 1,40 0,59 2,23 2,5 0,011 0,35 X
AKM32C 2,0 1,86 6,92 3000 0,58 1,44 1,33 58 1,40 0,59 2,23 25 0,011 0,35 X
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AKM32D 2,06 1,93 71 2500 0,51 2,23 2,10 8,9 0,92 0,59 2,23 2,5 0,011 0,35 X AKM43K 4,9 2,62 16,4 6000 1,65 9,6 5,04 38,4 0,52 2,1 4,35 6 0,068 0,63 X
AKM32D 2,06 165 71 5500 0,95 223 1,79 89 092 059 223 25 0011 0,35 X AKM44E 576 522 19,9 1200 0,66 2,90 2,55 11,4 2,04 2,7 5,30 6 0,068 0,63 X
AKM32E 2,04 1,87 711 3500 0,69 2,82 2,56 11,3 0,73 0,59 2,23 2,5 0,011 0,35 X AKM44E 576 4,80 19,9 2000 1,01 2,90 2,35 11,4 2,04 2,7 5,30 6 0,068 0,63 X
AKM32E 2,06 1,41 75181} 7000 1,03 2,82 1,93 11,3 0,73 0,59 2,23 225 0,011 0,35 X AKM44G 588 490 20,3 2000 1,03 5,0 4,12 20 1,19 2,7 5,30 6 0,068 0,63 X
AKM32H 2,10 1,45 7,26 7000 1,06 5,50 3,72 22 0,39 0,59 2,23 2,5 0,011 0,35 X AKM44G 588 3,76 20,3 4000 1,57 5,0 3,16 20 1,19 2,7 5,30 6 0,068 0,63 X
AKM33C 2,71 2,64 9,76 1000 0,28 1,47 1,42 5,9 1,86 0,85 2,9 25 0,011 0,35 X AKM44] 6,00 2,75 20,4 6000 1,73 8,80 3,99 35,2 0,69 2,7 5,30 6 0,068 0,63 X
AKM33C 2,71 2,54 9,76 2000 0,53 1,47 1,37 5,9 1,86 0,85 2,9 2,5 0,011 0,35 X
2,79 2,62 9,96 2000 0,55 2,58 2,38 10,3 1,10 0,85 2,9 2,5 0,011 0,35 X
AKM33E AKM51E 4,70 4,41 11,6 1200 0,55 2,75 2,56 8,2 1,72 3,4 4,2 14,5 0,173 11 X
AKM33E 2,79 2,34 9,96 4500 1,00 2,58 2,13 10,3 1,10 0,85 2,9 2,5 0011 0,35 X
AKM51E 4,70 3,98 11,6 2500 1,06 2,75 2,31 8,2 1,72 3,4 4,2 14,5 0,173 11 X
AKM33H 2,88 2,27 10,22 5500 1,31 5,62 4,37 22,5 052 0,85 2,9 2,5 0,011 0,35 X
AKM51G 4,75 4,02 11,7 2500 1,05 4,84 4,07 14,5 0,99 3,4 4,2 14,5 0,173 il il X
AKM51G 4,75 2,62 11,7 5000 1,37 4,84 2,65 14,5 0,99 3,4 4,2 14,5 0,173 11 X
AKM41C 195 1,88 612 1200 0,24 1,46 1,40 58 1,34 0,81 2,44 6 0,068 0,63 X AKM51H 4,79 3,87 11,7 3000 1,22 6 4,84 18 0,8 3,4 42 145 0173 11 X
AKM41C 1,95 1,77 6,12 3000 0,56 1,46 1,32 5,8 1,34 0,81 2,44 6 0,068 0,63 X AKM51H 4,79 1,95 11,7 6000 1,23 6 2,44 18 0,8 3,4 4,2 14,5 0,173 11 X
AKM41E 2,02 182 6,28 3000 0,57 285 2,56 11,4 0,71 0,81 2,44 6 0,068 0,63 X AKM51K 4,9 2,35 11,9 5500 1,35 9,4 4,52 28,2 0,52 3,4 4,2 14,5 0,173 11 X
AKM41E 2,02 158 6,28 6000 0,99 28 223 11,4 071 0,81 2,44 6 0,068 0,63 X AKM52E 8,34 7,61 21,3 1500 1,20 2,99 2,73 9 2,79 6,2 58 14,5 0,173 11 X
AKM41H 2,06 1,62 6,36 6000 1,02 5,60 4,38 22,4 037 081 2,44 6 0,068 0,63 X AKM52G 8,43 7,69 21,5 1500 1,21 4,72 4,30 14,2 1,79 6,2 58 14,5 0,173 11 X
AKM42C 3,35 3,10 11,3 1500 0,49 1,40 1,29 5,6 2,40 1,5 3,39 6 0,068 0,63 X AKM52G 8,43 7,06 21,5 2500 1,85 4,72 3,94 14,2 1,79 6,2 58 14,5 0,173 11 X
AKM42E 3,42 3,12 11,3 1800 0,59 2,74 2,48 11 1,26 1,5 3,39 6 0,068 0,63 X AKM52H 8,48 7,53 21,6 1800 1,42 5,9 5,22 17,7 1,44 6,2 58 14,5 0,173 l il X
AKM42E 342 2,81 11,3 3500 1,03 2,74 2,23 1 1,26 15 3,39 6 0,068 0,63 X AKM52H 8,48 6,26 216 3500 2,3 59 435 177 144 6,2 58 145 0173 1,1 X
AKM42G 3,53 2,90 11,5 3500 1,06 480 3,92 19,2 07 15 3,39 6 0,068 0,63 X AKM52K 8,60 3,90 21,9 5500 2,25 93 419 279 093 6,2 58 145 0173 11 X
AKM42G 3,563 2,35 11,5 6000 1,48 4,80 3,18 19,2 0,74 1.5 3,39 6 0,068 0,63 X AKM52L 8,67 6,40 30,1 3500 2,35 11,6 8,53 58 0,75 6,2 5,8 14,5 0,173 11 X
AKM42J 356 2,38 11,6 6000 1,5 8,4 5,53 33,6 0,43 1,5 3,39 6 0,068 0,63 X AKM52L 8,67 3,27 30,1 6000 2,06 11,6 4,36 58 0,75 6,2 5,8 14,5 0,173 11 X
AKM43E 4,70 4,24 159 1500 0,67 2,76 2,47 11 1,72 2,1 4,35 6 0,068 0,63 X AKM52M 8,6 5.2 21,9 4500 2,45 13,1 7,88 39,4 0,66 6,2 58 14,5 0,173 11 X
AKM43E 4,70 3,92 15,9 2500 1,03 2,76 2,28 11 1,72 2,1 4,35 6 0,068 0,63 X AKM53G 11,4 10,7 29,7 1000 1,12 4,77 4,48 14,3 2,39 9,1 7,4 14,5 0,173 11 X
AKM43G 4,80 4,00 16,1 2500 1,05 4,87 4,04 19,5 0,99 2 4,35 6 0,068 0,63 X AKM53G 11,4 9,85 29,7 2000 2,06 4,77 4,12 14,3 2,39 9,1 7,4 14,5 0,173 11 X
AKM43G 4,80 3,01 16,1 5000 1,58 4,87 3,04 19,5 0,99 2,1 4,35 6 0,068 0,63 X AKM53H 11,5 8,83 30,0 3000 2,77 6,6 5,05 198 1,75 9,1 7,4 14,5 0,173 il X
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Motor Motor - Daten Bremse - Daten Drive Motor Motor - Daten Bremse - Daten Drive
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AKM53K 11,6 7,65 30,3 4000 3,20 9,4 6,17 28,2 1,24 9,1 7.4 14,5 0,173 11 X AKM65P 24,5 191 64,1 2400 4,8 19,8 14,69 59,3 13 40 15,4 25 0,61 2 X
AKM53M 1,4 872 29,7 3000 2,7 13,4 10,26 40,2 0,85 9.1 74 145 0173 11 X AKM65P 24,5 14,9 641 4000 6,24 19,8 11,46 59,3 1,3 40 15,4 25 0,61 2 X
AKM53P 11,4 588 29,8 5000 3,08 19,1 9,8 57,4 0,6 9,1 7.4 14,5 0,173 11 X
AKM54G 14,3 12,9 38,0 1500 2,03 5,0 4,48 15 2,88 12 9 14,5 0,173 11 X
AKM72K 29,7 251 79,4 1500 3,94 9,3 7,77 27,9 3,23 65 19,7 53 1,64 2,1 X
AKM54H 14,2 12,6 37,5 1500 2,38 5,5 4,9 16,5 2,57 12 9 14,5 0,173 11 X
AKM72M 30,0 23,6 79,8 2000 4,94 13,0 10,13 39,0 2,33 65 19,7 53 1,64 2,1 X
AKM54K 14,4 10,0 38,4 3500 3,68 9,7 6,73 29,2 1,50 12 9 14,5 0,173 11 X
AKM72P 29,4 201 78,5 3000 6,31 18,7 12,72 56,1 1,558 65 19,7 53 1,64 2,1 X
AKM54L 14,1 8,13 375 4500 3,83 12,5 7,19 375 1,13 12 9 14,5 0,173 11 X
AKM72Q 29,5 23,2 784 2000 486 23,5 1785 70,5 1,3 65 19,7 53 1,64 2,1 X
AKM54N 14,1 9,85 37,6 3500 3,61 17,8 12,31 53,4 0,8 12 9 14,5 0,173 1,1 X
AKM72Q 29,5 16,3 78,4 4000 6,83 23,5 12,54 70,5 1,3 65 19,7 53 1,64 2,1 X
AKM73M 42,0 338 112 1500 5,31 13,6 10,90 40,8 3,10 92 26,7 53 1,64 2,1 X
AKM62G 11,9 10,4 29,7 1800 1,96 4,9 4,33 14,7 2,47 17 8,9 25 0,61 2 X AKM73P 41,6 285 111 2400 7,6 19,5 13,38 58,6 2,13 92 26,7 53 1,64 2,1 X
AKM62K 12,2 9,00 30,2 3500 3,30 9,6 7,04 28,8 1,28 17 8,9 25 0,61 2 X AKM73Q 41,5 33,4 111 1500 5,25 24,5 19,65 73,5 i1/ 92 26,7 53 1,64 2,1 X
AKM62M 12,2 570 30,2 6000 3,58 13,4 6,31 40,3 091 17 8,9 25 0,61 2 X AKM73Q 41,5 252 111 3000 792 245 1482 735 1,7 92 26,7 53 1,64 21 X
AKM62P 12,3 8,1 30,3 4500 3,82 18,8 12,27 56,4 0,66 17 8,9 25 0,61 2 X AKM74L 53,0 43,5 143 1200 5,47 12,9 10,99 38,7 4,14 120 33,6 53 1,64 2,1 X
AKM63G 16,5 149 42,1 1200 1,87 45 414 135 3,70 24 1,1 25 0,61 2 X AKM74P 52,5 39,6 142 1800 746 18,5 13,24 555 2,84 120 33,6 53 1,64 21 X
AKM63K 16,8 12,9 42,6 3000 4,05 9,9 7,54 29,7 1,711 24 11,1 25 0,61 2 X AKM74Q 52,2 41,9 141 1300 5,71 26,1 20,95 78,3 2 120 33,6 53 1,64 2,1 X
AKM63M 17,0 11,3 43,0 4000 4,73 13,8 9,11 41,4 1,24 24 11,1 25 0,61 2 X AKM74Q 52,2 315 141 2500 8,25 26,1 15,75 78,3 2 120 33,6 53 1,64 2,1 X
AKM63N 170 9,60 43,0 5000 5,03 174 9,80 52,2 0,98 24 pIi 1! 25 0,61 2 X
AKM64K 20,8 17,2 53,5 2000 3,60 9,2 7,54 27,6 2,28 32 13,3 25 0,61 2 X
AKM64L 21,0 15,6 54,1 3000 4,90 12,8 9,40 38,4 1,66 32 13,3 25 0,61 2 X
AKM64P 20,4 11,9 52,9 4500 561 18,6 10,82 559 1,10 32 13,3 25 0,61 2 X
AKM64Q 20 15,3 53,2 3000 4,81 20,7 153 62,1 1 32 13,3 25 0,61 2 X
AKM64Q 20 10,7 53,2 5000 6,45 20,7 10,7 62,1 1 32 13,3 25 0,61 2 X
AKM65K 24,8 20,2 64,5 2000 4,23 9,8 7,95 29,1 2,54 40 15,4 25 0,61 2 X
AKM65M 25,0 19,2 65,2 2500 5,03 13,6 10,38 40,8 1,85 40 15,4 25 0,61 2 X
AKM65N 24,3 16,0 63,7 3500 586 178 11,59 53,4 1,38 40 15,4 25 0,61 2 X
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Servomotoren Notizen
Serie AKM Low Voltage

Motor Motor - Daten Drive
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AKM11F 0,18 0,18 0,59 1000 0,02 3,87 3,95 15,5 0,0456 0,017 0,35 X

AKM11F 018 017 0,59 5000 0,09 3,87 3,73 15,5 10,0456 0,017 0,35 X

AKM11F 018 016 0,59 8000 013 3,87 3,51 15,5 0,0456 0,017 0,35 X

AKM12E 0,31 0,30 1,05 1500 0,05 2,73 2,67 10,9 0,1125 0,031 0,49 X

AKM12E 0,31 0,30 1,05 3000 0,30 2,73 2,67 10,9 0,1125 0,031 0,49 X

AKM12E 0,31 0,27 1,05 8000 0,23 2,73 2,40 10,9 0,1125 0,031 0,49 X

AKM21J 0,43 0,42 1,38 1200 0,05 7,3 6,93 28,5 0,0606 0,11 0,82 X

AKM21J 0,43 0,39 1,38 4500 0,18 73 6,44 28,5 10,0606 0,11 0,82 X

AKM21J 0,43 0,35 1,38 8000 0,29 73 5,78 28,5 10,0606 0,11 0,82 X

AKM22H 0,88 085 2,80 1500 0,13 5,41 5,21 21,6 0,1632 0,16 1,10 X

AKM22H 0,88 082 2,80 3000 0,26 5,41 5,02 21,6 0,1632 0,16 1,10 X

AKM22H 0,88 0,70 2,80 8000 0,59 541 4,29 21,6 0,1632 0,16 1,10 X

AKM31K 1,25 1,23 412 2000 0,26 9,1 8,82 36,4 0,1395 0,33 1,55 X

AKM31K 1,25 1,19 4,12 3500 0,43 9,1 8,53 36,4 10,1395 0,33 1,55 X

AKM31K 1,25 0,76 4,12 8000 0,64 9,1 5,45 36,4 0,1395 0,33 1,55 X
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Servomotoren Mechanische Abmessungen

Motortyp A B C D E H K K1 K K1

M ECh a ni SCh e Ab m eSS U n gen (Resolver) (Resolver)  (Hiperface)  (Hiperface)

AKM21 40j6 63 4,8 9ke 20 58 95,4 129,5 113,4 147,1
AKM21J 40j6 63 4,8 9ke 20 58 95,4 - 113,4 -
AKM22 40j6 63 4,8 9ke 20 58 114,4 148,5 132,4 166,1
AKM22H 40j6 63 4,8 9ké 20 58 114,4 - 132,4 -
AKM23 40j6 63 4,8 9k6 20 58 133,4 167,5 151,4 185,1
AKM24 40j6 63 4,8 9k6 20 58 152,4 186,5 170,4 204,1
e
A AKM31 60j6 75 58 14k6 30 70 109,8 141,3 125,3 159,3
AKM31K 60j6 75 58 14k6 30 70 109,8 - 125,3 -
AKM32 60j6 75 58 14k6 30 70 140,8 172,3 156,3 190,3
H AKM33 60j6 75 58 14k6 30 70 171,8 203,3 187,3 221,3
AKM41 80j6 100 7 19k6 40 84 118,8 152,3 136,8 170,3
K AKM42 80j6 100 7 19k6 40 84 147,8 181,3 165,8 199,3
_ K1 (Bremse) AKM43 80j6 100 7 19k6 40 84 176,8 210,3 194,8 228,3
N AKM44 80j6 100 7 19k6 40 84 205,8 239,3 223,8 257,3

AKMS51 110j6 130 9 24k6 50 108 1275 172,5 146 189

Motortyp A B c b £ H K K K K AKM53 110j6 130 9 24k6 50 108 189,5 234,5 208 251
(Resolver)  (Resolver)  (Hiperface)  (Hiperface) AKM54 110j6 130 9 24k6 50 108 220,5 265,5 239 282
| AKM6
AkM11 30h7 46 43 8h % 40 69,6 106,6 8 116 AKM62 130j6 165 11 32k6 58 138 153,7 200,7 172,2 219,7
AL 3007 & G2 gy & &% G2 - ® - AKM63 1306 165 1 32k6 58 138 1787 225,7 197,2 244,7
AKM12 30h7 46 43 8h7 2 40 88,6 125,6 98 135 AKM64 130j6 165 11 32k6 58 138 203,7 250,7 222, 26,7
R i & i g & @ B - B - AKM65 130i6 165 1 32k6 58 138 228,7 275,7 247,2 204,7
AKM13 30h7 46 43 8h7 25 40 107,6 144,6 117 154

AKM7

awz  sos  zs bs e e we  mes s g
AKM11 30h7 46 43 8h % 40 & 116 87,5 124,5 AKM73 180j6 215 135 38K6 80 188 226,5 268,8 235,7 2873
REGHELP iy & GE gt & a ® - B - AKM74 180j6 215 135 38k6 80 188 260,5 302,5 269,7 3213
AKM12 30h7 46 43 8h7 25 40 08 135 107,5 144,5
AKM12E 30h7 46 43 8h7 25 40 08 - 107,5 -
AKM13 30h7 46 43 8h7 25 40 117 154 126,5 163,5
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Typenschliissel Notizen

AKM 4 4 J-AN CN GB BO

= FlanschgroRe: 1 40 mm = Ausfiihrung: B0 Standard
2 58 mm B1  mit Wellendichtung
3 70 mm xx  Sonder
4 84 mm
5 108 mm = Riickfilhrung: DA EnDat 2.1 (AKM2...7)
6 138 mm ENC-1113/1313 (Single Turn opt.)
7 188 mm DB EnDat 2.1 (AKM2...7)
EQN-1125/1325 (Multi Turn opt.)
= Rotorldnge: 1 LA EnDat 2.1 (AKM2...7)
2 ECI-1118/1319 (Single Turn ind.)
3 LB EnDat 2.1 (AKM2...7)
4 EQI-1130/1331 (Multi Turn ind.)
5 GA  Hiperface SKS36 (Single Turn opt.)

GB  Hiperface (AKM2...7)
z SKM36 (Multi Turn opt.)

= Wicklungstyp: A..
gstyp GD  Hiperface (AKM1)

S Sonder A
SEL34 (Multi Turn kap.)
R Resolver (Single Turn ind.)
= Flansch: A IEC S Sonder
B NEMA
€ alternative IEC-Norm u Bremse: 2 24V-Haltebremse
D andere Norm N ohne Bremse
G alternative IEC-Norm S Sonder
H  alternative IEC-Norm
R IEC mit Toleranz R N
® Anschliisse: B abgewinkelte Stecker,
drehbar (AKM2)
= Welle: C  Passfedernut C 0,5 m abgeschirmtes
K offene Passfedernut Kabel mit IP65-Stecker
N glatte Welle (AKM1/2)
S Sonder

abgewinkelte Stecker,
drehbar (AKM3...7)
Y y-tec Stecker IP65 (AKM1)
S Sonder

Beispiel Servomotor AKM 4 4 J-AN C N GB BO:
Motortyp AKM 44J, Flansch nach IEC Norm, mit glatter Welle, drehbare Anschliisse, ohne Bremse, mit Multiturn-Encoder SKM36

Detaillierte Motordaten finden Sie in unserer technischen Beschreibung der Motoren.
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