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&> SIGMATEK S-DIAS SCHNITTSTELLENMODUL ICA 011

S-DIAS Schnittstellenmodul ICA 011

mit 1 CAN-Bus
1 CAN-Bus Abschlusswiderstand schaltbar

Das S-DIAS Schnittstellenmodul ICA 011 besitzt eine CAN-Schnittstelle.
Der intern vorhandene CAN-Abschlusswiderstand kann per Software
bzw. per Drahtbriicke am Anschlussstecker deaktiviert werden.
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1 Einleitung

1.1  Zielgruppe/Zweck dieser Betriebsanleitung

Diese Betriebsanleitung enthlt alle Informationen, die Sie fur den Betrieb des Produktes
bendétigen.

Diese Betriebsanleitung richtet sich an:

Projektplaner

Monteure
Inbetriebnahmetechniker
Maschinenbediener
Instandhalter/Priftechniker

Es werden allgemeine Kenntnisse auf dem Gebiet der Automatisierungstechnik
vorausgesetzt.

Sie erhalten weitere Hilfe sowie Informationen zu Schulungen und passendem Zubehor auf
unserer Website www.sigmatek-automation.com.

Bei Fragen steht Ihnen natirlich auch gerne unser Support-Team zur Verfigung.
Notfalltelefon sowie Geschéftszeiten entnehmen Sie bitte unserer Website.

1.2 Wichtige und referenzierende Dokumentationen

Dieses und weitere Dokumente kdnnen Sie Uber unsere Website bzw. Uiber den Support
beziehen.

1.3 Lieferumfang

1x ICA 011

26.07.2023 Seite 7
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2 Grundlegende Sicherheitshinweise

2.1 Verwendete Symbole

Fir die in den einschlagigen Anwenderdokumentationen verwendeten Warn-, Gefahren-
und Informationshinweise werden folgende Symbole verwendet:

> B P

GEFAHR

Gefahr bedeutet, dass der Tod oder schwere Verletzungen eintreten,
wenn die angegebenen Malinahmen nicht getroffen werden.

= Beachten Sie alle Hinweise, um Tod oder schwere
Verletzungen zu vermeiden

WARNUNG

Warnung bedeutet, dass der Tod oder schwere Verletzungen eintreten
kdnnen, wenn die angegebenen MafRnahmen nicht getroffen werden.

= Beachten Sie alle Hinweise, um Tod oder schwere
Verletzungen zu vermeiden

VORSICHT

Vorsicht bedeutet, dass mittelschwere bis leichte Verletzungen
eintreten kdnnen, wenn die angegebenen MalRhahmen nicht getroffen
werden.

= Beachten Sie alle Hinweise, um mittelschwere bis leichte
Verletzungen zu vermeiden.

INFORMATION

Information

= Liefert wichtige Hinweise Uber das Produkt, die Handhabung
oder relevante Teile der Dokumentation, auf welche
besonders aufmerksam gemacht werden soll.

Seite 8
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2.2 Haftungsausschluss

i

INFORMATION

Der Inhalt dieser Betriebsanleitung wurde mit &uf3erster Sorgfalt
erstellt. Dennoch kdnnen Abweichungen nicht ausgeschlossen
werden. Diese Betriebsanleitung wird regelmafig tberprift und
notwendige Korrekturen in die nachfolgenden Ausgaben eingearbeitet.
Der Maschinenhersteller ist fir den sachgemaRen Einbau sowie die
Geratekonfiguration verantwortlich. Der Maschinenbediener ist fur
einen sicheren Umgang sowie die sachgemafe Bedienung
verantwortlich.

Die aktuelle Betriebsanleitung ist auf unserer Website zu finden.
Kontaktieren Sie ggf. unseren Support.

Technische Anderungen, die der Verbesserung der Geréte dienen,
sind vorbehalten. Die vorliegende Betriebsanleitung stellt eine reine
Produktbeschreibung dar. Es handelt sich um keine zugesicherten

Eigenschaften im Sinne des Gewahrleistungsrechts.

Bitte lesen Sie vor jeder Handhabung eines Produktes die dazu
gehodrigen Dokumente und diese Betriebsanleitung grindlich durch.

Fir Schaden, die aufgrund einer Nichtbeachtung dieser
Anleitungen oder der jeweiligen Vorschriften entstehen,
Ubernimmt die Fa. SIGMATEK GmbH & Co KG keine Haftung.

26.07.2023
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2.3 Allgemeine Sicherheitshinweise

Beachten Sie unbedingt die Sicherheitshinweise in den anderen Abschnitten dieser
Betriebsanleitung. Diese Hinweise sind optisch durch Symbole besonders hervorgehoben.

i

INFORMATION

Laut EU-Richtlinien ist die Betriebsanleitung Bestandteil eines
Produktes.

Bewahren Sie daher diese Betriebsanleitung stets griffbereit in der
Né&he der Maschine auf, da sie wichtige Hinweise enthalt.

Geben Sie diese Betriebsanleitung bei Verkauf, VerauRerung oder
Verleih des Produktes weiter, bzw. weisen Sie auf deren Online-
Verfligbarkeit hin.

Im Hinblick auf die mit der Nutzung der Maschine verbundenen
Sicherheits- und Gesundheitsschutzanforderungen muss der
Hersteller, bevor eine Inverkehrbringung einer Maschine erfolgt, eine
Risikobeurteilung gemaf Maschinenrichtlinie 2006/42/EG durchfuhren.

Betreiben Sie das Gerat nur mit von SIGMATEK dafiir freigegebenen
Geréaten und Zubehdr.

VORSICHT
Behandeln Sie das Gerat mit Sorgfalt und lassen Sie es nicht fallen.

Fremdkorper und Flissigkeiten durfen nicht ins Gerateinnere
gelangen.

Das Gerét darf nicht getffnet werden!

Bei nicht bestimmungsgemaRer Funktion oder bei Beschadigungen,
die Gefahrdungen hervorrufen kénnen, ist das Gerét zu ersetzen!

Das Gerét entspricht der EN 61131-2.

In Kombination mit einer Anlage sind vom Systemintegrator die
Anforderungen der Norm EN 60204-1 einzuhalten.

Achten Sie zu |hrer eigenen Sicherheit und zur Sicherheit anderer auf
die Einhaltung der Umweltbedingungen.

Seite 10
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2.4  Software/Schulung
Die Applikation wird mit der Software LASAL CLASS 2 und LASAL SCREEN Editor erstellt.

Es werden Schulungen fiir die LASAL-Entwicklungsumgebung angeboten, mit der Sie das

Produkt konfigurieren kdnnen. Informationen tber Schulungstermine finden Sie auf unserer
Website.

26.07.2023 Seite 11
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3  Normen und Richtlinien
3.1 Richtlinien

Das Produkt wurde in Ubereinstimmung mit den Richtlinien der Europaischen Union
konstruiert und auf Konformitat geprift.

EU-Konformitatserklarung

EU-Konformitatserklarung
Das Produkt ICA 011 ist konform mit folgenden européischen Richtlinien:

2014/35/EU Niederspannungsrichtlinie

e 2014/30/EU Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV-Richtlinie)

e 2011/65/EU ,Beschrankung der Verwendung bestimmter
gefahrlicher Stoffe in Elektro- und Elektronikgeraten (RoHS-
Richtlinie)

Die EU-Konformitatserklarungen werden auf der SIGMATEK-Homepage
zur Verfigung gestellt. Siehe Produkte/Downloads, oder mit Hilfe der
Suchfunktion und Stichwort ,EU-Konformitatserklarung®.

Seite 12 26.07.2023
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4 Typenschild
- HW: X.XX
H
CEHD) SW: XX XX XXX
=15 Safety Version: SXX.XX.XX
) SIGMATEK GMBH & CO KG
Serial No. Sigmatekstrasse 1 A-5112 LAMPRECHTSHAUSEN
Article Number Product Name Short Name
Exemplary nameplate (symbol image)
. HW: 1.00
+
E% SW: 01.00.000
[=]F% 5 Safety Version: S01.00.00
SIGMATEK GMBH & CO KG
12345678 Sigmatekstrasse 1 A-5112 LAMPRECHTSHAUSEN
12-246-133-3 Handbediengerat Wireless HGW 1033-3
HW: Hardwareversion
SW: Softwareversion
26.07.2023 Seite 13
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5 Technische Daten

5.1 Leistungsdaten

Schnittstellen 1x CAN
1x Terminierungsanschluss
Einstellbare Ubertragungsraten CAN 20.000 Baud, 50.000 Baud, 100.000 Baud,
125.000 Baud, 250.000 Baud, 500.000 Baud,
615.000 Baud, 1.000.000 Baud
Uberspannungsfestigkeit CAN Pin CAN H +30V
Pin CAN L +30V
Terminierung Pin TERM+ +30V
E0AY)
Pin TERM- 0
AnschlieBbare maximale 100
Teilnehmer CAN
Kurzschlussfest ja
Status LEDs ja

Seite 14
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5.2 Elektrische Anforderungen

Versorgungsspannung +24 V +18-30 V DC

Versorgung vom S-DIAS-Bus +5V

Stromaufnahme am S-DIAS-Bus typisch 60 mA maximal 70 mA
(+5 V-Versorgung)

Versorgung vom S-DIAS-Bus +24 V

Stromaufnahme am S-DIAS-Bus typisch 20 mA maximal 40 mA
(+24 V-Versorgung)

i

UL-Zulassung

i

INFORMATION

Wird dieses S-DIAS Modul an einem S-DIAS Versorgungsmodul mit
mehreren S-DIAS Modulen eingesetzt, mussen die Summenstréme
der verwendeten S-DIAS Module ermittelt und Uberprift werden.

Der Summenstrom der S-DIAS +24 V-Versorgung darf 1,6 A nicht
Uberschreiten!

Der Summenstrom der S-DIAS +5 V-Versorgung darf 1,6 A nicht
Uberschreiten!

Die Angabe der Stromaufnahme findet man in der modulspezifischen
technischen Dokumentation unter ,Elektrische Anforderungen®.

INFORMATION

Fir USA und Kanada:

Die Versorgung muss limitiert sein auf:

a) max. 5 A bei Spannungen von 0-20 V DC, oder
b) 100 W bei Spannungen von 20-60 V DC

Das limitierende Bauteil (z.B. Trafo, Netzteil oder Sicherung) muss
von einem NRTL (National Recognized Testing Laboratory, z.B. UL)
zertifiziert sein.

26.07.2023
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5.3 Sonstiges

Artikelnummer 20-102-011
Normung UL 508 (E247993)
Approbationen UL, cUL, CE, UKCA

5.4 Umgebungsbedingungen

Lagertemperatur -20 ... +85°C
Umgebungstemperatur 0..+55°C
Luftfeuchtigkeit 0-95 %, nicht kondensierend
Aufstellndhe tber Meereshéhe 0-2000 m ohne Derating

> 2000 m bis maximal 5000 m mit Derating der maximalen
Umgebungstemperatur um 0,5 °C pro 100 m

Betriebsbedingungen Verschmutzungsgrad 2
EMV-Storfestigkeit nach EN 61000-6-2 (Industriebereich)
EMV-Storaussendung nach EN 61000-6-4 (Industriebereich)
Schwingungsfestigkeit EN 60068-2-6 3,5 mm von 5-8,4 Hz

1 g von 8,4-150 Hz

Schockfestigkeit EN 60068-2-27 15¢g

Schutzart EN 60529 IP20

26.07.2023 Seite 17
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6 Mechanische Abmessungen
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7 Anschlussbelegung

Modul Status (gruin)
User (gelb)

Tx (gelb)

Rx (grun)

DC OK (griin)
CAN R (grtin)

CAN A (LOW)
CAN B (HIGH)

CAN A (LOW)
CAN B (HIGH)
CAN GND

TERM+
TERM-

n.c. = nicht verwenden

SIGMATEK

26.07.2023
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7.1 Status LEDs

Modul Status grin EIN Modul aktiv
AUS Keine Versorgung vorhanden
BLINKT (5 Hz) | Keine Kommunikation

User gelb EIN Von Applikation einstellbar
AUS (z.B. kann die LED des Moduls uber die Visualisierung blinkend

eingestellt werden um die Modulfindung im Schaltschrank zu

BLINKT (2 Hz) | erleichtern)
BLINKT (4 Hz)

CAN Tx gelb BLINKT Senden von Daten

CAN Rx grun BLINKT Empfang von Daten

DC OK grun EIN Modul ist mit +24 V versorgt

CANR grin EIN Interner Abschlusswiderstand aktiviert
AUS Interner Abschlusswiderstand deaktiviert

Seite 20 26.07.2023
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7.2 Zu verwendende Steckverbinder

Steckverbinder:

X1-X2: Steckverbinder mit Federzugklemme (im Lieferumfang enthalten)

Die Federzugklemmen sind fur den Anschluss von ultraschallverdichteten (ultraschall-
verschweildten) Litzen geeignet.

Anschlussvermégen:

Abisolierlange/Hulsenlange: 10 mm
Steckrichtung: parallel zur Leiterachse bzw. zur Leiterplatte
Leiterquerschnitt starr: 0,2-1,5 mm?
Leiterquerschnitt flexibel: 0,2-1,5 mm?
Leiterquerschnitt Litzen ultraschallverdichtet: 0,2-1,5 mm?
Leiterquerschnitt AWG/kemil: 24-16
Leiterquerschnitt flexibel m. Aderendhiilse ohne Kunststoffhiilse: 0,25-1,5 mm?
Leiterquerschnitt flexibel m. Aderendhilse mit Kunststoffhilse:  0,25-0,75 mm? (Reduzierungsgrund d2 der
Aderendhlse)
Aderendhilse Kabel

LT |
:{ d2
F 0w
d2 = max. 2,8 mm

INFORMATION

Das S-DIAS Modul darf NICHT unter Spannung an- oder abgesteckt
werden!

jud @

26.07.2023 Seite 21
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7.3 Beschriftungsfeld

Hersteller Weidmdller

Typ MF 10/5 CABUR MC NE WS
Artikelnummer Weidmidiller 1854510000

Kompatibler Drucker Weidmdller

Typ

Printjet Advanced 230V

Artikelnummer Weidmiller

1324380000

Seite 22
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8 Verdrahtung

8.1 Anschlussbeispiel

i @

X1

120R

CAN A (LOW)
CAN B (HIGH)
CAN GND

T\ open = 120R active

X2

INFORMATION

Um den CAN-Abschlusswiderstand zu nutzen, muss X2 offen und der

CanTermination Client der ICA011 HW-Klasse auf 1 gesetzt sein.

26.07.2023
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9 CAN-Bus Setup

In diesem Abschnitt wird erlautert, wie der CAN-Bus richtig konfiguriert wird. Dazu missen
folgende Parameter eingestellt werden: Stationsnummer und Ubertragungsgeschwindigkeit.

9.1 CAN-Bus Stationsnummer

Jede CAN-Bus-Station erhdlt eine eigene Stationsnummer. Unter dieser Stationsnummer
kodnnen die anderen Busteilnehmer von dieser Station Daten abholen und an diese Station
Daten senden. Zu beachten ist, dass im CAN-Bus System jede Stationsnummer nur einmal
vergeben werden darf!

9.2 CAN-Bus Teilnehmeranzahl
Die maximale Anzahl von Teilnehmern am CAN-Bus ist von der Leitungsldnge, dem

Terminierungswiderstand, der Ubertragungsgeschwindigkeit und den verwendeten Treibern
in den Teilnehmern abhangig.

Bei einem Terminierungswiderstand von 120 Q sind mindestens 100 Teilnehmer mdglich.

9.3 CAN-Bus Ubertragungsgeschwindigkeit

Es besteht die Mdéglichkeit verschiedene Ubertragungsgeschwindigkeiten (Baudraten) auf
dem CAN-Bus einzustellen. Je groRRer die Lange der Busleitungen ist, desto kleiner muss
die Ubertragungsgeschwindigkeit gewahlt werden.

Wert Baudrate maximale Léange
0 615 kBit/s 60 m
1 500 kBit/s 80m
2 250 kBit/s 160 m
3 125 kBit/s 320 m
4 100 kBit/s 400 m
5 50 kBit/s 800 m
6 20 kBit/s 1200 m
7 1 MBit/s 30m

Diese Werte gelten fir folgendes Kabel: 120 O, Twisted Pair.

Hinweis: Fiir das CAN-Bus Protokoll gilt: 1 kBit/ s = 1 kBaud.
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9.4 CAN-Bus Abschluss

An den beiden Endgeraten in einem CAN-Bus System muss ein Leitungsabschluss
erfolgen. Dies ist notwendig, um Ubertragungsfehler durch Reflexionen auf der Leitung zu
verhindern.

Gerat 1 Gerat 2 Gerat 3 Geratn
z.B.CPU z B. Tastatur- z.B. Servo- z.B. Terminal
einheit motorsteuerung
CAN-Bus B S Stecker mit
Abschluss — ~~—— Abschluss-
am Gerat R beschaltung

CAN-Bus-Verbindungen

9.5 Abschluss am ICA 011

Im ICA 011 befindet sich ein Abschlusswiderstand, der bei offenem Stecker X2 aktiviert ist
(=> keine Drahtbriicke von X2 TERM+ auf TERM-).

D.h. ist die ICA 011 am Ende des CAN-Bus angeschlossen, so muss kein externer 120 Q
Abschlusswiderstand am X1 bestiickt werden.

Am Stecker X2 kann der interne Abschlusswiderstand mit einer Drahtbriicke oder einem
Schalter deaktiviert werden (TERM+/TERM-).

Ist eine Drahtbriicke zwischen TERM+ und TERM- gesetzt, so ist der interne
Abschlusswiderstand abgeschaltet (open/deactivated).
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ICA 011

Ist keine Drahtbriicke gesetzt, so ist der interne CAN-Bus-Abschlusswiderstand von 120 Q
aktiviert (liegt zwischen CAN A (LOW) und CAN B (HIGH)).

CAN B (HIGH)

o
[/ }—\1200
E O |CANA (LOW)

Applikation _g Iiiﬂ*' :r Standard: open =120 Q active
h -
O | n.c. = do not connect

26.07.2023
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10 Verdrahtung

o Die Abschlusswiderstande mit 120 Q sind jeweils am Busende zu platzieren, wobei das
ICA 011 bereits einen Abschlusswiderstand eingebaut hat (mit TERM +/- zu
deaktivieren)

e Sternverdrahtung muss vermieden werden

10.1 Schirmung
Die Verkabelung von CAN sind als geschirmte Leitungen auszufiihren.

Der Schirm ist entweder beim Eintritt in den Schaltschrank oder unmittelbar vor dem
ICA 011 grofR¥flachig und niederohmig aufzulegen (Kabeldurchfiihrungen, Erdungsschellen)!

So kdnnen Stérsignale nicht in die Elektronik gelangen und die Funktion beeintrachtigen.

Zur Vermeidung von PE-Ausgleichsstromen, die iber den Schirm der Leitungen flieRen,
wird empfohlen die Anlagenteile miteinander zusatzlich niederohmig und niederimpedant zu
verbinden.

Schirmauflage

Kommunikations
-Gegenstelle

Kommunikations-
Gegenstelle

Schaltschrank Schaltschrank
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11 Montage/Ilnstallation

11.1 Lieferumfang prifen

Uberpriifen Sie den Lieferumfang auf Vollstandigkeit und Unversehrtheit. Siehe dazu
Kapitel 1.3 Lieferumfang.

INFORMATION

® Prufen Sie bei Erhalt und vor dem Erstgebrauch das Gerat auf
Beschadigungen. Ist das Gerat beschadigt, kontaktieren Sie unseren
l Kundendienst und installieren Sie es nicht in lhr System.

Beschadigte Komponenten kénnen das System stéren oder schadigen.
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11.2 Einbau

Die S-DIAS Module sind fir den Einbau im Schaltschrank vorgesehen. Zur Befestigung der
Module ist eine Hutschiene erforderlich. Diese Hutschiene muss eine leitfahige Verbindung
zur  Schaltschrankrickwand herstellen. Die einzelnen S-DIAS Module werden
aneinandergereiht in die Hutschiene eingehangt und durch Schliel3en der Rasthaken fixiert.
Uber die Erdungslasche auf der Riickseite der S-DIAS Module wird die
Funktionserdverbindung vom Modul zur Hutschiene ausgefihrt. Es ist nur die waagrechte
Einbaulage (Modulbezeichnung oben) mit ausreichend Abstand der Liftungsschlitze des S-
DIAS Modulblocks zu umgebenden Komponenten bzw. der Schaltschrankwand zul&ssig.
Das ist erforderlich, um die optimale Kihlung und Luftzirkulation zu erreichen, sodass die
Funktionalitat bis zur maximalen Betriebstemperatur gewabhrleistet ist.

WAAGRECHTE Montage
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Empfohlene Minimalabstande der S-DIAS Module zu umgebenden Komponenten bzw. der
Schaltschrankwand:

AN

(1177771717777

a b c
30 mm (1.18") 30 mm (1.18") 100 mm (3.94")

a, b, c ... Abstdnde in mm (inch)
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12 Transport/Lagerung

INFORMATION

® Bei diesem Geréat handelt es sich um sensible Elektronik. Vermeiden
Sie deshalb beim Transport, sowie wahrend der Lagerung, grof3e
l mechanische Belastungen.

Fir Lagerung und Transport sind dieselben Werte fir Feuchtigkeit und
Erschitterung (Schock, Vibration) einzuhalten wie wahrend des
Betriebes!

Wahrend des Transportes kann es zu Temperatur- und
Luftfeuchtigkeitsschwankungen kommen. Achten Sie darauf, dass im
und auf dem Gerét keine Feuchtigkeit kondensiert, indem Sie das
Gerét im ausgeschalteten Zustand an die Raumtemperatur
akklimatisieren lassen.

Wenn méglich sollte das Geréat in der Originalverpackung transportiert
werden. Andernfalls ist eine Verpackung zu wéhlen, die das Produkt
ausreichend gegen auRere mechanische Einflisse schitzt, wie z.B.
Karton geflllt mit Luftpolster.

13 Aufbewahrung

INFORMATION

® Lagern Sie das Gerét bei Nichtgebrauch It. Lagerbedingungen. Siehe
l hierfir Kapitel 12.

Achten Sie darauf, dass wahrend der Aufbewahrung alle
Schutzkappen (sofern vorhanden) korrekt aufgesetzt sind, sodass das
Gerét nicht verschmutzt oder Fremdkdrper bzw. Flussigkeiten
eindringen kdnnen.
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14 Instandhaltung

INFORMATION

® Beachten Sie bei der Instandhaltung sowie bei der Wartung die
1 Sicherheitshinweise aus Kapitel 2.

14.1 Wartung

Dieses Produkt wurde fur den wartungsarmen Betrieb konstruiert.

14.2 Reparaturen

INFORMATION

® Senden Sie das Geréat im Falle eines Defektes/einer Reparatur
zusammen mit einer ausfuhrlichen Fehlerbeschreibung an die zu
l Beginn dieses Dokumentes angefiihrte Adresse.

Transportbedingungen siehe Kapitel 12 Transport/Lagerung.

15 Entsorgung

INFORMATION

® Sollten Sie das Geréat entsorgen wollen, sind die nationalen
l Entsorgungsvorschriften unbedingt einzuhalten.

Das Gerat darf nicht mit dem Hausmdill entsorgt werden.
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16 Unterstitzte Zykluszeiten

16.1 Zykluszeiten unterhalb von 1 ms (in ps)

X= unterstutzt

16.2 Zykluszeiten groRRer gleich 1 ms (in ms)

X= unterstutzt
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17 Hardwareklasse ICA011

Hardwareklasse ICA011 fur das S-DIAS CAN-Modul ICA 011

E| El SDIAS:27, TCAD11 (ICAD111)

E Class State (Class5tate) <-[]-=

Device ID (DeviceID) <-[]-=

FPGA Version (FPGAVersion) <-[]-=

Hardware Version (HwWersion) «<-[]-=

Serial Number (SerialNo) <-[]-=

Retry Counter (RetryCounter) <-[]-=

LED Control (LEDControl) <-[]-=

Can Termination State {(CanTermState) «<-[]-=

Receive Buffer Overflow (RxBufferOverflow) =-[]-=

Isochronous CAN (IsocCan) =-[]-=
n Asyncronous CAN (AsyCan) <-[]-=

- ] ALARM :00, Empty
Properties
7o
Object of class ICADT1 ICA0111
Place 2
Required Module is required
Can Termination on
Baudrate Can 100kBit/s
Asychronous TX Objects CAN 1

Asychronous RX Objects CAN
Isochrone TX Objects Prescaler CAN
Isochrencus TXObjects CAN
Isochrencus R¥Objects CAN %

Settings for ICADITT

Voltage 5000 [mV]

Voltage 24000 [mV]

=R =R "

Diese Hardwareklasse wird zum Ansteuern des Hardwaremoduls ICA 011 mit einer CAN-
Schnittstelle  verwendet. Genauere Hardwareinformationen findet man in der
Moduldokumentation.
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17.1 Allgemein

Class State State Zeigt den aktuellen Status der Hardwareklasse an.
Device ID State Zeigt die Device-ID des Hardwaremoduls an.
FPGA Version State FPGA-Version des Moduls im Format 16#XY (z.B. 16#10 = Version 1.0).
Hardware State Hardware-Version des Moduls im Format 16#XXYY (z.B. 16#0120 = Version
Version 1.20)
Serial Number State Zeigt die Seriennummer des Hardwaremoduls an.
Retry Counter State Zahlt hoch, wenn ein Transfer am S-DIAS Bus fehlschlagt.
LED Control Output Wird zum Steuern der Applikations-LED des S-DIAS-Moduls verwendet, um
das Modul im Verbund schneller finden zu kénnen.
0 LED aus
1 LED ein
2 langsam blinken
3 schnell blinken

Required Property Diese Einstellung ist standardmé&Big aktiviert, d.h. dieses S-DIAS-
Hardwaremodul an dieser Position ist fir das System zwingend erforderlich
und darf keinesfalls fehlen, ausgesteckt werden oder einen Fehler liefern,
ansonsten wird die gesamte Hardware abgeschaltet. Fehlt das
Hardwaremodul, liefert es einen Fehler oder wird es entfernt, 16st dies einen
S-DIAS-Fehler aus. Wird dieser Client mit O initialisiert, ist dieses
Hardwaremodul an der Position nicht zwingend erforderlich, d.h. es kann
jederzeit an- bzw. abgesteckt werden. Es sollte aber mit Bedacht die
Sicherheit des Systems ausgewahlt werden, welche Komponenten ,nicht
required” sein sollen.
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17.2 CAN-Schnittstelle

Can Property Aktiviert den internen CAN-Abschlusswiderstand.
Termination 0 internen Abschlusswiderstand deaktivieren
1 internen Abschlusswiderstand aktivieren
als Initialisierungswert

Baudrate Can Property Einstellung der Baudrate der 1. CAN-Bus Schnittstelle:

Client Baudrate kBit/s Samplepoint
0 615 86

1 500 86

2 250 86

3 125 86

4 100 86

5 50 86

6 20 86

7 1000

8 83,33

Alternativ kann die Baudrate mit der Funktion SetBaudrate() gesetzt werden.
als Initialisierungswert

Asy Tx Objects Property Hier kann die Anzahl der asynchronen Sendeobjekte, die pro Zyklus
Can Ubertragen werden, eingestellt werden.
Detailbeschreibung siehe “Asynchrones Senden und Empfangen"

0-5 CAN-Objekte pro Zyklus
0 keine asynchronen Objekte werden tbertragen

1-5 maximale Anzahl von Objekten die Ubertragen werden
als Initialisierungswert

Asy Rx Objects Property Hier kann die Anzahl der asynchronen Empfangsobjekte, die pro Zyklus
Can ubertragen werden, eingestellt werden.
Detailbeschreibung siehe “Asynchrones Senden und Empfangen"

0-9 CAN-Objekte pro Zyklus
0 keine asynchronen Objekte werden empfangen

1-9 maximale Anzahl von Objekten die empfangen werden
als Initialisierungswert

Iso Tx Prescaler Property Mit Hilfe dieses Clients kann man die Sendezeit der isochronen Tx-Can-
Can Objekte um ein vielfaches der Zykluszeit erhéhen.

Iso Can Interface Schnittstelle zum Aufrufen der isochronen Sende- und Empfangsmethoden.
Ein Objektkanal auf _CanLib wird benétigt (fur die Verwendung von
Extended-CanFrames ist ein Objektkanal auf  die Klasse
_SdiasCanlsolnterface notwendig). Die vorhandenen Funktionen sind unter
dem Punkt ,Isochrones Interface” beschrieben.

Interface Schnittstelle zum Aufrufen der asynchronen Sende- und
Empfangsmethoden. Ein Objektkanal auf _CanLib wird bendtigt (fur die
Verwendung von Extended-CanFrames ist ein Objektkanal auf die Klasse
_SdiasCanAsyInterface notwendig). Die vorhandenen Funktionen sind unter
dem Punkt ,Asynchrones Interface” beschrieben.
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Can State Zeigt den Status des CAN-Terminierungswiderstands an.
Termmg?otn 0 Terminierungswiderstand aus
ate
1 Terminierungswiderstand ein
Receive Buffer State Zeigt an ob der Asynchrone CAN Empfangspuffer tbergelaufen ist. Tritt
Overflow dann auf, wenn mehr Asynchrone CAN Objekte empfangen wurden als im

Puffer Platz haben. Um dem entgegen zu wirken muss der ,Asy Rx Objects
Can*“ Property erhdht werden oder die Buszykluszeit verringert werden.

17.3 Kommunikations-Schnittstellen

ALARM Downlink Mit diesem Downlink kann die zugehorige Alarmklasse tber den Hardware-
Editor platziert werden.
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17.4 Isochrones Interface

17.4.1 lIsInstalled

Liefert zuriick, ob das CAN-Interface installiert ist.

Riuckgabeparameter Beschreibung
retval DINT 0 CAN-Interface ist installiert
-1 Interface in dieser Variante der Hardware

nicht vorhanden

17.4.2 GetBaudrate

Diese Funktion liefert die Baudrate des CAN-Interfaces.

Ubergabeparameter Typ Beschreibung
Baudrate AUSINT Zieladresse, wo die eigene Baudrate hingeschrieben
werden soll
0 615 kBit/s
1 500 kBit/s
2 250 kBit/s
3 125 kBit/s
4 100 kBit/s
5) 50 kBit/s
6 20 kBit/s
7 1 MBit/s
8 83,33 kBit/s
Riickgabeparameter Typ Beschreibung
retval DINT 0 Funktion erfolgreich
#0 Fehlercode
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17.4.3 SetBaudrate

Diese Funktion setzt die Baudrate des CAN-Interfaces.

Ubergabeparameter ‘ Typ Beschreibung ‘
Baudrate USINT 0 615 KBit/s

1 500 kBit/s

2 250 kBit/s

8 125 kBit/s

4 100 kBit/s

5 50 kBit/s

6 20 kBit/s

7 1 MBit/s

8 83,33 kBit/s
Ruckgabeparameter ‘ Typ Beschreibung ‘
retval DINT 0 Funktion erfolgreich

#0 Fehlercode

17.4.4 AddCanObj

Fugt ein Sende- oder Empfangs-Objekt am CAN-Bus hinzu.

Ubergabeparameter Beschreibung
ObjNr INT Objektnummer (max. 2047)
Length USINT Lange der Daten (max. 8)
Mode USINT 1 Rx mit Callback
2 Tx
ActionPtr PVOID Pointer auf die Funktion, die vom Callback aufgerufen
wird
ThisPointer PVOID Thispointer
Ruckgabeparameter ‘ Typ Beschreibung ‘
retval DINT 20 Handle des CAN-Objekts
<0 Fehlercode
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17.45 CanTxObject

Sendet ein Objekt am CAN-Bus.

Ubergabeparameter Beschreibung

retval

ObjNr Objektnummer (max. 2047)
length USINT Lange der Daten (max. 8)
data PVOID Zeiger auf die Daten

Ruckgabeparameter Beschrelbung

0 Funktion erfolgreich
#0 Fehlercode

17.4.6 AddCanObjExtended

Flgt ein Sende- oder Empfangs-Objekt am CAN-Bus hinzu, welches einen Extended-
Identifier verwendet (29-Bit-ObjNr anstelle der 11-Bit-ObjNr). Fir die Verwendung ist ein
Objektkanal auf die Klasse _SdiasCanlsolnterface notwendig.

Ubergabeparameter ‘ Typ Beschreibung ‘
ObjNr DINT Objektnummer (max. 536870911)
Length USINT Lénge der Daten (max. 8)
Mode USINT 1 Rx mit Callback
2 Tx
ActionPtr PVOID Pointer auf die Funktion, die vom Callback aufgerufen
wird
ThisPointer PVOID Thispointer
Ruckgabeparameter ‘ Typ Beschreibung ‘
retval DINT 20 Handle des CAN-Objekts
<0 Fehlercode

Seite 40

26.07.2023



&> SIGMATEK S-DIAS SCHNITTSTELLENMODUL ICA 011

17.4.7 CanTxObjectExtended

Sendet ein Objekt am CAN-Bus, welches einen Extended-ldentifier verwendet (29-Bit-
ObjNr anstelle der 11-Bit-ObjNr). Fir die Verwendung ist ein Objektkanal auf die Klasse
_SdiasCanlsolnterface notwendig.

Ubergabeparameter ‘ Typ Beschreibung ‘
ObjNr DINT Objektnummer (max. 536870911)
length USINT Lange der Daten (max. 8)
data PVOID Zeiger auf die Daten
Ruckgabeparameter ‘ Typ Beschreibung ‘
retval INT 0 Funktion erfolgreich

#0 Fehlercode

17.4.8 GetMyStation

Wird vom isochronen Interface nicht unterstitzt.

Ruckgabeparameter Beschreibung

retval DINT -1 Funktion nicht unterstiitzt

17.4.9 SetMyStation

Wird vom isochronen Interface nicht unterstitzt.

Ruckgabeparameter Beschreibung

retval DINT -1 Funktion nicht unterstiitzt

17.4.10 LoginIintoCanNew

Wird vom isochronen Interface nicht unterstitzt.

Ruckgabeparameter Beschreibung

retval DINT =il Funktion nicht unterstitzt
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17.4.11 InitBasicCanObject

Wird vom isochronen Interface nicht unterstitzt.

Riickgabeparameter Typ Beschreibung

retval DINT - Funktion nicht unterstiitzt

17.4.12 Set_RTR_Flag

Wird vom isochronen Interface nicht unterstitzt.

Riuckgabeparameter Beschreibung

retval DINT - Funktion nicht unterstiitzt

17.4.13 CanTxObjHandle

Wird vom isochronen Interface nicht unterstiitzt.

Rickgabeparameter Beschreibung

retval DINT =il Funktion nicht unterstiitzt

17.4.14 CanRxObjHandle

Wird vom isochronen Interface nicht unterstitzt.

Riickgabeparameter Typ Beschreibung

retval DINT Al Funktion nicht unterstiitzt

17.4.15 RedefCanObj

Wird vom isochronen Interface nicht unterstiitzt.

Rickgabeparameter Beschreibung

retval DINT = Funktion nicht unterstiitzt
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17.4.16 ChkODbjExists

Wird vom isochronen Interface nicht unterstitzt.

Ruckgabeparameter Beschreibung

retval DINT =l Funktion nicht unterstiitzt

17.4.17 DelCanObj

Wird vom isochronen Interface nicht unterstitzt.

Ruckgabeparameter Beschreibung

retval DINT -1 Funktion nicht unterstiitzt

17.4.18 DelBasicCanObj

Wird vom isochronen Interface nicht unterstiitzt.

Ruckgabeparameter Beschreibung

retval DINT -1 Funktion nicht unterstiitzt
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17.5 Asynchrones Interface

17.5.1 IsInstalled

Liefert zuriick, ob das CAN-Interface installiert ist.

Riuckgabeparameter Beschreibung
retval DINT 0 CAN-Interface ist installiert
-1 Interface in dieser Variante der Hardware

nicht vorhanden

17.5.2 GetBaudrate

Diese Funktion liefert die Baudrate des CAN-Interfaces.

Ubergabeparameter Typ Beschreibung
Baudrate AUSINT Zieladresse, wo die eigene Baudrate hingeschrieben
werden soll.
0 615 kBit/s
1 500 kBit/s
2 250 kBit/s
3 125 kBit/s
4 100 kBit/s
5) 50 kBit/s
6 20 kBit/s
7 1 MBit/s
8 83,33 kBit/s
Riickgabeparameter Typ Beschreibung
retval DINT 0 Funktion erfolgreich
#0 Fehlercode
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17.5.3 SetBaudrate

Diese Funktion setzt die Baudrate des CAN-Interfaces.

Ubergabeparameter ‘ Typ Beschreibung ‘
Baudrate USINT 0 615 KBit/s

1 500 kBit/s

2 250 kBit/s

8 125 kBit/s

4 100 kBit/s

5 50 kBit/s

6 20 kBit/s

7 1 MBit/s

8 83,33 kBit/s
Ruckgabeparameter ‘ Typ Beschreibung ‘
retval DINT 0 Funktion erfolgreich

#0 Fehlercode

17.5.4 AddCanObj

Fugt ein Empfangs-Objekt am CAN-Bus hinzu.

Ubergabeparameter Beschreibung
ObjNr INT Objektnummer (max. 2047)
Length USINT Lange der Daten (max. 8)
Mode USINT 1 Rx mit Callback
ActionPtr PVOID Pointer auf die Funktion, die vom Callback aufgerufen
wird
ThisPointer PVOID Thispointer
Ruckgabeparameter ‘ Typ Beschreibung ‘
retval DINT 20 Handle des CAN-Objekts
<0 Fehlercode
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17.5.5 InitBasicCanObject

Flgt ein Empfangs-Objekt am CAN-Bus hinzu.
Weiters kann ein Filter initialisiert werden, um mehr als ein CAN-Objekt empfangen zu
kénnen.

Ubergabeparameter Typ Beschreibung
ObjNr INT Objektnummer (max. 2047)
mask USINT Bitmaskfilter um CAN-Objekte auszuwé&hlen
16#7FF keine Objekte aulRer ObjNr werden
empfangen
16#000 alle Objekte werden empfangen
ActionPtr PVOID Pointer auf die Funktion, die vom Callback aufgerufen
wird
ThisPointer PVOID Thispointer
Riuckgabeparameter Typ Beschreibung
retval DINT >0 Handle des CAN-Objekts
<0 Fehlercode

17.5.6 CanTxObject

Sendet ein Objekt am CAN-Bus.

Ubergabeparameter Typ Beschreibung
INT

ObjNr Objektnummer (max. 2047)

length USINT Lénge der Daten (max. 8)

data PVOID Zeiger auf die Daten

retval INT 0 Funktion erfolgreich
#0 Fehlercode
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17.5.7 AddCanObjExtended

Figt ein Sende- oder Empfangs-Objekt am CAN-Bus hinzu, welches einen Extended-
Identifier verwendet (29-Bit-ObjNr anstelle der 11-Bit-ObjNr). Fir die Verwendung ist ein

Objektkanal auf die Klasse _SdiasCanAsylinterface notwendig.

Ubergabeparameter Typ Beschreibung

ObjNr DINT Objektnummer (max. 536870911)

Length USINT Lange der Daten (max. 8)

Mode USINT 1 Rx mit Callback
2 Tx

ActionPtr PVOID Pointer auf die Funktion, die vom Callback aufgerufen
wird

ThisPointer PVOID Thispointer

Ruckgabeparameter Beschreibung

retval DINT =0 Handle des CAN-Objekts
<0 Fehlercode

17.5.8 InitBasicCanObjectExtended

Fugt ein Empfangs-Objekt am CAN-Bus hinzu, welches einen Extended-ldentifier
verwendet (29-Bit-ObjNr anstelle der 11Bit-ObjNr). Fiur die Verwendung ist ein Objektkanal
auf die Klasse _SdiasCanAsyinterface notwendig. Weiters kann ein Filter initialisiert

werden, um mehr als ein CAN-Objekt empfangen zu kénnen.

Ubergabeparameter Beschreibung
ObjNr DINT Objektnummer (max. 536870911)
mask UDINT Bitmaskfilter um CAN-Objekte auszuwé&hlen
16#1FFFFFFF  keine Objekte auRer ObjNr werden
empfangen
16#00000000 alle Objekte werden empfangen
ActionPtr PVOID Pointer auf die Funktion, die vom Callback aufgerufen
wird
ThisPointer PVOID Thispointer
Ruckgabeparameter Typ Beschreibung
retval DINT >0 Handle des CAN-Objekts
<0 Fehlercode
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17.5.9 CanTxObjectExtended

Sendet ein Objekt am CAN-Bus, welches einen Extended-ldentifier verwendet (29-Bit-
ObjNr anstelle der 11-Bit-ObjNr). Fir die Verwendung ist ein Objektkanal auf die Klasse
_SdiasCanAsyInterface notwendig.

Ubergabeparameter Typ Beschreibung
ObjNr DINT Objektnummer (max. 536870911)
length USINT Lénge der Daten (max. 8)
data PVOID Zeiger auf die Daten
Riickgabeparameter Typ Beschreibung
retval INT 0 Funktion erfolgreich

#0 Fehlercode

17.5.10 GetMyStation

Wird vom asynchronen Interface nicht unterstitzt.

Riuckgabeparameter Beschreibung

retval DINT - Funktion nicht unterstiitzt

17.5.11 SetMyStation

Wird vom asynchronen Interface nicht unterstitzt.

Rickgabeparameter Beschreibung

retval DINT =il Funktion nicht unterstiitzt

17.5.12 LoginIintoCanNew

Wird vom asynchronen Interface nicht unterstitzt.

Riickgabeparameter Typ Beschreibung

retval DINT = Funktion nicht unterstiitzt
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17.5.13 Set_RTR_Flag

Setzt das Remote Transmit Request-Flag des Empfangsobjekts. Dadurch wird eine
Anforderung an das dazugehorige Sendeobjekt gesendet. Nach dem Empfang des Objekts
wird das RTR-Flag wieder riickgesetzt.

Ubergabeparameter ‘ Typ Beschreibung ‘
Nummer des verwendeten Can-Objekts (Ist der
Ruickgabewert der Funktion AddCanObj)
Ruckgabeparameter ‘ Typ Beschreibung ‘
retval DINT 0 OK
-1 falsches Handle

17.5.14 CanTxObjHandle

Wird vom asynchronen Interface nicht unterstitzt.

Ruckgabeparameter Beschreibung

retval DINT -1 Funktion nicht unterstiitzt

17.5.15 CanRxObjHandle

Wird vom asynchronen Interface nicht unterstitzt.

Riickgabeparameter Beschreibung

retval DINT -1 Funktion nicht unterstiitzt

17.5.16 RedefCanObj

Wird vom asynchronen Interface nicht unterstitzt.

Rickgabeparameter Beschreibung

retval DINT -1l Funktion nicht unterstiitzt
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17.5.17 ChkObjExists

Wird vom asynchronen Interface nicht unterstutzt.

Riickgabeparameter Typ Beschreibung

retval DINT - Funktion nicht unterstiitzt

17.5.18 DelCanObj

Wird vom asynchronen Interface nicht unterstitzt.

Riuckgabeparameter Typ Beschreibung

retval DINT - Funktion nicht unterstiitzt

17.5.19 DelBasicCanObj

Wird vom asynchronen Interface nicht unterstitzt.

Rickgabeparameter Beschreibung

retval DINT =il Funktion nicht unterstiitzt

17.6 Beispiel zur Interrupt-Funktion

Ubergabeparameter Typ Beschreibung

pCanPtr ~_Basic-CanObj Zeiger auf die Daten im CAN-Controller. Diese Daten sind
hardwareabhéangig.

rxdataptr ~_Basic-CanObj Zeiger auf die Daten, die vor dem Interrupt vom CAN-
Controller ausgelesen wurden.

thisp “CanBase Zeiger auf die Klasse.
(Name der Klasse)

17.7 Typenbeschreibung

_BasicCanObj: Ist eine Struktur, welche die CAN-Daten enthalt. Zusatzlich sind zwei
weitere Eintrage vorhanden in welcher die Datenldange des Objekts und die Objektnummer
Uibergeben werden.

CanBase: Ist, wie im folgenden Beispiel ersichtlich, der Name der Klasse in der die
InitBasicCanObj verwendet wird.
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17.8 _BasicCanObj

Bezeichnung ‘ Datentyp Beschreibung ‘
CanData ARRAY [0..7] of USINT [Enthélt die empfangenen CAN-Daten.

length USINT Enthélt die Datenlange des Empfangsobjekts.

objnumber UDINT Enthalt die Objektnummer des Empfangsobjekts.

FUNCTION VIRTUAL GLOBAL CanBase::Init

VAR

retval : DINT;

END VAR

if _firstscan then

if toAsyCan/toIsoCan.IsInstalled() = 0 then
toAsyCan/toIsoCan.SetBaudrate (1) ;

retval = toAsyCan/toIsoCan.InitBasicCanObject (to_int (objNr), 16#01A0, #CanIrqg(),
this);

if retval < 0 then

ErrorCode := CANOBJ_ ERROR; // If CAN Object couldn’t be added
else

ErrorCode := 0;

end_if;

end_if;

end_if;

END_FUNCTION

FUNCTION CanBase::Canlrg
VAR _INPUT

pCanPtr : "~ BasicCanObj;
rxdataptr : “_BasicCanObj;

thisp : "CanBase;

END VAR

this := thisp;

// This pointer correctly otherwise not be allowed to access variables of the class!
RXData := rxdataptr”; // Copies the data to the RXData struct

END_FUNCTION

FUNCTION VIRTUAL GLOBAL CanBase::CyWork

VAR _INPUT

EAX : UDINT;

END_ VAR

VAR _OUTPUT

state (EAX) : UDINT;

END VAR

toAsyCan/toIsoCan.CanTxObj (to int (objNr), 8, #Data); // Daten werden zyklisch versendet
state := READY;

END_FUNCTION
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17.9 Interne Eigenheiten
17.9.1 Initialisierung der CAN-Objekte

Das Anlegen der CAN-Objekte muss in der Init-Phase erfolgen.

17.9.2 Isochrone Kommunikation

Es missen sowohl Sende- wie auch Empfangs-Objekte mittels AddCanObject
(AddCanObjectExtended) angelegt werden. Die Ubergabeparameter fiir den Callback
missen fir Empfangsobjekte gultig sein, bei Sendeobjekten werden diese nicht verwendet.
Fir einen Sendevorgang wird die Funktion CanTxObject (CanTxObjectExtended)
aufgerufen. Es kénnen maximal 56 1ISO-RX und 56 ISO-TX CAN Objekte angelegt werden.

17.9.3 Asynchrone Kommunikation

Es mussen nur Empfangsobjekte mittels AddCanObject oder InitBasicCanObject
(AddCanObjectExtended oder InitBasicCanObjectExtended) angelegt werden. Die
Ubergabeparameter fir den Callback missen giltig sein. Sendeobjekte miissen nicht
vordefiniert werden. Fir einen Sendevorgang wird die Funktion CanTxObject
(CanTxObjectExtended) aufgerufen.

17.9.4 Errorcodes

98 Interface nicht vorhanden / Funktion nicht unterstutzt

74 Falsche Lange

¢} Ungultige Objektnummer

8 Unglltiger Mode
£33 Kein CAN-Objekt frei
SKN Objektnummer bereits vorhanden

17.9.5 Asynchrones Senden und Empfangen

Fur die asynchrone Kommunikation kann an den Clients AsyRxObjectsCanX und
AsyTxObjectsCanX die Anzahl der pro Zyklus zu Ubertragenden CAN-Objekte eingestellt
bzw. verandert werden.

Pro Zyklus:
- bei Verwendung am lokalen S-DIAS-Bus entspricht dies der S-DIAS-Buszeit
- bei Verwendung tber ein V1021/022 entspricht dies der VARAN-Buszeit

o AsyTxObjectsCan: Pro Zyklus werden maximal so viele CAN-Objekte gesendet, wie bei
diesem Client angegeben sind (Hardwareklassen-Buffer GréRe = 32).
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e AsyRxObjectsCan: Pro Zyklus werden maximal so viele CAN-Objekte empfangen, wie

bei diesem Client angegeben sind (ICA-Buffer GréRe = 157).

Aufgrund der zu erwartenden CAN-Nachrichten sollten die Werte so gewéhlt werden, dass
es zu keinem Bufferiberlauf kommt. Um die Buslast (SDIAS/VARAN) gering zu halten,

sollten die Werte nicht unnétig grofl3 gewahlt werden.

z.B.:

ICA am lokalen S-DIAS-Bus — S-DIAS-Zykluszeit 2 ms
6 CAN-Sendenachrichten alle 10 ms

3 CAN-Empfangsnachrichten alle 10 ms

AsyTxObjectsCan:
=> 6 Nachrichten / 10 ms * 2 ms Buszeit = 1,2 Nachrichten pro Zyklus
=> Einstellung mindestens 2

AsyRxObjectsCan:
=> 3 Nachrichten / 10 ms * 2 ms Buszeit = 0,6 Nachrichten pro Zyklus
=> Einstellung mindestens 1

ICA Uber V1021/022— VARAN-Zykluszeit 4 ms
8 CAN-Sendenachrichten alle 8 ms
16 CAN-Empfangsnachrichten alle 8 ms

AsyTxObjectsCan:
=> 8 Nachrichten / 8 ms * 4 ms Buszeit = 4 Nachrichten pro Zyklus
=> Einstellung mindestens 4

AsyRxObjectsCan:
=> 16 Nachrichten / 8 ms * 4 ms Buszeit = 8 Nachrichten pro Zyklus
=> Einstellung mindestens 8
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17.9.6 Zeitverhalten Senden/Empfangen

17.9.6.1 S-DIAS Lokal ISO

I1SO-Start
Point 50% Datenpaket 1 Datenpaket 2
1 angekommen I angekommen
® I I
CPU I |
; | ; I E
! ! s
S-DIAS @ I O | @
we_| ] l |
1 ' ] .
| = | §
S-DIAS © ©
RD :
O] \ i@ { O]
CAN-Tx l_‘ 1 l_‘ 1 l_l
1 ]
I |
@/ @] ®
CAN-Rx I I |
/‘ | / |
I I
Datenpaket 1 Datenpaket 2 |
1. Anwenderklasse sendet Daten.
2. Daten werden in das ICA-Modul geschrieben.
3. Daten werden am CAN-Bus gesendet.
4. Datenpaket 1 wird am CAN-Bus empfangen.
5. ICA-Modul liest Datenpaket 1 vom Empfangspuffer aus.
6. Datenpaket 1 ist verfugbar und ein Callback wird ausgeldst. Anwenderklasse

verarbeitet Daten.
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17.9.6.2 S-DIAS Lokal ASY
1S0-Start Information
Point 50% Datenpaket 1 Datenpaket 1
| vorhanden 1 angekommen
® | I
CPU I [
i i : I s
e | N\ 5
S-DIAS © | i | i
we | [| TN |
: ! : ! :
i I : l é
S-DIAS ; © : :
RD ' H i
i { ; I g
@ | :_ : :_
CAN-Tx . \
L] L]
| |
@ [
CAN-Rx | | | |
/‘ | [
| |
Datenpaket 1 '
1. Anwenderklasse sendet Daten.
2. Daten werden in das ICA-Modul geschrieben
3. Daten werden am CAN-Bus gesendet.
4. Datenpaket 1 wird am CAN-Bus empfangen.
5. ICA-Modul meldet, das Daten im Empfangspuffer sind.
6. Hardwareklasse startet das Auslesen der Daten.
7. Daten werden vom Modul tiber S-DIAS ausgelesen.
8. Datenpaket 1 ist verfugbar und ein Callback wird ausgeldost. Anwenderklasse

verarbeitet Daten.
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17.9.6.3 S-DIAS uber VARAN ISO

1SO VARAN

Time 50 % Datenpaket 1 Datenpaket 3
| i angekommen I Datenpaket 2 | angekommen
® I I @ I angekommen l
cPU _| | j | j | _l |
1 1 I I
) ey ) &)
VARAN
I | I |
o) I 1@ I
Rl ] In In
I | | |
(I | (. I
® ®
S-DIAS | | [ |
RD _l 1 / 1 T [ / 1 _l
[ 1 (- |
I i@ 1 I i@ |
CAN-Tx | m ! m | m |
I I I I
I | I I
I @ | I @ I
CAN-Rx | | | |
I ] I I
| Datenpaket 1 | Datenpaket 2 | Datenpaket 3 |
1. Anwenderklasse verarbeitet Daten.
2. Daten werden tber den VARAN-Bus Ubertragen.
3. Daten werden in das ICA-Modul geschrieben.
4. Daten werden am CAN-Bus gesendet.
5. Datenpaket 1 wird am CAN-Bus empfangen.
6. ICA-Modul liest Datenpaket 1 vom Empfangspuffer aus.
7. Daten werden tber den VARAN-Bus Ubertragen.
8. Datenpaket 1 ist verfugbar und ein Callback wird ausgeldst. Anwenderklasse

verarbeitet Daten.
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17.9.6.4 S-DIAS Ulber VARAN ASY
IS0 VARAN Careaket
TymeISO % ' vurhar?den | 1 E:‘;::gamk;:‘
) | [ ' ! ®

CPU _1 | _I J _\ I _I l _l

| [ ! !

\H@ Iy \Iﬂ )

VARAN

I ! I '

i@ I I I
‘?\;gms I ﬂ | |_| | ! ﬂ

T !

(. I

i @

5-DIAS [ |
. 5 / ! / i

I !

I @ I
CAN-Tx | ’_| |_| !

T T

| |

| I

| |

| |

| I

CoNOOR~WDNE

PR
NP O

verarbeitet Daten.

Anwenderklasse verarbeitet Daten.
Daten werden Uber den VARAN-Bus ubertragen.
Daten werden in das ICA-Modul geschrieben
Daten werden am CAN-Bus gesendet.
Datenpaket 1 wird am CAN-Bus empfangen.
ICA-Modul meldet, dass das Datenpaket 1 im Empfangspuffer ist.
Die Information, dass Daten im Empfangspuffer sind, wird am VARAN-Bus Ubertragen.
Hardwareklasse startet das Auslesen der Daten.
Anforderung zum Lesen der Daten wird Uiber VARAN ubertragen.
. Daten werden vom Modul tiber S-DIAS ausgelesen.
. Daten werden am VARAN-Bus Ubertragen.
. Datenpaket 1 ist verfugbar und ein Callback wird ausgeldst. Anwenderklasse
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17.10 Anhang

Beispiele zu Bitmaske fur InitBasicCanObject:
Mask = 16#FFFO0, ObjNr = 16#0000

=> Empfangene Objekte: 16#0000 — 16#000F

Mask = 16#FFF0, ObjNr = 16#00FO0
=> Empfangene Objekte: 16#00F0 — 16#00FF

Mask = 16#0000, ObjNr = nicht benétigt
=> Empfangene Objekte: alle CAN-Objekte

Mask = 16#FEFO0, Objnr = 16#0000

=> Empfangene Objekte: 16#0000 —16#000F, 16#0100 — 16#010F
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Anderungen der Dokumentation

Anderungs- Betroffene | Kapitel Vermerk
datum Seite(n)
25.07.2014 1 Stecker geandert
5 2 Mechanische
6 Abmessungen
8 3 Anschlussbelegung
4.1 Anschlussbeispiel
05.11.2014 8 4.1 Anschlussbeispiel CAN-Belegung
30.10.2015 7 3.2 Zu verwendende Merksatz bezuglich An- und Abstecken des S-DIAS
Steckverbinder Moduls unter Spannung hinzugefugt
26.03.2015 8 3.2 Zu verwendende Anschlussvermégen erweitert
Steckverbinder
21.01.2016 4 1.3 Sonstiges Normung geéndert
25.01.2016 3 1.2 Elektrische Anforderung Grafik eingefugt
28.04.2016 16 7 Montage Grafik Abstande
06.09.2016 1 Einleitungstext
7 2 Mechanische Zeichnung korrigiert
Abmessungen
21.09.2016 10 4.1 Anschlussbeispiel Hinweis hinzugefiigt
17.02.2017 8 3 Anschlussbelegung LED-Farben
17.08.2017 7 1.4 Umgebungsbedingungen | Verschmutzungsgrad
11 3.2 Zu verwendende Hulsenlange hinzugefugt
Steckverbinder Informationen bzgl. ultraschallverschweiR3ter Litzen
erganzt
18.10.2017 12 3.3 Beschriftungsfeld Kapitel erganzt
19 7 Montage Grafik ersetzt
25.06.2018 5 1.2 Elektrische Merksatz UL-Anforderung
Anforderungen
14.11.2019 22 8 Unterstltzte Zykluszeiten Kapitel hinzugefiigt
28.02.2020 22 8 Unterstitzte Zykluszeiten Text angepasst
08.09.2020 9 Hardwareklasse ICA011 Kapitel hinzugefigt
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04.11.2020 20 7 Montage Erganzung Funktionserdverbindung
11.07.2022 7 1.2 Elektrische Stromaufnahme +5 V korrigiert
Anforderungen
06.12.2022 9 1.3 Sonstiges UKCA-Konformitat
26.07.2023 Dokument Allgemeine Kapitel erganzt, Design
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