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AC-Servomotoren Serie DSM5

Die Serienreihe DSM5 sind AC-Servomotoren, welche mit der neusten Generation der Mag-
nettechnik ausgestattet sind. Auf Wunsch kdnnen die Motoren mit einem Resolver oder ei-
nem Absolutwertgeber ausgerustet werden.

Die wichtigsten Eigenschaften sind:

o Neodym-Magnete Temperaturoptimiert
e 8-Pol-Konstruktion

e Sinusférmiger EMK

e Integrierter Warmeschutz mit PTC

¢ Drehbare Winkelstecker

o Kompaktes Design, geringes Gewicht
e |P65 bei glatter Oberflache

¢ Hohe Geschwindigkeit

¢ Hohe Effizienz

e Kleines Cogging
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1 Allgemeines

1.1  Uber dieses Handbuch
Diese Betriebsanleitung beschreibt die AC Servomotoren Serie DSM. Die Motoren werden

im Antriebssystem zusammen mit den Servoverstéarkern betrieben. Beachten Sie daher die
gesamte Dokumentation des Systems, bestehend aus:

e Produkthandbuch des Servoverstarkers
e Online Hilfe der Inbetriebnahmesoftware des Servoverstarkers
e Zubehorhandbuch

e Technische Beschreibung Motorserie (dieses Handbuch)

1.2  Zielgruppe

Dieses Handbuch richtet sich mit folgenden Anforderungen an Fachpersonal:

Transport: nur durch Personal mit Kenntnissen in der Behandlung
elektrostatisch gefahrdeter Bauelemente

Mech. Installation: nur durch Fachleute mit maschinenbautechnischer Aushildung
Elektr. Installation: nur durch Fachleute mit elektrotechnischer Ausbildung
Inbetriebnahme: nur durch Fachleute mit weitreichenden Kenntnissen in den

Bereichen Elektrotechnik / Antriebstechnik

Das Fachpersonal muss mit den nationalen Installationsnormen und Vorschriften vertraut
sein und diese beachten.

Seite 6 20.11.2023
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2 Grundlegende Sicherheitshinweise

2.1 Verwendete Symbole

Fir die in den einschléagigen Anwenderdokumentationen verwendeten Warn-, Gefahren- und
Informationshinweise werden folgende Symbole verwendet:

GEFAHR

>

WARNUNG

>

VORSICHT

s e B

Aiad

Kennzeichnet eine unmittelbare Geféahrdung mit hohem Risiko, die unmittel-
bar Tod oder schwere Korperverletzung zur Folge haben wird, wenn sie
nicht vermieden wird.

Kennzeichnet eine mdgliche Gefahrdung mit mittlerem Risiko, die Tod oder
(schwere) Koérperverletzung zur Folge haben kann, wenn sie nicht vermie-
den wird.

Kennzeichnet eine Gefahrdung mit geringem Risiko, die leichte Kérperver-
letzung oder Sachschaden zur Folge haben kénnte, wenn sie nicht vermie-
den wird.

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung.

Liefert Anwendungstipps, informiert Uber Besonderheiten und kennzeichnet
besonders wichtige Textstellen.

Gefahrenzeichen fir ESD-geféhrdete Bauteile.

20.11.2023
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2.2 Haftungsausschluss

i

Der Inhalt dieses Dokuments wurde mit &ufRerster Sorgfalt erstellt. Dennoch
kénnen Abweichungen nicht ausgeschlossen werden. Dieses Dokument
wird regelmafig uberprift und notwendige Korrekturen in die nachfolgenden
Ausgaben eingearbeitet. Der Maschinenhersteller ist fir den sachgeméafien
Einbau sowie die Geratekonfiguration verantwortlich. Der Maschinenbedie-
ner ist fir einen sicheren Umgang sowie die sachgeméafRe Bedienung verant-
wortlich.

Das aktuelle Dokument ist auf unserer Website zu finden. Kontaktieren Sie
ggf. unseren Support.

Technische Anderungen, die der Verbesserung der Geréte dienen, sind vor-
behalten. Die vorliegende Dokumentation stellt eine reine Produktbeschrei-
bung dar. Es handelt sich um keine zugesicherten Eigenschaften im Sinne
des Gewahrleistungsrechts.

Bitte lesen sie vor jeder Handhabung eines Produktes die dazu gehdrigen
Datenblatter, Bedienungsanleitungen und dieses Systemhandbuch grind-
lich durch.

Fur Schéden, die aufgrund einer Nichtbeachtung dieser Anleitungen
oder der jeweiligen Vorschriften entstehen, tbernimmt die Fa. SIGMA-
TEK GmbH & Co KG keine Haftung.

Beachten Sie deshalb die in den folgenden Abschnitten aufgefiihrten allge-
meinen und besonderen Sicherheitshinweise als auch die technischen Re-
geln und Vorschriften.

Seite 8
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AC SERVOMOTOREN

SERIE DSM5

3 Produktidentifikation

3.1 Typenschlussel

DSM522.2096.26 6266

= Produkt:

-7io§:rigr6f§e:

DSM5 Synchronmotor
selbstkiihlend

6roRe 0-7

!

]

= Motorldnge:

Lange 1-4

—

= Spannungs-
ausfithrung:

Wicklungscode 1-8

€

= Bremse:

0 ohne Bremse
1 mit Bremse 24 VDC

—_—

= Optionen: 26 Glatte Welle
62 Diinne Welle 9x20 Flansch 40/63
(nur MotorgroRe 2)
66 Wellendichtung
Mehrfachnennung maglich
G8 SIL2-Geber
Wird 26 nicht angegeben, so wird die Standard
Wellenausfiihrung mit Passfeder geliefert.
Wird 62 nicht angegeben, so wird der Standard
Wellendurchmesser (11x23 bei der GroRe 2) geliefert.
Die Option G8 (SIL2-Geber) kann in Kombination mit
den Gebertypen W, Y und Z und MotorgroRen 2-7
gewdhlt werden.

= Anschlusstyp: 6 M23 Motorstecker,
M23 Encoder/Resolver
9 M40 Motorstecker,
M23 Encoder/Resolver
J ytec M15 Rundstecker
bei GroRe 0 nur ytec moglich
Werden DSL-Encoder verwendet (W, Y), so wird die
Variante 6 mit einem einzigen M23 Rundstecker und
die Variante 9 mit einem einzigen M40 Rundstecker
geliefert (Einkabellosung).
M40 Motorstecker sollten bei einem Dauerstrom
groRer 20 A eingesetzt werden. Motoren mit M40
Stecker sind ldnger.
ytec Rundstecker sind bis zur GroRe 2 erhaltlich
(Dauerstrom < 10 A).

v

= Gebersysteme: 9 ResolvergroRe 15 2p 7V 10kHz
W Sick encoder EKS36 17 Bit NO
SIL, DSL
Y Sick encoder EKM36 18 Bit
Multi turn NO SIL, DSL
Z Sick encoder SKM36
Hiperface 128i PPT Multi turn
Motoren mit Resolver (9) haben eine andere Lange als
Motoren mit Encoder (W, Y, Z).
Die DSL-Varianten (W, Y) sind fiir Einkabellosungen.
Die Gebersysteme W, Y und Z sind auf Anfrage mit
SIL2/SIL3 Sicherheitsklasse erhdltlich.

20.11.2023
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Bestellbeispiele:

Beispiel 1: DSM522.2096.266266

Motortyp: DSM5, Motorgrof3e 2, Motorlange 2, Spannungsausfiihrung 2, ohne Bremse, Re-
solver Feedback, M23 Rundsteckverbinder.

Spezial mit glatter Welle, Wellendurchmesser Spezial mit (39j6x20mm) und mit zusatzlichem
Wellendichtring.

Beispiel 2: DSM522.1176

Motortyp: DSM5, MotorgréRe 2, Motorlange 2, Spannungsausfiihrung 1, mit 24 V Bremse,
Sick Hiperface Encoder, M23 Rundsteckverbinder.

Da keine Spezialversionen angegeben sind, hat der Motor die Standardwelle mit Passfe-
dernut, mit dem Standardwellendurchmesser (@ 11j6 x 23mm).

Seite 10 20.11.2023
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4 Technische Beschreibung

4.1 Aufbau der Motoren

Die Synchron-Servomotoren der Serie DSM5 sind biirstenlose Drehstrom-Motoren fiir hoch-
wertige Servo-Applikationen. In Verbindung mit unseren digitalen Servoverstarkern eignen
sie sich besonders fir Positionieraufgaben bei Industrie-Robotern, Werkzeugmaschinen,
Transferstrafen usw. mit hohen Anspriichen an Dynamik und Standfestigkeit.

Die Servomotoren besitzen Permanentmagneten im Rotor. Das Neodym-Magnetmaterial
tragt wesentlich dazu bei, dass diese Motoren hochdynamisch gefahren werden kdnnen. Im
Stator ist eine dreiphasige Wicklung untergebracht, die durch den Servoverstéarker versorgt
wird. Der Motor besitzt keine Birsten, die Kommutierung wird elektronisch im Servoverstar-
ker vorgenommen.

Die Wicklungstemperatur wird Giber Temperatursensoren in den Statorwicklungen Uberwacht
und Uber einen potentialfreien Thermistor (PTC, <550 Q /> 1330 Q) gemeldet.

Die Motoren haben als Riickfiihreinheit standardmaRig einen Resolver eingebaut. Die Ser-
voverstarker werten die Resolverstellung des Rotors aus und speisen die Motoren mit Sinus-
strémen. Die alternativ angebotenen Riickfiihrsysteme bedingen teilweise eine Anderung der
Motorlange und sind nicht nachristbar.

Sie erhalten die Motoren mit oder ohne eingebaute Haltebremse. Eine Nachriistung der
Bremse ist nicht moglich.

Die Motoren sind mattschwarz (RAL 9005) lackiert, eine Bestandigkeit gegen Losungsmittel
(Tn, Verdiinnung 0.4.) besteht nicht.

20.11.2023 Seite 11
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4.2 Allgemeine technische Daten

Umgebungstemperatur
(bei Nenndaten)

Zulassige Luftfeuchte
(bei Nenndaten)

Leistungsreduzierung
(Strome und Momente)

Kugellager-Lebensdauer

Umgebungstemperatur
(bei Nenndaten)

Zulassige Luftfeuchte
(bei Nenndaten)

Leistungsreduzierung
(Strome und Momente)

Kugellager-Lebensdauer

5-40 °C bei Aufstellhéhe bis 1000 m tber NN

95 % relative Feuchte, nicht betauend

1 %/K im Bereich 40-50 °C bis 1000 m {ber NN
Bei Aufstellhéhen tber 1000 m Uber NN und 40 °C
6 % bei 2000 m tber NN
17%  bei 3000 m Uiber NN
30%  bei 4000 m tGber NN
55%  bei 5000 m tGber NN

> 20.000 Betriebsstunden

5-40 °C bei Aufstellhéhe bis 1000 m tber NN

95 % relative Feuchte, nicht betauend

1 %/K im Bereich 40-50 °C bis 1000 m tGber NN
Bei Aufstellhdhen tiber 1000 m tiber NN und 40 °C
6 % bei 2000 m Uber NN

17 % bei 3000 m Uber NN

30 % bei 4000 m iber NN

55 % bei 5000 m tber NN

> 20.000 Betriebsstunden

Seite 12
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4.3 Standardausristung
431 Bauform

Die Grundbauform der Synchron-Servomotoren ist die Bauform IM B5 nach DIN EN 60034-
7.

Bauform
IM B 5 (B5) M V1 (V1) MV 3 (V3)

4.3.2 Wellenende A-Seite

Die Kraftlibertragung erfolgt iber das zylindrische Wellenende A, Passung h6 bis j6 mit An-
zugsgewinde und mit Passfedernut. Fir die Lebensdauer der Lager sind 20.000 Betriebs-
stunden zugrunde gelegt.

Radialkraft

Erfolgt der Antrieb Uber Ritzel oder Zahnriemen, so treten hohe Radialkréafte auf.
Die zugelassenen Werte am Wellenende abhangig von der Drehzahl enthehmen Sie
den Diagrammen. Die zugelassenen Maximalwerte finden Sie in den technischen Daten.

Axialkraft

Bei der Montage von Ritzel oder Riemenscheiben auf die Welle und bei Betrieb von z.B.
Winkelgetrieben treten Axialkréfte auf. Die zugelassenen Maximalwerte finden Sie in den
technischen Daten.

Kupplung
Als ideale spielfreie Kupplungselemente haben sich doppelkonische Spannzangen
eventuell in Verbindung mit Metallbalg-Kupplungen bewéhrt.

20.11.2023 Seite 13
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4.3.3 Flansch

Flanschmafe nach IEC-Norm, Passung j6 (: h7), Genauigkeit nach DIN 42955
Toleranzklasse: N

4.3.4 Schutzart

Der Standard fir nattrlich gekihlte Motoren ist die Schutzart IP65, Wellenende
IP64; mit optionalem Radialwellendichtring IP65.

Seite 14 20.11.2023
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4.3.5  Schutzeinrichtung

Die Motoren der Serie DSM5 sind mit einem einzigen Thermoschalter vom Typ PTC-130
ausgestattet; sie kénnen optional mit KTY84 oder PT1000 Geraten ausgestattet werden.

c

o

@

(]

{ o

8

R

]

@ 4000 T
I/
|

1330
550
250

-20°C Temperature
Toer - 20K —— T ® 5K
Trer~ 0K —— Teer ¥ 9K
TREF
Allgemeine Charakteristik
Trer = 90 °C bis zu 190 °C
Temperatur T [°C] Widerstand R Messspannung [DC]
nach DIN 44081
-20 °C bis zu Trer -20 K 20 bis zu 250 O =<2,5V-
Trer -5 K =< 550 Q =<25V-
Trer +5 K =< 1,330 Q =<2,5V-
Trer +15 K =< 4.000 Q =< 7,5 V- gepulst
Ueff = 2.500 V

20.11.2023 Seite 15
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4.3.6 Isolierstoffklasse

Die Motoren entsprechen der Isolierstoffklasse F nach IEC 85.

4.3.7 Schwinggute

Die DSM5-Motoren sind nach EN 60034-14 in der Vibrationsklasse N mit Halbschlissel aus-
gefiihrt, falls vorhanden. Die angegebenen Schwingungswerte beziehen sich nur auf den
Motor. Vibrationen im System durch die Installation kénnen zu einer Erhéhung dieses Wertes
fur den Motor fihren.

Standard: Vibrationsklasse N

Optional: Vibrationsklasse R

o Rotationsgeschwindigkeit Schwingungsgeschwindigkeitsbegrenzungen [mm/s]
Vibrationsklasse
n [rpm] Gréfen 0-6 Grofe 7
N 600 < n < 3600 18 2,8
R 600 < n <1800 0,71 1,12
1800 < n <3600 1,12 1,8

4.3.8 Anschlusstechnik

Die Motoren sind mit abgewinkelten Steckern (gerade Stecker an Kabelenden) fur die Leis-
tungsversorgung und die Gebersignale ausgerustet. Die Gegenstecker gehdren nicht zum
Lieferumfang. Geberleitungen bieten wir Ihnen fertig konfektioniert an.

4.3.9 Haltebremse

Die Motoren DSMS5 sind wahlweise mit eingebauter Haltebremse erhaltlich. Die Permanent-
Magnet-Bremse (24 V DC) blockiert im spannungslosen Zustand den Rotor.

Bei hangender Last (Vertikalachsen) kann die personelle Sicher-

WARNUNG heit nur mit einer zuséatzlichen, externen mechanischen Bremse
erreicht werden.
Ist die Bremse geldst, kann sich der Rotor ohne Restmoment be-
wegen!

VORSICHT Die Haltebremsen sind als Stillstandsbremsen ausgelegt und fiir

dauernde, betriebsmafllige Abbremsvorgéange ungeeignet. Bei
haufiger betriebsmaliger Abbremsung ist ein vorzeitiger Ver-
' schleifd und Ausfall der Haltebremse wahrscheinlich.

[

Die Motorlénge vergroéRert sich bei eingebauter Haltebremse.

Seite 16 20.11.2023
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Die Haltebremsen werden direkt vom Servoverstarker angesteuert (nicht personell sicher!),
dann erfolgt das Léschen der Bremswicklung im Servoverstarker - eine zusétzliche Beschal-
tung ist nicht erforderlich. Beachten Sie hierzu die Betriebsanleitung des Servoverstarkers.

4.3.10 Polzahlen

Motor Polzahl Motor Polzahl Motor Polzahl Motor Polzahl
DSM5 Size 0 8 DSM5 Size 3 8 DSM5 Size 5 8 DSM5 Size 7 8
DSM5 Size 2 8 DSMS5 Size 4 8 DSM5 Size 6 8

4.4 Ruckfiuhreinheit

Standard Resolver Zweipolig, Hohlwelle

Option Hiperface Encoder, Multi-Turn -2 SKM 36 (optional als SIL)
Option Hiperface DSL Encoder, Single-Turn | -: EKS 17bit (optional als SIL)
Option Hiperface DSL Encoder, Multi-Turn -: EKM 18bit (optional als SIL)

Die Motorlange hangt von der eingebauten Riickfuihreinheit ab. Ein nachtraglicher Einbau ist
nicht méglich.

Bei Verwendung von Encodern ist zu beachten, dass die maximale Arbeitstemperatur der
Ruckfihreinheit 110 °C nicht tiberschreiten darf.

4.4.1 Parameterdaten fur Hiperface DSL Geber

Bezeichnung Type Auflosung 1 | Aufldsung 2 Umdrehungen SIL2
EKS36 EKS36-2KFOB018A 18 9 0/1 Ja
EKS36 EKS36-0KFOBO18A 18 - 0/1 Nein
EKS36 EKS36-0KFOB0S08 17 - 0/1 Nein
EKM36 EKM36-2KFOB018A 18 9 4096 Ja
EKM36 EKM36-0KFOB018A 18 - 4096 Nein

20.11.2023 Seite 17
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4.5 Auswahlkriterien

Die Drehstrom-Servomotoren sind fiir den Betrieb an den Servoverstarkern der Dias Drive
Serie ausgelegt. Beide Einheiten zusammen bilden einen geschlossenen Drehzahl- oder Mo-
mentenregelkreis.

Als wichtigste Auswabhlkriterien gelten:

- Stillstandsmoment Mo [Nm]

- Nenndrehzahl bei Nennanschlussspannung Nn [min]
- Tragheitsmomente von Motor und Last J [kgem?]
- Effektivmoment (errechnet) Mrms [Nm]

Beachten Sie bei der Berechnung der erforderlichen Motoren und Servoverstarker die stati-
sche Last und die dynamische Belastung (Beschleunigen/Bremsen).

Seite 18 20.11.2023
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5 Mechanische Installation

5.1 Wichtige Hinweise

® MafRzeichnungen finden Sie in der jeweiligen Motorserienbeschreibung.

Nur Fachleute mit Maschinenbau-Kenntnissen dirfen den Motor montieren.

WARNUNG  Schiitzen Sie die Motoren vor unzulassiger Beanspruchung. Insbesondere
dirfen bei Transport und Handhabung keine Bauelemente verbogen und /
oder Isolationsabstande verandert werden

Der Einbauort muss frei von leitfahigen und aggressiven Stoffen sein. Beach-
ten Sie bei V3-Montage (Wellenende nach oben), dass keine Flussigkeit in
die Lager eindringen darf. Bei gekapseltem Einbau sollten Sie zunédchst mit
unserer Applikationsabteilung Rucksprache nehmen.

Stellen Sie die ungehinderte Ventilation bzw. Beluftung der Motoren sicher
und beachten Sie die zuldssige Umgebungs- und Flanschtemperatur. Bei
Umgebungstemperaturen tber 40 °C sollten Sie zunachst mit unserer Appli-
kationsabteilung Riicksprache nehmen.

Servomotoren sind Prazisionsgerate. Insbesondere Flansch und Welle sind
bei Lagerung und Einbau gefahrdet — vermeiden Sie daher rohe Kraftanwen-
dung, Préazision verlangt Feingefiihl. Benutzen Sie zum Aufziehen von Kupp-
lungen, Zahnradern oder Riemenscheiben unbedingt das vorgesehene An-
zugsgewinde in der Motorwelle und erwérmen Sie, sofern mdglich, die Ab-
triebselemente. Schlage oder Gewaltanwendung fihren zur Schadigung von
Kugellagern, Welle und Bremse.

Wenn eine Haltebremse vorhanden ist, darf die Welle nicht mit axialen Kraf-
ten belastet werden!

Zwischenscheibe Zwischenscheibe

20.11.2023 Seite 19
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Verwenden Sie nach Mdglichkeit nur spielfreie, reibschliissige Spannzangen
oder Kupplungen. Achten Sie auf korrektes Ausrichten der Kupplung. Ein Ver-
satz fuhrt zu unzuléssigen Vibrationen und zur Zerstérung von Kugellagern
und Kupplung.

Beachten Sie bei Anwendung von Zahnriemen unbedingt die zuléssigen Ra-
dialkrafte. Zu hohe Radialbelastung der Welle verkiirzt die Lebensdauer des
Motors erheblich.

Vermeiden Sie méglichst eine axiale Belastung der Motorwelle. Eine axiale
Belastung verkirzt die Lebensdauer des Motors erheblich.

Vermeiden Sie unter allen Umstanden eine mechanisch Uberbestimmte La-
gerung der Motorwelle durch starre Kupplung und externe Zusatzlagerung
(z.B. im Getriebe).

Beachten Sie die Motorpolzahl und die Resolverpolzahl und stellen Sie bei
den verwendeten Servoverstarkern die Polzahlen unbedingt korrekt ein. Fal-
sche Einstellung kann besonders bei kleinen Motoren zur Zerstérung fihren.

Prifen Sie die Einhaltung der zulédssigen Radial- und Axialbelastungen Fr
und Fa. Bei Verwendung eines Zahnriemen-Antriebs ergibt sich der minimal
zulassige Durchmesser des Ritzels z.B. nach der Gleichung:

2%X2

R

d

min

Seite 20
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6 Elektrische Installation

6.1 Sicherheitshinweise

Nur Fachleute mit elektrotechnischer Ausbildung dirfen den Motor verdrahten.

GEFAHR

WARNUNG

Montieren und verdrahten Sie die Motoren immer im spannungsfreien Zu-
stand, d.h. keine der Betriebsspannungen eines anzuschlieenden Gera-
tes darf eingeschaltet sein. Sorgen Sie fiir eine sichere Freischaltung des
Schaltschrankes (Sperre, Warnschilder etc.). Erst bei der Inbetriebnahme
werden die einzelnen Spannungen eingeschaltet.

Losen Sie die elektrischen Anschliisse der Motoren nie unter Spannung.
Restladungen in den Kondensatoren des Servoverstarkers kénnen auch
bis zu 5 Minuten nach Abschalten der Netzspannung gefahrliche Werte
aufweisen.

Messen Sie die Spannung im Zwischenkreis und warten Sie, bis die Span-
nung unter 40 V abgesunken ist. Steuer- und Leistungsanschliisse kénnen
Spannung fuhren, auch wenn sich der Motor nicht dreht.

Das Masse-Zeichen ~#7, das Sie in allen Anschlussplanen finden, deutet
an, dass Sie fur eine mdoglichst grof3flachige, elektrisch leitende Verbin-
dung zwischen dem gekennzeichneten Gerat und der Montageplatte in Ih-
rem Schaltschrank sorgen mussen. Diese Verbindung soll die Ableitung
von HF-Stdrungen erméglichen und ist nicht zu verwechseln mit dem PE-
Zeichen (SchutzmaRnahme nach EN 60204).

Beachten Sie auch die Hinweise in den Anschlussplanen im Produkthand-
buch des verwendeten Servoverstéarkers.

20.11.2023
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6.2 Leitfaden fir die elektrische Installation

Prifen Sie die Zuordnung von Servoverstarker und Motor. Vergleichen Sie
Nennspannung und Nennstrom der Geréate. Fuhren Sie die Verdrahtung
nach dem Anschlussbild im Produkthandbuch des Servoverstérkers aus.
Die Anschliisse des Motors sind ab Seite 24 dargestellt.

Achten Sie auf einwandfreie Erdung von Servoverstérker und Motor. EMV-
gerechte Abschirmung und Erdung siehe Produkthandbuch des verwen-
deten Servoverstéarkers. Erden Sie Montageplatte und Motorgeh&use.

Verlegen Sie Leistungs- und Steuerkabel mdglichst getrennt (Abstand >
20 cm). Die elektromagnetische Vertraglichkeit des Systems wird so ver-
bessert. Bei Verwendung eines Motorleistungskabels mit integrierten
Bremssteueradern missen die Bremssteueradern abgeschirmt sein. Der
Schirm muss beidseitig aufgelegt werden (siehe Produkthandbuch des
Servoverstarkers).

Verdrahtung:

- Leistungs- und Steuerkabel mdglichst getrennt verlegen
- Resolver bzw. Encoder anschlie3en
- Motorleitungen anschlielen Motordrossel nahe am
Servoverstarker
- Abschirmungen beidseitig auf Schirmklemmen bzw. EMV-
Stecker
- Motor-Haltebremse anschlieRBen
- Abschirmung beidseitig auflegen

WARNUNG Verlegen Sie sémtliche starkstromfiihrenden Leitungen in ausreichendem
Querschnitt nach EN 60204. Die empfohlenen Querschnitte finden Sie in
den technischen Daten.

Legen Sie Abschirmungen grof3flachig (niederohmig) tber metallisierte
Steckergehause bzw. EMV-gerechte Kabelverschraubungen auf.

Seite 22 20.11.2023
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6.3 Anschluss der Motoren mit vorkonfektionierten Kabeln

WARNUNG

Fuhren Sie die Verdrahtung gemaf den geltenden Vorschriften und Normen
aus.

Verwenden Sie fur Leistungs- und Ruckfihranschluss ausschlief3lich un-
sere vorkonfektionierten, abgeschirmten Leitungen.

Legen Sie die Abschirmungen entsprechend den Anschlussbildern im Pro-
dukthandbuch des Servoverstarkers auf.

Nicht korrekt aufgelegte Abschirmungen fihren unweigerlich zu EMV-St6-
rungen.

Die maximale Leitungslange ist im Produkthandbuch des verwendeten Ser-
voverstarkers definiert.

Anforderungen an das Leitungsmaterial:

Kapazitat
Motorleitung: kleiner als 150 pF/m
Feedback-Leitung: kleiner als 120 pF/m

Technische Daten und Typenschlissel der vorkonfektionierten Rickfihrkabeln
(Geber- und Motorkabel)

Siehe Kapitel ,9 Servomotoren- und Geber-Leitungen*

20.11.2023
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6.4 Anschlussbilder

6.4.1 Anschlussbild fir Motoren mit Resolver M23-Stecker
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6.4.2 Anschlussbild fiir Motoren mit Resolver Ytec-Stecker
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Feedback Anschluss
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6.4.3 Anschlusshbild fir Motoren mit HIPERFACE mit M23-Stecker
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6.4.4 Anschlussbild fiir Motoren mit HIPERFACE DSL mit M23-Stecker
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7 Inbetriebnahme

7.1 Wichtige Hinweise

GEFAHR Nur Fachleute mit weitreichenden Kenntnissen in den Bereichen Elektro-
technik /Antriebstechnik diirfen die Antriebseinheit Servoverstarker/Motor
in Betrieb nehmen.

Prifen Sie, ob alle spannungsfiihrenden Anschlussteile gegen Beriihrung
sicher geschiitzt sind. Es treten lebensgeféhrliche Spannungen bis zu 900
V auf.

Lésen Sie die elektrischen Anschliisse der Motoren nie unter Spannung.
Restladungen in Kondensatoren der Servoverstérker kénnen bis zu 5 Mi-
nuten nach Abschalten der Netzspannung gefahrliche Werte aufweisen.

Die Oberflachentemperatur des Motors kann im Betrieb 100 °C uber-
schreiten. Priifen (messen) Sie die Temperatur des Motors. Warten Sie,
bis der Motor auf 40 °C abgekihlt ist, bevor Sie ihn berihren.

Stellen Sie sicher, dass auch bei ungewollter Bewegung des Antriebs
keine maschinelle oder personelle Gefahrdung eintreten kann.

Seite 28 20.11.2023
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7.2 Leitfaden fur die Inbetriebnahme

Das Vorgehen bei der Inbetriebnahme wird exemplarisch beschrieben. Je nach
Einsatz der Gerate kann auch ein anderes Vorgehen sinnvoll und erforderlich sein.

Prifen Sie Montage und Ausrichtung des Motors.
Prufen Sie die Abtriebselemente (Kupplung, Getriebe, Riemenscheibe) auf fes-
ten Sitz und korrekte Einstellung (zuldssige Radial- und Axialkréfte beachten).

Prifen Sie die Verdrahtung und Anschlisse an Motor und Servoverstérker. Ach-
ten Sie auf ordnungsgemanRe Erdung.

Prifen Sie die Funktion der Haltebremse, sofern vorhanden. (24 V anlegen,
Bremse muss llften).

Prufen Sie, ob der Rotor des Motors sich frei drehen lasst (eventuell vorhandene
Bremse vorher liften). Achten Sie auf Schleifgerausche.

Prifen Sie, ob alle erforderlichen Beriihrungsschutz-MaRnahmen fur bewegte
und spannungsfiihrende Teile getroffen wurden.

Fihren Sie weitere fir lhre Anlage spezifischen und notwendigen Priifungen
durch.

Nehmen Sie nun entsprechend der Inbetriebnahmeanweisung des Servover-
starkers den Antrieb in Betrieb.

Nehmen Sie bei Mehrachs-Systemen jede Antriebseinheit Servoverstéarker/Mo-
tor einzeln in Betrieb.

20.11.2023 Seite 29
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7.3 Beseitigen von Stérungen

Abhéangig von den Bedingungen in lhrer Anlage kénnen vielféltige Ursachen fir die auftre-
tende Storung verantwortlich sein. Beschrieben werden vorwiegend die Fehlerursachen, die
den Motor direkt betreffen. Auftretende Auffalligkeiten im Regelverhalten haben meist ihre
Ursache in fehlerhafter Parametrierung des Servoverstarkers. Informieren Sie sich hierzu in
der Dokumentation des Servoverstarkers und der Inbetriebnahmesoftware.

Bei Mehrachssystemen kdnnen weitere versteckte Fehlerursachen vorliegen.

Unsere Applikationsabteilung hilft Ihnen bei Problemen weiter.

Fehler

maégliche Fehlerursachen

MaRnahmen zur Beseitigung der
Fehlerursachen

Motor dreht nicht

- Servoverstéarker nicht freigegeben
- Sollwertleitung unterbrochen

- Motorphasen vertauscht

- Bremse ist nicht geldst

- Antrieb ist mechanisch blockiert

- ENABLE-Signal anlegen

- Sollwertleitung prufen

- Motorphasen korrekt auflegen
- Bremsenansteuerung prifen
- Mechanik prufen

Motor geht durch

- Motorphasen vertauscht

- Motorphasen korrekt auflegen

Motor schwingt

- Abschirmung Resolverleitung unterbrochen
- Verstéarkung zu groR3

- Resolverleitung erneuern
- Motordefaultwerte verwenden

Fehlermeldung
Bremse

- Kurzschluss in der Spannungszuleitung
der Motorhaltebremse
- defekte Motorhaltebremse

- Kurzschluss beseitigen
- Motor tauschen

Fehlermeldung
Endstufenfehler

- Motorleitung hat einen Kurz-/Erdschluss
- Motor hat einen Kurz- oder Erdschluss

- Kabel tauschen
- Motor tauschen

Fehlermeldung
Resolver

- Resolverstecker ist nicht richtig aufgesteckt

- Resolverleitung ist unterbrochen, gequetscht 0.a.

- Steckverbindung uberpriifen
- Leitungen Uberprifen

Fehlermeldung
Motortemperatur

- Motorthermoschalter hat angesprochen
- Resolverstecker lose oder Resolverleitung
unterbrochen

- Abwarten bis Motor abgekihlt ist.
Danach tberprifen, warum der
Motor so heil3 wird.

- Stecker priifen, eventuell neue
Resolverleitung einsetzen

Bremse greift nicht

- Gefordertes Haltemoment zu hoch
- Bremse defekt

- Auslegung Uberpriifen
- Motor tauschen

Bremse 6ffnet nicht

- Netzteil defekt oder falsch

- Erforderliches Haltemoment ist zu hoch
- Defekte Bremse

- Axiale Uberlastung der Motorwelle

- Dimensionierung und Span-
nungsversorgung priifen

- die axiale Belastung priifen und
reduzieren

- Motor tauschen

Seite 30
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8 Technische Daten

8.1 Begriffsdefinitionen

Stillstandsdrehmoment Mo [Nm]
Das Stillstandsdrehmoment kann bei Drehzahl n < 100 mint und Nenn-Umgebungsbedin-
gungen unbegrenzt lange abgegeben werden.

Nenndrehmoment Mn [Nm]

Das Nenndrehmoment wird abgegeben, wenn der Motor bei Nenndrehzahl Nennstrom auf-
nimmt. Das Nenndrehmoment kann im Dauerbetrieb (S1) bei Nenndrehzahl unbegrenzt
lange abgegeben werden.

Stillstandsstrom lorms [A]
Der Stillstandsstrom ist der Sinus-Effektiv-Stromwert, den der Motor bei n < 100 min* auf-
nimmt, um das Stillstandsdrehmoment abgeben zu kdnnen.

Spitzenstrom (Impulsstrom) lomax [A]
Der Spitzenstrom (Sinus-Effektivwert) entspricht ca. dem 5-fachen Stillstandsstrom.
Der Spitzenstrom des verwendeten Servoverstarkers muss kleiner sein.

Drehmomentkonstante Ktrms [Nm/A]
Die Drehmomentkonstante gibt an, wie viel Drehmoment in Nm der Motor mit 1A Sinus-Ef-
fektivstrom erzeugt. Es gilt M=I x Kt (bis maximal | = 2 x lo)

Spannungskonstante Kerms [mVmin]
Die Spannungskonstante gibt die auf 1000 U/min bezogene induzierte Motor EMK als Sinus-
Effektivwert zwischen zwei Klemmen an.

Rotortragheitsmoment J [kgcm?]
Die Konstante J ist ein Maf} fiir das Beschleunigungsvermdégen des Motors. Mit lo ergibt sich
z.B. die Beschleunigungszeit t, von 0 bis 3000 mint zu:

3000 x2n m?
= X
M, x60s 10" xcm?

t, [s]

xJ  mit Mg in Nmund J in kgcm?
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8.2 Allgemeine Daten

Isolationsklasse

F, F und H Material

Schutzklasse

IP65 (ausgenommen Schaft)

Umgebungstemperatur Betrieb

0...+40°C

Maximale Temperaturerhéhung

100 °K beim Motor

Kuhlung

1C0041

Hoéhe (Maximum)

1000 m Uber dem Meeresspiegel

Isolation

nach UL-Konformitéat

Konstruktionsdesign

B5-V5

Montage an Flansch

mit 254x254x8

Toleranzen der Leistungsdaten

bis zu 10 %

Seite 32
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8.3 DSMS5 Low Voltage
8.3.1  Leistungsdaten
Daten Symbol DSM504 DSM505
Wicklungscode [Einheit] 3 | 4 3 | 4
Elektrische Daten
Stillstandsdrehmoment* Mo [Nm]** 0,19 0,38
Stillstandsstrom loms [A]™* 152 | 3 3 | e
max. Netz-Nennspannung Un [VAC] 480
S Nenndrehzahl nn [min?] 2500 2500
S | Nenndrehmoment* Mn [Nm] 0,17 0,35
'D'z Nennleistung Pa [kW] 0,045 0,09
Nennstrom In [A] 2,7 6,14
S Nenndrehzahl nn [min?] 2000 6000 2300 6600
2| Nenndrehmoment* Mn [Nm] 0,16 0,16 0,35 0,3
'D'z Nennleistung P [KW] 0,03 0,1 0,08 0,21
Nennstrom In [A] 1,31 2,5 2,69 5,26
Spitzenstrom lomax [A] 6,1 12 12 26
Spitzendrehmoment Momax [Nm] 0,6 1,3
Drehmomentkonstante Krms [NmM/A] 0,122 0,063 0,13 0,057
Spannungskonstante Kerms [mMVmin] 7.4 3,8 7,7 35
Wicklungswiderstand Ph-Ph | Rzo [Q] 6,8 1,87 2,4 0,54
Wicklungsinduktivitat Ph-Ph L [mH] 2,6 0,71 1,25 0,26
Mechanische Daten
Rotortrégheitsmoment J [kgecm?] 0,037 0,061
Polzahl 8
Thermische Zeitkonstante tru [min] 9 11
Gewicht standard G [ka] 0,53 0,68

* Bemessungsflansch Aluminium 254 mm * 254 mm * 8 mm
** Reduzierung:
mit eingebauter Bremse Reduzierung um 10 %.
mit eingebautem Encoder Reduzierung um 6 %.
Bei Motoren mit Encoder und Bremse gilt nur der héhere Wert.

20.11.2023
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Radiale und axiale Wellenbelastung
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Daten Symbol DSM521 DSM522
Wicklungscode [Einheit] 3 | 4 | 5 4 | 5
Elektrische Daten
Stillstandsdrehmoment* Mo [Nm]** 0,7 1,4
Stillstandsstrom loms [A]** 33 | 53 | 71 85 | 10
max. Netz-Nennspannung Un [VAC] 480 480
S Nenndrehzahl nn [min?] 1300 1000 1000
S | Nenndrehmoment* Mn [Nm] 0,6 1,2 1,2
'D'z Nennleistung Pa [kW] 008 | 0126 | 0,126
Nennstrom In [A] 6,0 7,27 9,0
S Nenndrehzahl nn [min?] 1400 2500 3500 2300 3000
X | Nenndrehmoment* Mn [Nm] 0,6 0,6 0,6 1,1 1,1
IDIZ Nennleistung Pn [kW] 0,09 0,16 0,22 0,26 0,346
Nennstrom In [A] 2,73 4,62 6,00 6,66 8,33
Spitzenstrom lomax [A] 13 22 28 32 40
Spitzendrehmoment Momax [Nm] 2,4 2,3 2,4 4.8 4.9
Drehmomentkonstante Krms [NmM/A] 0,22 0,13 0,1 0,165 0,132
Spannungskonstante Kerms [mMVmin] 13 8 6 10 8
Wicklungswiderstand Ph-Ph | Rz [Q] 2,1 0.9 0.57 0,43 0,31
Wicklungsinduktivitat Ph-Ph | L [mH] 2,5 1,3 0,72 0,77 0,47
Mechanische Daten
Rotortragheitsmoment J [kgem?] 0,13 0,23
Polzahl 8 8
Thermische Zeitkonstante trr [min] 16 19
Gewicht standard G [kg] 1,2 1,7

* Bemessungsflansch Aluminium 254 mm * 254 mm * 8 mm
** Reduzierung:
mit eingebauter Bremse Reduzierung um 10 %.
mit eingebautem Encoder Reduzierung um 6 %.
Bei Motoren mit Encoder und Bremse gilt nur der hthere Wert.
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Radiale und axiale Wellenbelastung

450
400 1+
350 1+ —
300 + =
250 +
200 1+
=
= 150 T
100 1
50 +
0 } } } } : } :
< 8 8 8 8 8 8 8 8
S S S S S S S S
- o~ @ ~+ Lol © ~ @
Number of revs [rpm]
8.3.2 Bremsdaten
Daten Symbol (Einheit) |GréRe 0 GroRe 2
Haltemoment bei 20 °C Mgr [Nm] 0.4 2
Anschlussspannung Ugr [VDC] 24+6 % 24 + 6%
elektrische Leistung Per [W] 6 11
Tragheitsmoment Jer [kgcm?] 0,00114 0,1
Freigabeverzdgerungszeit terH [MS] 32 8
Anwendungsverzégerungszeit terL [MS] 25 25
Gewicht der Bremse Ger [kg] 0,2 0,3
typisches Spiel [ °mech.] 0 0
Schaltenergie E [mJ] 4 8
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8.3.3 Mechanische Abmessungen

8.3.3.1 GroRe 0

E Lot

58

gl

@D (:)‘ 40 @30n7 ‘
- vl A
25| |, |_ 103 | N
LB 40
Dimension in mm
Geber Resolver Hiperface
Bemalung von LB LO1 LO3 LB LO1 LO3
DSM5.04 87,5 74,5 26,5 104 91 43
DSM5.05 105,5 92,5 122 109
DSM5.04 Bremse 119,5 106,5 136 123
DSM5.05 Bremse 137,5 124,5 154 141

Welle Dimension in mm

Neben der Standard Wellenausfihrung mit Passfeder ist auch eine glatte Welle erhéltlich.
Siehe Produktschlussel.

Welle
D 8h6
E 25
GL 12
GA 9,2
F 3
R M3x8
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8.3.3.2 GroRe 2
E

| —
¢ =
e
LD
25 8

Dimension in mm

Geber Resolver Hiperface
Bemalung von LB LO1 L03 LB L01 L03
DSM5.21 104 90 28 122 106 46
DSM5.22 132 118 150 134

DSM5.21 Bremse 134,5 120,4 152,4 136,4

DSM5.22 Bremse 162,4 148,4 180,4 164,4

Welle Dimension in mm

Neben der Standard Wellenausfiihrung mit Passfeder ist auch eine glatte Welle erhaltlich.
Siehe Produktschliissel.

Welle
D 9j6 (Option 62) 116 (Standard)
E 20 23
GL 12 15
GA 10,2 12,5
F 3 4
R M4x10
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8.3.4 Motorkennlinien
Blaue Linie: Nenndrehmoment
Rote Linie: Spitzendrehmoment

DSM504.3 48 V
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SERIE DSM5 AC SERVOMOTOREN 2> SIGMATEK

DSM504.4 24 V
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2> SIGMATEK AC SERVOMOTOREN SERIE DSM5

DSM504.4 48 V

Torque f(speed) dT=100K S1
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SERIE DSM5 AC SERVOMOTOREN 2> SIGMATEK

DSM505.3 48 V

Torque f(speed) dT=100K S1
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2> SIGMATEK AC SERVOMOTOREN SERIE DSM5

DSM505.4 24 V

Torque f(speed) dT=100K S1
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SERIE DSM5 AC SERVOMOTOREN 2> SIGMATEK

DSM505.4 48 V
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2> SIGMATEK AC SERVOMOTOREN SERIE DSM5

DSM521.348 V

Torque f(speed) dT=100K 51
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SERIE DSM5 AC SERVOMOTOREN 2> SIGMATEK

DSM521.4 48 V

Torque f(speed) dT=100K S$1
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2> SIGMATEK AC SERVOMOTOREN SERIE DSM5

DSM521.5 24 V
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SERIE DSM5 AC SERVOMOTOREN 2> SIGMATEK

DSM521.5 48 V
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2> SIGMATEK AC SERVOMOTOREN SERIE DSM5

DSM522.4 24 V
Torque f(speed) dT=100K S1
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SERIE DSM5 AC SERVOMOTOREN 2> SIGMATEK

DSM522.4 48 V

Torque f(speed) dT=100K S$1
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2> SIGMATEK AC SERVOMOTOREN SERIE DSM5

DSM522.5 24 V
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SERIE DSM5 AC SERVOMOTOREN 2> SIGMATEK

DSM522.5 48 V
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= SIGMATEK AC SERVOMOTOREN SERIE DSM5
8.4 DSM5 GroRRe 0
8.4.1  Leistungsdaten
Daten Symbol DSM504 DSM505
Wicklungscode [Einheit] 1 1
Elektrische Daten
Stillstandsdrehmoment* Mo [Nm]** 0,19 0,38
Stillstandsstrom lorms [A]** 0,78 1,21
max. Netz-Nennspannung Un [VAC] 480
. Nenndrehzahl nn [min] 8000 8000
§ Nenndrehmoment* Mn [Nm] 0,15 0,29
"' [ Nennleistung Pn [kW] 0,126 0,243
> Nennstrom In [A] 0,60 0,09
Spitzenstrom lomax [A] 31 4,8
Spitzendrehmoment Momax [Nm] 0,6 1,3
Drehmomentkonstante Krrms [NmM/A] 0,24 0,31
Spannungskonstante Kerms [mMVmin] 14,7 19
Wicklungswiderstand Ph-Ph Rozo [Q] 27 14
Wicklungsinduktivitat Ph-Ph L [mH] 11 7,9
Mechanische Daten
Rotortragheitsmoment J [kgecm?] 0,037 0,061
Polzahl 8 8
Thermische Zeitkonstante tru [min] 9 11
Gewicht standard G [kg] 0,53 0,68

* Bemessungsflansch Aluminium 254 mm * 254 mm * 8 mm

** Reduzierung:

mit eingebauter Bremse Reduzierung um 10 %.
mit eingebautem Encoder Reduzierung um 6 %.
Bei Motoren mit Encoder und Bremse gilt nur der héhere Wert.
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SERIE DSM5

AC SERVOMOTOREN

> SIGMATEK

Radiale und axiale Wellenbelastung
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Number of revs [rpm]
8.4.2  Bremsdaten
Daten Symbol (Einheit) |Wert
Haltemoment bei 20 °C Mgr [Nm] 0.4
Anschlussspannung Uegr [VDC] 24+6 %
elektrische Leistung Psr [W] 6
Tragheitsmoment Jer [kgem?] 0,00114
Freigabeverzogerungszeit teru [MS] 32
Anwendungsverzogerungszeit terL [MS] 25
Gewicht der Bremse Ger [kg] 0,2
typisches Spiel [ °mech.] 0
Schaltenergie E [mJ] 4
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> SIGMATEK

AC SERVOMOTOREN

SERIE DSM5

8.4.3 Mechanische Abmessungen
25 LO1 ‘
. s8 |
! L
|
|
1= U
|
®D o—
st \ &
D [} S T &
_ 94,30
2.5 D46
LO3
5 40
LB
Dimension in mm
Geber Resolver Hiperface
Bemalung von LB LO1 LO3 LB LO1 LO3
DSM5.04 87,5 74,5 26,5 104 91 43
DSM5.05 105,5 92,5 122 109
DSM5.04 Bremse 119,5 106,5 136 123
DSM5.05 Bremse 137,5 124,5 154 141

Welle Dimension in mm

Neben der Standard Wellenausfihrung mit Passfeder ist auch eine glatte Welle erhaltlich.
Siehe Produktschlussel.

Welle
D 8h6
E 25
GL 12
GA 9,2
F 3
R M3x8
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SERIE DSM5 AC SERVOMOTOREN 2> SIGMATEK

8.4.4 Motorkennlinien

Blaue Linie: Nenndrehmoment
Rote Linie: Spitzendrehmoment

DSM504.1 230 V

Torque f(speed) dT=100K S1
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2> SIGMATEK AC SERVOMOTOREN SERIE DSM5

DSM505.1 230 V
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SERIE DSM5 AC SERVOMOTOREN > SIGMATEK
8.5 DSMS5 GroRRe 2
8.5.1 Leistungsdaten
Daten Symbol DSM521 DSM522
Wicklungscode [Einheit] 1 | 2 1 | 2
Elektrische Daten
Stillstandsdrehmoment* Mo [Nm]** 0,7 14
Stillstandsstrom loms [A]** 157 | 096 28 | 173
max. Netz-Nennspannung Un [VAC] 480
> Nenndrehzahl nn [min?] 6200 3600 6300 3900
5 Nenndrehmoment* Mn [Nm] 0,58 0,65 0,9 1,1
"' | Nennleistung Pn [kW] 0,38 0,25 0,59 0,45
> Nennstrom In [A] 1,29 0,89 1,80 1,34
> Nenndrehzahl nn [min?] 8000 6000 8000 6000
§ Nenndrehmoment* Mn [Nm] 0,52 0,6 0,8 1
"' | Nennleistung Pn [kW] 0,44 0,38 0,67 0,63
> Nennstrom In [A] 1,16 0,82 1,60 1,22
Spitzenstrom lomax [A] 6,4 3,9 11 6,6
Spitzendrehmoment Momax [Nm] 2,4 4,6 4,6
Drehmomentkonstante Krrms [NmM/A] 0,45 0,73 0,5 0,81
Spannungskonstante Kerms [mMVmin] 27 44 30 49
Wicklungswiderstand Ph-Ph | Rz [Q)] 8,6 23 3.2 8,4
Wicklungsinduktivitat Ph-Ph | L [mH] 10 27 5,6 13
Mechanische Daten
Rotortragheitsmoment J [kgecm?] 0,13 0,23
Polzahl 8 8
Thermische Zeitkonstante trr [min] 16 19
Gewicht standard G [kg] 1,2 1,7

mit eingebauter Bremse Reduzierung um 10 %.
mit eingebautem Encoder Reduzierung um 6 %.
Bei Motoren mit Encoder und Bremse gilt nur der héhere Wert.

* Bemessungsflansch Aluminium 254 mm * 254 mm * 8 mm
** Reduzierung:

Seite 58

20.11.2023




> SIGMATEK AC SERVOMOTOREN SERIE DSM5
Radiale und axiale Wellenbelastung
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Number of revs [rpm]
8.5.2 Bremsdaten
Daten Symbol (Einheit) |[Wert
Haltemoment bei 20 °C Mer [NmM] 2
Anschlussspannung Ugr [VDC] 24 +£6 %
elektrische Leistung Per [W] 11
Tragheitsmoment Jer [kgem?] 0,1
Freigabeverzégerungszeit tern [MS] 8
Anwendungsverzogerungszeit terL [MS] 25
Gewicht der Bremse Ger [kg] 0,3
typisches Spiel [ °mech.] 0
Schaltenergie E [mJ] 8
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SERIE DSM5

AC SERVOMOTOREN

> SIGMATEK

8.5.3

Mechanische Abmessungen

L01
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25 8 L03
LB 60
Dimension in mm
Geber Resolver Hiperface
BemaRung von LB LO1 LO3 LB LO1 LO3
DSM5.21 104 90 28 122 106 46
DSM5.22 132 118 150 134
DSM5.21 Bremse 134,5 120,4 152,4 136,4
DSM5.22 Bremse 162,4 148,4 180,4 164,4

Welle Dimension in mm

Neben der Standard Wellenausfuhrung mit Passfeder ist auch eine glatte Welle erhaltlich.

Siehe Produktschliissel.

Welle
D 9j6 (Option 62) 116 (Standard)
E 20 23
GL 12 15
GA 10,2 12.5
F 3 4
R - M4x10
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2> SIGMATEK AC SERVOMOTOREN SERIE DSM5

8.5.4 Motorkennlinien

Blaue Linie: Nenndrehmoment
Rote Linie: Spitzendrehmoment

DSM521.1 230 V

Torque f(speed) dT=100K $1
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SERIE DSM5 AC SERVOMOTOREN 2> SIGMATEK

DSM521.1 400 V

Torque f(speed) dT=100K S1
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2> SIGMATEK AC SERVOMOTOREN SERIE DSM5

DSM521.2 230 V

Torque f(speed) dT=100K S1
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SERIE DSM5 AC SERVOMOTOREN 2> SIGMATEK

DSM521.2 400 V

Torque f(speed) dT=100K 51
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2> SIGMATEK AC SERVOMOTOREN SERIE DSM5

DSM522.1 230 V

Torque f(speed) dT=100K S1
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SERIE DSM5 AC SERVOMOTOREN 2> SIGMATEK

DSM522.1 400 V

Torque f(speed) dT=100K $1
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2> SIGMATEK AC SERVOMOTOREN SERIE DSM5

DSM522.2 230 V

Torque f(speed) dT=100K S1
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SERIE DSM5 AC SERVOMOTOREN 2> SIGMATEK

DSM522.2 400 V

Torque f(speed) dT=100K S1

Nominal Torque [Nm]
w

rJ

0 2000 4000 6000 8000 10000

Speed [RPM]

Seite 68 20.11.2023



2> SIGMATEK AC SERVOMOTOREN SERIE DSM5

8.6 DSM5 Grofie 3

8.6.1  Leistungsdaten

Daten Symbol DSM531 DSM532
Wicklungscode [Einheit] 1 | 2 | 3 1 | 2 | 8
Elektrische Daten
Stillstandsdrehmoment* Mo [Nm]** 15 2,9
Stillstandsstrom loms [A]** 165 | 11 | 26 32 | 2 | s
max. Netz-Nennspannung Un [VAC] 480
> Nenndrehzahl nn [min] 3100 1800 5000 3200 1900 5400
§ Nenndrehmoment* Mn [Nm] 1,22 1,38 1,11 2,31 2,5 2,05
"' |Nennleistung Pn [kW] 0,4 0,26 0,58 0,77 0,5 1,16
> Nennstrom In [A] 1,34 0,97 1,91 2,54 1,72 3,66
> Nenndrehzahl nn [Min?] 6000 3500 6500 6000 3500 6500
§ Nenndrehmoment* Mn [Nm] 1,1 1,3 1,08 1,95 2,3 1,89
"' | Nennleistung Pn [kW] 0,69 0,48 0,74 1,23 0,84 1,29
> Nennstrom In [A] 1,21 0,92 1,86 2,14 1,59 3,38
Spitzenstrom lomax [A] 6,6 4 13 12,8 8 21
Spitzendrehmoment Momax [Nm] 51 4,8 6,4 10
Drehmomentkonstante Krrms [NM/A] 0,91 1,42 0,58 0,91 1,46 0,56
Spannungskonstante Kerms [mMVmin] 55 86 35 55 88 34
Wicklungswiderstand Ph-Ph | Rzo [Q)] 9 23 4 3,4 8,3 13
Wicklungsinduktivitat Ph-Ph | L [mH] 16 35 6,3 7 18 2,7
Mechanische Daten
Rotortragheitsmoment J [kgecm?] 0,92 1,72
Polzahl 8 8
Thermische Zeitkonstante tru [min] 30 40
Gewicht standard G [kg] 2,4 35

* Bemessungsflansch Aluminium 254 mm * 254 mm * 8 mm
** Reduzierung:
mit eingebauter Bremse Reduzierung um 10 %.
mit eingebautem Encoder Reduzierung um 6 %.
Bei Motoren mit Encoder und Bremse gilt nur der héhere Wert.
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SERIE DSM5 AC SERVOMOTOREN > SIGMATEK
baten Symbol DSM533 DSM534
[Einheit] 1 | 2 | 4 1 | 2 | 4
Elektrische Daten
Stillstandsdrehmoment* Mo [Nm]** 4,2 53
Stillstandsstrom loms [A]™* a6 | 29 | 71 58 | 34 | 8
max. Netz-Nennspannung Un [VAC] 48
> Nenndrehzahl nn [min?] 3300 2000 5200 3300 1900 4700
§ Nenndrehmoment* Mn [Nm] 3,22 3,6 2,83 4 4,4 3,56
"' | Nennleistung P [kW] 1,113 0,75 1,54 1,38 0,88 1,75
> Nennstrom In [A] 3,54 2,48 4,80 4,40 2,86 5,39
> Nenndrehzahl nn [min?] 6000 3500 6500 5000 3000 5000
§ Nenndrehmoment* Mn [Nm] 2,65 3,35 2,53 3,6 4,1 3,08
"' | Nennleistung Pn [kW] 1,665 1,228 1,722 1,885 1,288 1,613
> Nennstrom In [A] 2,91 2,31 4,29 3,96 2,66 4,67
Spitzenstrom lomax [A] 18 11 28 23 14 32
Spitzendrehmoment Momax [Nm] 14 18
Drehmomentkonstante Krms [NmM/A] 0,91 1,46 0,6 0,91 1,54 0,66
Spannungskonstante Kerms [MVmin] 55 88 36 55 93 40
Wicklungswiderstand Ph-Ph | R2o [Q] 19 5 0,86 1,4 4 0,67
Wicklungsinduktivitit Ph-Ph | L [mH] 45 12 2 35 11 1,6
Mechanische Daten
Rotortragheitsmoment J [kgem?] 2,53 3,33
Polzahl 8 8
Thermische Zeitkonstante tru [min] 45 50
Gewicht standard G [ka] 4,6 57

* Bemessungsflansch Aluminium 254 mm * 254 mm * 8 mm

** Reduzierung:

mit eingebauter Bremse Reduzierung um 10 %.

mit eingebautem Encoder Reduzierung um 6 %.

Bei Motoren mit Encoder und Bremse gilt nur der héhere Wert.
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> SIGMATEK

AC SERVOMOTOREN

SERIE DSM5

Radiale und axiale Wellenbelastung
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8.6.2 Bremsdaten
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Daten Symbol (Einheit) |Wert
Haltemoment bei 20 °C Mer [Nm] 9
Anschlussspannung Ugr [VDC] 24 +6 %
elektrische Leistung Psr [W] 18
Tragheitsmoment Jer [kgem?] 0,6
Freigabeverzégerungszeit tern [MS] 20
Anwendungsverzégerungszeit tere [MS] 40
Gewicht der Bremse Ger [kg] 1,0
typisches Spiel [ °mech.] 0
Schaltenergie E [mJ] 23

6.000 1

7.000
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SERIE DSM5

AC SERVOMOTOREN

=

SIGMATEK

8.6.3

Lot

Mechanische Abmessungen
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Dimension in mm

85

P80js

Geber Resolver Hiperface
Bemalung von LB LO1 LO3 LB LO1 LO3
DSM5.31 115 101 31 130 116 46
DSM5.32 145 131 160 146

DSM5.33 175 161 190 176

DSM5.34 205 191 220 206

DSM5.31 Bremse 163 149 178 164

DSM5.32 Bremse 193 179 208 194

DSM5.33 Bremse 223 209 238 224

DSM5.34 Bremse 253 283 268 254

Welle Dimension in mm

Neben der Standard Wellenausfiihrung mit Passfeder ist auch eine glatte Welle erhaltlich.
Siehe Produktschliissel.

Welle
D 14j6
E 30
GL 20
GA 16
F 5
R M5x15
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2> SIGMATEK AC SERVOMOTOREN SERIE DSM5

8.6.4 Motorkennlinien

Blaue Linie: Nenndrehmoment
Rote Linie: Spitzendrehmoment

DSM531.1 230 V
Torque f(speed) dT=100K 51
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SERIE DSM5 AC SERVOMOTOREN 2> SIGMATEK

DSM531.1 400 V
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2> SIGMATEK AC SERVOMOTOREN SERIE DSM5

DSM531.2 230 V

Torque f(speed) dT=100K S1
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SERIE DSM5 AC SERVOMOTOREN 2> SIGMATEK

DSM531.2 400 V

Torque f(speed) dT=100K $1
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DSM531.3 230 V

Torque f(speed) dT=100K S1
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SERIE DSM5 AC SERVOMOTOREN 2> SIGMATEK

DSM531.3 400 V
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2> SIGMATEK AC SERVOMOTOREN SERIE DSM5

DSM532.1 230 V

Torque f(speed) dT=100K S$1
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SERIE DSM5 AC SERVOMOTOREN 2> SIGMATEK

DSM532.1 400 V
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DSM532.2 230 V

Torque f(speed) dT=100K S1
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SERIE DSM5 AC SERVOMOTOREN 2> SIGMATEK

DSM532.2 400 V
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DSM532.8 230 V
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DSM532.8 400 V
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DSM533.1 230 V
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DSM533.1 400 V
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DSM533.2 230 V
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DSM533.2 400 V
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DSM533.4 230 V
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DSM533.4 400 V
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DSM534.1 230 V

Torque f(speed) dT=100K S1
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DSM534.1 400 V
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DSM534.2 230 V
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DSM534.2 400 V
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DSM534.4 230 V

Torque f(speed) dT=100K S1

18.0

16.0

14.0

8.0

Nominal Torque [Nm]

6.0

4.0

0.0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000

Speed [RPM]

20.11.2023 Seite 95



SERIE DSM5 AC SERVOMOTOREN 2> SIGMATEK

DSM534.4 400 V
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8.7 DSM5 Grole 4

8.7.1  Leistungsdaten

Daten Symbol DSM541 DSM542
Wicklungscode [Einheit] 1 | 2 | 3 1 | 2 | 4
Elektrische Daten
Stillstandsdrehmoment* Mo [Nm]** 4 7,6
Stillstandsstrom loms [A]™* a4 | 25 | 54 78 | a7 | 28
max. Netz-Nennspannung Un [VAC] 480
> Nenndrehzahl nn [min?] 3200 1800 4100 3200 1800 1000
§ Nenndrehmoment* Mn [Nm] 3,21 3,46 3,17 5,84 6,43 6,72
"' | Nennleistung P [kW] 1,08 0,65 1,36 1,96 1,21 0,70
> Nennstrom In [A] 3,53 2,18 4,34 5,96 3,97 2,46
> Nenndrehzahl nn [Min] 6000 3000 6000 5000 3000 1900
§ Nenndrehmoment* Mn [Nm] 2,7 3,35 2,77 5 6 6,38
"' | Nennleistung P [kW] 1,7 1,05 1,74 2,62 1,89 1,27
> Nennstrom In [A] 2,97 2,11 3,79 5,10 3,70 2,34
Spitzenstrom lomax [A] 18 10 23 32 19 11
Spitzendrehmoment Momax [Nm] 14 26 26
Drehmomentkonstante Krrms [NmM/A] 0,91 1,59 0,73 0,98 1,62 2,73
Spannungskonstante Kerms [MVmin] 55 96 44,4 59 98 165
Wicklungswiderstand Ph-Ph | Rzo [Q] 2,3 6,9 1,34 0,95 2,7 6,6
Wicklungsinduktivitat Ph-Ph | L [mH] 5,6 16 3,3 2,9 7,5 19
Mechanische Daten
Rotortrégheitsmoment J [kgem?] 5 9,6
Polzahl 8 8
Thermische Zeitkonstante tru [min] 40 54
Gewicht standard G [ka] 5,6 8,5

* Bemessungsflansch Aluminium 305 mm * 305 mm * 15 mm
** Reduzierung:
mit eingebauter Bremse Reduzierung um 10 %.
mit eingebautem Encoder Reduzierung um 6 %.
Bei Motoren mit Encoder und Bremse gilt nur der héhere Wert.
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Daten Symbol - Ds“f"‘s -
Elektrische Daten

Stillstandsdrehmoment* Mo [Nm]** 11,3
Stillstandsstrom lorms [A]** 12 7 17
max. Netz-Nennspannung Un [VAC] 480
> Nenndrehzahl nn [min?] 3300 1800 4800
5 Nenndrehmoment* Mn [Nm] 8,56 9,54 7,29
'! | Nennleistung P [kW] 2,96 1,80 3,66
> Nennstrom In [A] 8,73 5,89 10,72
> Nenndrehzahl nn [min?] 5000 3000 6000
§ Nenndrehmoment* Mn [Nm] 7,5 8,8 6,27
'! | Nennleistung P [kW] 3,927 2,764 3,94
> Nennstrom In [A] 7,65 5,43 9,22
Spitzenstrom lomax [A] 48 29 68
Spitzendrehmoment Momax [Nm] 40 3
Drehmomentkonstante Krrms [NmM/A] 0,98 1,62 0,68
Spannungskonstante Kerms [MVmin] 59 98 41
Wicklungswiderstand Ph-Ph | Rzo [Q] 0,5 15 0,24
Wicklungsinduktivitat Ph-Ph | L [mH] 1,6 4,9 0,9
Mechanische Daten
Rotortragheitsmoment J [kgem?] 14
Polzahl 8
Thermische Zeitkonstante tru [min] 65
Gewicht standard G [ka] 11,4

* Bemessungsflansch Aluminium 305 mm * 305 mm * 15 mm

** Reduzierung:

mit eingebauter Bremse Reduzierung um 10 %.
mit eingebautem Encoder Reduzierung um 6 %.
Bei Motoren mit Encoder und Bremse gilt nur der hthere Wert.
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= SIGMATEK AC SERVOMOTOREN SERIE DSM5
Radiale und axiale Wellenbelastung
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™~ o Lol A Lel ('] ~
Number of revs [rpm]
8.7.2 Bremsdaten
Daten Symbol (Einheit) |Wert
Haltemoment bei 20 °C Mer [NmM] 18
Anschlussspannung Uer [VDC] 24+6
elektrische Leistung Per [W] 24
Tragheitsmoment Jer [kgem?] 2,4
Freigabeverzégerungszeit tern [MS] 25
Anwendungsverzégerungszeit terL [MS] 50
Gewicht der Bremse Ger [kg] 1,4
typisches Spiel [°mech.] 0
Schaltenergie E [mJ] 38
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SERIE DSM5

AC SERVOMOTOREN

> SIGMATEK

8.7.3

Mechanische Abmessungen

L1

p——
Sl

i

27

GL

T

35 12

0

N

L03

15

Dimension in mm

Geber Resolver Hiperface
BemaRung von LB LO1 LO3 LB LO1 LO3
DSM5.41 146,5 123,5 32 160,5 137,5 46
DSM5.42 186,5 163,5 200,5 1775

DSM5.43 226,5 203,5 240,5 217,5

DSM5.41 Bremse 195,5 172,5 209,5 186,6

DSM5.42 Bremse 235,5 212,5 249,5 226,5

DSM5.43 Bremse 275,5 232,5 289,5 246,5

Welle Dimension in mm

Neben der Standard Wellenausfiihrung mit Passfeder ist auch eine glatte Welle erhaltlich.

Siehe Produktschliissel.

Welle
D 196
E 40
GL 32
GA 21,5
F 6
R M6x16
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8.7.4 Motorkennlinien

Blaue Linie: Nenndrehmoment
Rote Linie: Spitzendrehmoment
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DSM541.1 400 V
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DSM541.2 230 V
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DSM541.2 400 V
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DSM541.3 230 V
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DSM541.3 400 V
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16.0

14.0

10.0

8.0

Nominal Torque [Nm]

6.0

4.0

0.0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000

Speed [RPM]

Seite 106 20.11.2023



2> SIGMATEK AC SERVOMOTOREN SERIE DSM5

DSM542.1 230 V
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DSM542.1 400 V
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DSM542.2 230 V
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DSM542.2 400 V
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DSM542.4 230 V
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DSM542.4 400 V
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DSM543.1 230 V
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DSM543.1 400 V
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DSM543.2 230 V
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DSM543.2 400 V
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DSM543.3 230 V
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DSM543.3 400 V
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> SIGMATEK

AC SERVOMOTOREN SERIE DSM5
8.8 DSM5 GroRRe 5
8.8.1  Leistungsdaten
Daten Symbol DSM551 DSM552
Wicklungscode [Einheit] 1 | 2 | 3 1 2 | 3
Elektrische Daten
Stillstandsdrehmoment* Mo [Nm]** 10 19
Stillstandsstrom loms [A]™* 98 | 65 | 12 6 | 12 [ =2
max. Netz-Nennspannung Un [VAC] 480
> Nenndrehzahl nn [min?] 3000 1900 3800
§ Nenndrehmoment* Mn [Nm] 8,1 8,1 7,47
"' |Nennleistung P [kW] 2,54 1,61 2,97
> Nennstrom In [A] 7,94 5,26 9,22
> Nenndrehzahl nn [Min] 5000 3000 6000 4000 3000 4000
§ Nenndrehmoment* Mn [Nm] 7 7,8 6 10 15,2 10,2
"' | Nennleistung P [kW] 3,67 2,45 3,77 4,1 4,8 4,27
> Nennstrom In [A] 6,86 5,06 7,41 8,3 9,87 10,97
Spitzenstrom lomax [A] 41 27 51 64 50 82
Spitzendrehmoment Momax [Nm] 35 35 35 64 64
Drehmomentkonstante Krms [NmM/A] 1,03 1,54 0,81 1,19 1,54 0,93
Spannungskonstante Kerms [MVmin] 62 93 49 72 93 56
Wicklungswiderstand Ph-Ph | Rzo [Q] 0,65 1,61 0,39 0,34 0,61 0,2
Wicklungsinduktivitat Ph-Ph | L [mH] 2,6 7 1,73 1,9 3,3 1,4
Mechanische Daten
Rotortragheitsmoment J [kgem?] 22 43
Polzahl 8 8
Thermische Zeitkonstante tru [min] 62 72
Gewicht standard G [ka] 11 16

* Bemessungsflansch Aluminium 457 mm * 457 mm * 15 mm

** Reduzierung:

mit eingebauter Bremse Reduzierung um 10 %.

mit eingebautem Encoder Reduzierung um 6 %.

Bei Motoren mit Encoder und Bremse gilt nur der héhere Wert.
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Daten Symbol DSM553 DSM554
[Einheit] 1 | 2 | 3 | 4 1 | 2
Elektrische Daten
Stillstandsdrehmoment* Mo [Nm]** 27 35
Stillstandsstrom loms [A]** 21 | 15 | 25 | 96 5 | 20
max. Netz-Nennspannung Un [VAC] 480
> Nenndrehzahl nn [min] 3000 3000 4000 1900 2500 2500
§ Nenndrehmoment* Mn [Nm] 16 15,4 10 21,4 20,8 20,8
'! | Nennleistung Pn [kW] 5 4,8 4,19 4,26 54 54
> Nennstrom In [A] 12,30 8,80 9,09 7,64 14,80 12,00
Spitzenstrom lomax [A] 84 62 104 42 100 80
Spitzendrehmoment Momax [Nm] 94 94 118 118 118
Drehmomentkonstante Krrms [NM/A] 1,29 1,75 1,09 2,81 1,41 1,75
Spannungskonstante Kerms [mMVmin] 78 106 66 170 85 106
Wicklungswiderstand Ph-Ph | Rz [Q] 0,25 0,46 0,17 1 0,18 0,32
Wicklungsinduktivitat Ph-Ph | L [mH] 1,7 2,7 0,94 6,4 1,7 1,9
Mechanische Daten
Rotortragheitsmoment J [kgem?] 65 87
Polzahl 8 8
Thermische Zeitkonstante trw [min] 85 96
Gewicht standard G [ka] 21 26

* Bemessungsflansch Aluminium 457 mm * 457 mm * 15 mm
** Reduzierung:
mit eingebauter Bremse Reduzierung um 10 %.

mit eingebautem Encoder Reduzierung um 6 %.
Bei Motoren mit Encoder und Bremse gilt nur der hthere Wert.
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Radiale und axiale Wellenbelastung
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8.8.2 Bremsdaten

Daten Symbol (Einheit) |Wert
Haltemoment bei 20°C Mer [NmM] 40
Anschlussspannung Uer [VDC] 24+6
elektrische Leistung Per [W] 24
Tragheitsmoment Jer [kgem?] 13,7
Freigabeverzégerungszeit terr [MS] 25
Anwendungsverzégerungszeit terL [MS] 90
Gewicht der Bremse Ger [kg] 31
typisches Spiel [°mech.] 0
Schaltenergie E [mJ] 32
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8.8.3 Mechanische Abmessungen

E L01

$190

@1

GL

35 15 L 03

LB

Dimension in mm

Geber Resolver Hiperface
BemaRung von LB LO1 LO3 LB LO1 LO3
DSM5.51 174 154 27 187 167 40
DSM5.52 224 204 237 217

DSM5.53 274 254 287 267

DSM5.54 324 304 337 317

DSM5.51 Bremse 2275 207,5 240,5 220,5

DSM5.52 Bremse 277,5 257,5 290,5 270,5

DSM5.53 Bremse 3275 307,5 340,5 320,5

DSM5.54 Bremse 3775 357,5 390,5 370,5

Welle Dimension in mm

Neben der Standard Wellenausfiihrung mit Passfeder ist auch eine glatte Welle erhaltlich.
Siehe Produktschlissel.

Welle
D 24j6
E 50
GL 32
GA 27
F 8
R M8x15
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8.8.4 Motorkennlinien

Blaue Linie: Nenndrehmoment
Rote Linie: Spitzendrehmoment

DSM551.1 230V
Torque f(speed) dT=100K S$1
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DSM551.1 400 V
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DSM551.2 230 V
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DSM551.2 400 V
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DSM551.3 230 V
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DSM551.3 400 V
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DSM552.1 400 V
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DSM552.2 400 V

Torque f(speed) dT=100K S1
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DSM552.3 400 V
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DSM553.1 400 V

Torque f(speed) dT=100K S$1
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DSM553.2 400 V
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100,0

90,0

40,0

Nominal Torque [Nm]

30,0

20,0
10,0

0,0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
Speed [RPM]

20.11.2023 Seite 133



SERIE DSM5 AC SERVOMOTOREN 2> SIGMATEK

DSM553.3 400 V

Torque f(speed) dT=100K $1
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DSM553.4 400 V
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DSM554.1 400 V
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DSM554.2 400 V

Torque f(speed) dT=100K $1
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8.9 DSM5 GrolRe 6

8.9.1 Leistungsdaten

Daten Symbol DSM561 DSM562 DSM563

Wicklungscode [Einheit] 1 | 2 1 | 2 2 | 3

Elektrische Daten
Stillstandsdrehmoment* Mo [Nm]** 15 28 50
Stillstandsstrom loms [A]** 1 | a1 24 | 13 G
max. Netz-Nennspannung Un [VAC] 480

> Nenndrehzahl nn [min] 3000 2000 3000 2000 2000 500

§ Nenndrehmoment* Mn [Nm] 10,6 12,1 17,7 21,7 27,4 43,2

'! | Nennleistung Pn [kW] 3,33 2,53 5,56 4,55 5,74 2,26

> Nennstrom In [A] 8,10 7,33 15,10 9,8 9,79 4,35
Spitzenstrom lomax [A] 37 27 72 38 55 16
Spitzendrehmoment Momax [Nm] 40 40 72 130 130
Drehmomentkonstante Krrms [NM/A] 1,31 1,65 1,17 2,22 2,8 9,92
Spannungskonstante Kerms [mMVmin] 79 100 71 134 169 600
Wicklungswiderstand Ph-Ph | R2o [Q] 0,6 0,95 0,18 0,74 0,36 4,9
Wicklungsinduktivitat Ph-Ph | L [mH] 34 6,5 1,2 5,3 3,2 38

Mechanische Daten
Rotortragheitsmoment J [kgecm?] 54 91 177
Polzahl 8 8 8
Thermische Zeitkonstante trw [min] 75 90 106
Gewicht standard G [kg] 17 23 36

* Bemessungsflansch Aluminium 457 mm * 457 mm * 15 mm

** Reduzierung:

mit eingebauter Bremse Reduzierung um 10 %.
mit eingebautem Encoder Reduzierung um 6 %.
Bei Motoren mit Encoder und Bremse gilt nur der hthere Wert.
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Daten Symbol DS“QSG“
Elektrische Daten

Stillstandsdrehmoment* Mo [Nm]** 70

Stillstandsstrom lorms [A]** 5

max. Netz-Nennspannung Un [VAC] 480
. Nenndrehzahl nn [min] 350
§ Nenndrehmoment* Mn [Nm] 58

"' |Nennleistung Pn [kW] 2,1
> Nennstrom In [A] 4,36

Spitzenstrom lomax [A] 16

Spitzendrehmoment Momax [Nm] 180

Drehmomentkonstante Krrms [NM/A] 13,2

Spannungskonstante Kerms [mMVmin] 800

Wicklungswiderstand Ph-Ph | Rzo [Q] 53

Wicklungsinduktivitat Ph-Ph | L [mH] a7
Mechanische Daten

Rotortragheitsmoment J [kgem?] 264

Polzahl 8

Thermische Zeitkonstante trw [min] 115

Gewicht standard G [ka] 50

* Bemessungsflansch Aluminium 457 mm * 457 mm * 15 mm
** Reduzierung:
mit eingebauter Bremse Reduzierung um 10 %.

mit eingebautem Encoder Reduzierung um 6 %.

Bei Motoren mit Encoder und Bremse gilt nur der hthere Wert.
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Radiale und axiale Wellenbelastung
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Number of revs [rpm]
8.9.2  Bremsdaten
Daten Symbol (Einheit) |Wert
Haltemoment bei 20 °C Mgr [Nm] 70
Anschlussspannung Uegr [VDC] 24+6
elektrische Leistung Psr [W] 35
Tragheitsmoment Jer [kgecm?] 43,6
Freigabeverzogerungszeit teru [MS] 53
Anwendungsverzégerungszeit terL [MS] 140
Gewicht der Bremse Ger [kg] 6,9
typisches Spiel [°mech.] 0
Schaltenergie E [mJ] 34
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SERIE DSM5

8.9.3 Mechanische Abmessungen

. E LO1
!
@D
l

GL
16
LB

Dimension in mm

Geber Resolver Hiperface
BemafRung von LB LO1 LO3 LB LO1 LO3
DSM5.61 163 139,5 27 183 159,5 47
DSM5.62 198 174,5 218 194,5

DSM5.63 288 264.,5 47 288 264,5

DSM5.64 3345 3345 334,5 334,5

DSM5.61 Bremse 233,5 210 27 253,5 230

DSM5.62 Bremse 268,5 245 288,5 265

DSM5.63 Bremse 358,5 335 47 358,5 335

DSM5.64 Bremse 428,5 405 428,5 405

Welle Dimension in mm

Neben der Standard Wellenausflihrung mit Passfeder ist auch eine glatte Welle erhaltlich.
Siehe Produktschlissel.

Welle

D 38k6
E 80

GL 70

GA 41
F 10
R M12x28
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8.9.4 Motorkennlinien

Blaue Linie: Nenndrehmoment
Rote Linie: Spitzendrehmoment

DSM561.1 400 V

Torque f(speed) dT=100K S1
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DSM561.2 400 V

Torque f(speed) dT=100K S1
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DSM562.1 400 V

Torque f(speed) dT=100K S1
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DSM562.2 400 V
Torque f(speed) dT=100K S1
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DSM563.2 400 V

Torque f(speed) dT=100K S1
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DSM563.3 400 V

Torque f(speed) dT=100K S1
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DSM564.3 400 V

Torque f(speed) dT=100K $1
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8.10 DSM5 Grolke 7

8.10.1 Leistungsdaten

Daten Symbol DSM571

Wicklungscode [Einheit] 2

Elektrische Daten

Stillstandsdrehmoment* Mo [Nm]** 76
Stillstandsstrom lorms [A]** 25
max. Netz-Nennspannung Un [VAC] 480
. Nenndrehzahl Ny [min] 1800
§ Nenndrehmoment* Mn [Nm] 44,3
"' | Nennleistung Pn [kW] 8,35
> Nennstrom In [A] 14,7
Spitzenstrom lomax [A] 73
Spitzendrehmoment Momax [Nm] 200
Drehmomentkonstante Krrms [NM/A] 3,03
Spannungskonstante Kerms [mMVmin] 183
Wicklungswiderstand Ph-Ph | R20 [Q] 0,28
Wicklungsinduktivitat Ph-Ph L [mH] 31
Mechanische Daten
Rotortrégheitsmoment J [kgem?] 484
Polzahl 8
Thermische Zeitkonstante trw [min] 100
Gewicht standard G [kg] 50

* Bemessungsflansch Aluminium 457 mm * 457 mm * 15 mm
** Reduzierung:
mit eingebauter Bremse Reduzierung um 10 %.
mit eingebautem Encoder Reduzierung um 6 %.
Bei Motoren mit Encoder und Bremse gilt nur der héhere Wert.
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Radiale und axiale Wellenbelastung
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8.10.2 Bremsdaten

Daten Symbol (Einheit) |Wert
Haltemoment bei 20 °C Mgr [Nm] 120
Anschlussspannung Usr [VDC] 24+6
elektrische Leistung Psr [W] 37
Tragheitsmoment Jer [kgem?] 82,0
Freigabeverzogerungszeit teru [MS] 80
Anwendungsverzogerungszeit terL [MS] 150
Gewicht der Bremse Ger [kg] 13
typisches Spiel [ °mech.] 0
Schaltenergie E [mJ] 70
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8.10.3 Mechanische Abmessungen

E

LO1

GL

LB

Dimension in mm

Geber Resolver Hiperface
Bemalung von LB LO1 LO3 LB LO1 LO3
DSM5.71 261 214 47 261 214 47
DSM5.71 Bremse 314 267 314 267

Welle Dimension in mm

Neben der Standard Wellenausfiihrung mit Passfeder ist auch eine glatte Welle erhéltlich.

Siehe Produktschliissel.

Welle

D 48k6
E 82

GL 70

GA 51,5
F 14
R M16x25
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8.10.4 Motorkennlinien

Blaue Linie: Nenndrehmoment
Rote Linie: Spitzendrehmoment

DSM571.2 400 V

Torque f(speed) dT=100K S1
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9 Servomotoren- und Geber-Leitungen

Hochflexible Servomotoren- und Geber-Leitungen fur den Einsatz in Energiefiihrungsketten.
Der dlbestandige, abrieb- und schnittfeste Polyurethan-Mantel erlaubt den Einsatz speziell in
industrieller Umgebung.

Vorteile:
UL- und CSA-approbiert, halogenfrei und kalteflexibel. Die Leitungen sind in fix konfektionier-
ten Langen erhaltlich.

Temperaturbereich:
bewegt: -10°C bis +60 °C - fest verlegt: -50 °C bis +80 °C

Mindestbiegeradius:
Feste Verlegung: 7,5 x D / Flexiblen Einsatz: 1,5 mm2 - 4,0 mmz2: 10 x D ab 4,0 mmz2: 12 x D
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9.1

Typenschlissel Geberkabel

F-R0-200-050-0-00

= Geberkabel

RO
EE

EH

16
Fiir die DSL Ei

= Verwendete Riickfiihreinheit bei Motor:

Resolver
EnDat Riickfiihrung fiir Typen:
DA, DB, LA, LB
siehe Typenschliissel Motor
Hiperface Riickfiihrung fiir Typen:
GA, GB, GD
siehe Typenschliissel Motor
Inkrementalgeber

(W, Y) wird kein Geberkabel bendtigt.

Das Geberkabel ist im Motorkabel integriert.

= Drive: 200
300

061
062

MDP/MDD 2000
SDD 310

SDD 315

SDD 215

SDD 120

MDD 1x1

MDD 1x1-1
DCO061

DC 062

—>| ® Ausfiihrung: 00  Standard
xx  Sonder
| ® Anschlussart: 0  Standard (M23
(Motorseitig) Rundsteckverbinder)
1  y-tec Stecker
2 Tyco Stecker
3 Molex Stecker
x  Sonder
| ™ Kabellinge: 010 im
015 1,5m
020 2m
030 3m
040 4m
050 5m
100 10m
150 15m
200 20m
300 30m

Beispiel fiir Zusammensetzung der Artikelnummer:

Geberkabel fiir Motor mit Resolver als Riickfiihrung, Standardausfiihrung

, Kabellinge 5 m
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9.2 Geberkabel
Geberkabel, geschirmt, beidseitig konfektioniert, schleppkettentauglich, hochflexibel
(5 Mio. Biegezyklen), mit Rundstecker motorseitig und Geratestecker.
Bezeichnung Gebertyp Lange AufBendurchmesser

fur MDP/MDD 2000

F-R0-200-010-0-00 Resolver 1 Meter ca. 6,4 mm

F-R0-200-020-0-00 Resolver 2 Meter ca. 6,4 mm

F-R0-200-030-0-00 Resolver 3 Meter ca. 6,4 mm

F-R0-200-040-0-00 Resolver 4 Meter ca. 6,4 mm

F-R0-200-050-0-00 Resolver 5 Meter ca. 6,4 mm

F-R0-200-100-0-00 Resolver 10 Meter ca. 6,4 mm

F-R0-200-150-0-00 Resolver 15 Meter ca. 6,4 mm

F-R0-200-200-0-00 Resolver 20 Meter ca. 6,4 mm

F-EH-200-010-0-00 Hiperface 1 Meter ca. 7,8 mm

F-EH-200-020-0-00 Hiperface 2 Meter ca. 7,8 mm

F-EH-200-030-0-00 Hiperface 3 Meter ca. 7,8 mm

F-EH-200-040-0-00 Hiperface 4 Meter ca. 7,8 mm

F-EH-200-050-0-00 Hiperface 5 Meter ca. 7,8 mm

F-EH-200-100-0-00 Hiperface 10 Meter ca. 7,8 mm

F-EH-200-150-0-00 Hiperface 15 Meter ca. 7,8 mm

F-EH-200-200-0-00 Hiperface 20 Meter ca. 7,8 mm
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Bezeichnung Gebertyp Lange AuBendurchmesser
fur SDD 310/ 315/335/215/120
fir MDD 111-1/121-1
F-R0-300-010-0-00 Resolver 1 Meter ca. 6,4 mm
F-R0-300-020-0-00 Resolver 2 Meter ca. 6,4 mm
F-R0-300-030-0-00 Resolver 3 Meter ca. 6,4 mm
F-R0-300-040-0-00 Resolver 4 Meter ca. 6,4 mm
F-R0-300-050-0-00 Resolver 5 Meter ca. 6,4 mm
F-R0-300-100-0-00 Resolver 10 Meter ca. 6,4 mm
F-R0-300-150-0-00 Resolver 15 Meter ca. 6,4 mm
F-R0-300-200-0-00 Resolver 20 Meter ca. 6,4 mm
F-EH-300-010-0-00 Hiperface 1 Meter ca. 7,8 mm
F-EH-300-020-0-00 Hiperface 2 Meter ca. 7,8 mm
F-EH-300-030-0-00 Hiperface 3 Meter ca. 7,8 mm
F-EH-300-040-0-00 Hiperface 4 Meter ca. 7,8 mm
F-EH-300-050-0-00 Hiperface 5 Meter ca. 7,8 mm
F-EH-300-100-0-00 Hiperface 10 Meter ca. 7,8 mm
F-EH-300-150-0-00 Hiperface 15 Meter ca. 7,8 mm
F-EH-300-200-0-00 Hiperface 20 Meter ca. 7,8 mm
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Bezeichnung Gebertyp Lange AuBendurchmesser

fur DC 061-1/101

F-R0-061-015-0-00 Resolver 1,5 Meter ca. 6,4 mm
F-R0-061-030-0-00 Resolver 3 Meter ca. 6,4 mm
F-R0-061-050-0-00 Resolver 5 Meter ca. 6,4 mm
F-R0-061-100-0-00 Resolver 10 Meter ca. 6,4 mm
F-EH-300-010-0-00 Hiperface 1 Meter ca. 7,8 mm
F-EH-300-020-0-00 Hiperface 2 Meter ca. 7,8 mm
F-EH-300-030-0-00 Hiperface 3 Meter ca. 7,8 mm
F-EH-300-040-0-00 Hiperface 4 Meter ca. 7,8 mm
F-EH-300-050-0-00 Hiperface 5 Meter ca. 7,8 mm
F-EH-300-100-0-00 Hiperface 10 Meter ca. 7,8 mm
F-EH-300-150-0-00 Hiperface 15 Meter ca. 7,8 mm
F-EH-300-200-0-00 Hiperface 20 Meter ca. 7,8 mm
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9.3 Typenschliussel Motorkabel

M 200 B-15-0-050-0-00

= Motorkabel

A
|

= Drive:

200
310

100

101

061
062

MDP/MDD 2000
SDD 310
SDD 315
SDD 215
SDD 120
MDD 111
MDD121
MDD 111-1
MDD 121-1
DC 061-1
DC 062

® Konfektionierung:

B
*E

*by y-tec nur einseitig moglich

beidseitig 3
einseitig

= Kabelquerschnitt:

*bei DC und MDD 10X nur 10 méglich

*10
15
25
40

N

® Ausfithrung: 00
01

*02
03

X
*fiir Gebertypen W und Y

Standard

nur bei Drivetyp 310
ohne Schirmblech
Hiperface DSL

(nur bei Drivetyp 200)
Motorthermostat

(nur bei Drivetyp 200)
Sonder

1,0 mm?
1,5 mm?
2,5 mm?
4,0 mm?

® Anschl t: 0 Standard (M23
(Motorseitig) Rundsteckverbinder)
1 y-tec Stecker
2 Tyco Stecker
3 Molex Stecker
4 M40 Rundsteck-
verbinder
x  Sonder
¥ Kabellinge: *010 im
**015 1,5m
*020 2m
* **030 3m
*040 4m
050 5m
100 10m
150 15m
200 20m
300 30m

*nur fiir MDD moglich
**nur fiir DC maglich

"B * 0
1

*bei MDD nur mit Bremse

keine Bremse
Bremse (+2x0,5 mm?)

Beispiel fiir Z

ung der Art

Motorkabel fiir MDD-Typ 2000, beidseitig konfektioniert, Aderquerschnitt 1,5 mm?, ohne Bremse, Kabellinge 5 m, Standardausfiihrung
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9.4

Motorkabel

Fur Motoren ohne bzw. mit Haltebremse, geschirmt, beidseitig konfektioniert, schleppketten-
tauglich, hochflexibel (5 Mio. Biegezyklen), mit Rundstecker motorseitig und Gerétestecker.

Bezeichnung Lange Kabelguerschnitt | AuBendurchmesser
fur MDP/MDD 2000
M200B-15-1-010-0-00 1 Meter 1,5 mm? 12
M200B-15-1-020-0-00 2 Meter 1,5 mm? 12
M200B-15-1-030-0-00 3 Meter 1,5 mm? 12
M200B-15-1-040-0-00 4 Meter 1,5 mm? 12
M200B-15-1-050-0-00 5 Meter 1,5 mm? 12
M200B-15-1-100-0-00 10 Meter 1,5 mm? 12
M200B-15-1-150-0-00 15 Meter 1,5 mm? 12
M200B-15-1-200-0-00 20 Meter 1,5 mm? 12
M200B-25-1-010-0-00 1 Meter 2,5 mm? 13,2
M200B-25-1-020-0-00 2 Meter 2,5 mm? 13,2
M200B-25-1-030-0-00 3 Meter 2,5 mm? 13,2
M200B-25-1-040-0-00 4 Meter 2,5 mm? 13,2
M200B-25-1-050-0-00 5 Meter 2,5 mm? 13,2
M200B-25-1-100-0-00 10 Meter 2,5 mm? 13,2
M200B-25-1-150-0-00 15 Meter 2,5 mm? 13,2
M200B-25-1-200-0-00 20 Meter 2,5 mm? 13,2
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M200B-40-1-010-4-00 1 Meter 4,0 mm? 14,8
M200B-40-1-020-4-00 2 Meter 4,0 mm? 14,8
M200B-40-1-030-4-00 3 Meter 4,0 mm? 14,8
M200B-40-1-040-4-00 4 Meter 4,0 mm? 14,8
M200B-40-1-050-4-00 5 Meter 4,0 mm? 14,8
M200B-40-1-100-4-00 10 Meter 4,0 mm? 14,8
M200B-40-1-150-4-00 15 Meter 4,0 mm? 14,8
M200B-40-1-200-4-00 20 Meter 4,0 mm? 14,8
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Bezeichnung Lange Kabelguerschnitt | AuBendurchmesser
fur MDP/MDD 2000 Hiperface DSL
Einkabelldsung
M200B-15-1-010-0-02 1 Meter 1,5 mm? 13,2
M200B-15-1-020-0-02 2 Meter 1,5 mm? 13,2
M200B-15-1-030-0-02 3 Meter 1,5 mm? 13,2
M200B-15-1-040-0-02 4 Meter 1,5 mm? 13,2
M200B-15-1-050-0-02 5 Meter 1,5 mm? 13,2
M200B-15-1-100-0-02 10 Meter 1,5 mm? 13,2
M200B-15-1-150-0-02 15 Meter 1,5 mm? 13,2
M200B-15-1-200-0-02 20 Meter 1,5 mm? 13,2
M200B-25-1-010-0-02 1 Meter 2,5 mm? 14
M200B-25-1-020-0-02 2 Meter 2,5 mm? 14
M200B-25-1-030-0-02 3 Meter 2,5 mm? 14
M200B-25-1-040-0-02 4 Meter 2,5 mm? 14
M200B-25-1-050-0-02 5 Meter 2,5 mm? 14
M200B-25-1-100-0-02 10 Meter 2,5 mm? 14
M200B-25-1-150-0-02 15 Meter 2,5 mm? 14
M200B-25-1-200-0-02 20 Meter 2,5 mm? 14
M200B-40-1-010-4-02 1 Meter 4,0 mm? 15,8
M200B-40-1-020-4-02 2 Meter 4,0 mm? 15,8
M200B-40-1-030-4-02 3 Meter 4,0 mm? 15,8
M200B-40-1-040-4-02 4 Meter 4,0 mm? 15,8
M200B-40-1-050-4-02 5 Meter 4,0 mm? 15,8
M200B-40-1-100-4-02 10 Meter 4,0 mm? 15,8
M200B-40-1-150-4-02 15 Meter 4,0 mm? 15,8
M200B-40-1-200-4-02 20 Meter 4,0 mm? 15,8
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Anderungen der Dokumentation

Anderungs- | Betroffene | Kapitel Vermerk
datum Seite(n)
15.04.2020 8 Technische Daten Motorkennlinien erganzt
02.06.2020 8 Technische Daten Werte erganzt
15.06.2020 8 Technische Daten 24V-Motoren hinzugefigt
13.07.2020 8 Technische Daten Technische Daten aktualisiert
23.07.2020 22 6.4.1 Anschlussbild fir Moto- Grafik angepasst
ren mit Resolver M23-Stecker
07.12.2020 9 3.1 Typenschlissel Grafik ausgetauscht
153 9.1 Typenschlussel Geberka- Grafik ausgetauscht
bel
156 9.3 Typenschlussel Motorkabel | Grafik ausgetauscht
05.03.2021 3.1 Typenschlissel Grafik ausgetauscht
9.1 Typenschliissel Geberka- Grafik ausgetauscht
bel
9.3 Typenschliissel Motorkabel | Grafik ausgetauscht
8 Technische Daten Technische Daten aktualisiert
Bemafungen ergéanzt
9.2 Geberkabel Werte aktualisiert und ergéanzt
9.4 Motorkabel Werte aktualisiert und erganzt
31.03.2021 9.4 Motorkabel 1 mm?2 Kabel entfernt
09.07.2021 Dokument Uberarbeitung (Typenschliissel etc.)
18.08.2021 23 6.4.1 Anschlussbild fur Moto- Grafik geandert
ren mit Resolver M23-Stecker
24 6.4.2 Anschlussbild fiir Moto-
ren mit Resolver Ytec-Stecker
02.03.2022 9 3.1 Typenschlissen Grafik Uberarbeitet
34 8.3.1 Leistungsdaten Werte korrigiert
137 8.9.1 Leistungsdaten Werte korrigiert
141-144 8.9.4 Motorkennlinien Grafiken uberarbeitet
06.05.2022 3.1 Typenschlissel Grafik erweitert
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24.01.2023 Bremsdaten Bremsdaten aller Motoren aktualisiert
10.11.2023 17 4.4.1 Parameterdaten fir Hi- Kapitel eingefiigt
perface DSL Geber
20.11.2023 36 8.3.2 Bremsdaten Werte geandert
54 8.4.2 Bremsdaten
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