Low Voltage Synchron-Servomotoren
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Die Low Voltage Synchron-Servomotoren der Bau- E w - g %
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den drei Leistungsklassen 60, 100 und 200 Watt.
Es S'ind Motoren 'in Zwe'i F[anschgré&en m'|t St'll.l.— SM0401 0,2 0,19 0,46 3000 0,06 5,7 5.4 13,5 0,035 10,0232 40 04 0,35 0,048 0,25 X
standsdrehmomenten von 0,2 bis 0,68 Nm und Spit- SM0402 0,34 032 091 3000 01 56 52 156 0061 00422 40 055 035 0,048 0,25 X
zendrehmomenten bis 1,8 Nm verfiigbar. SM0601 0,68 064 18 3000 02 52 49 15 0133 009 60 11 2 0046 05 X

Motor- und Geberkabel sind in den Standardldngen 1,5 m/3 m/5 m/10 m erhéltlich.

Standardausfiihrung:
Welle mit Keilnut, Schutzart IP65, 2-poliger optischer Inkrementalgeber (2500 ppr)

Optional:
Haltebremse
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Servomotoren Typenschliissel
Mechanische Abmessungen SM

Motor Brake Feedback SM 060 2 E E2 - K CD - N N V
‘lSerie: SM  Servo Motor M L>

® FlanschgroRe: 40 40 mm
60 60 mm ‘ = Temperatursensor: N kein Sensor ‘

= Ausfiihrung: V mit beigelegtem
Wellendichtring

= Bremse: N ohne Bremse ‘

= Rotorldnge: 1
otorlange: ) B 24V DCBremse

300 + 50
300 + 50
300 + 50

= Anschliisse: CD 300 mm (12")

= Wicklungstyp: E 80V DC Abgeschirmte Kabel
F 60V DC mit nicht abgedichteten
H  36VDC Steckverbindern - fiir

Wicklungen bis 6,5 Ampere

= Feedback: E2 2500 ppr optischer

Encoder mit separaten —){ = Welle: K Standard Keilnut

Kommutierungssignalen

Mechanische Abmessungen

Motortyp A B C D E F G K K
(ohne Bremse) ~ (mit Bremse)

SM0401 30h7 46 4,2 8h6 25 40 3h9 92 129
SM0402 30h7 46 4,2 8h6 25 40 3h9 109 147
SM0601 50h7 70 55 14h6 30 60 5h9 98 138
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