
Mechatronisches Engineering

zusammensetzen. Dadurch werden
Modularität und Flexibilität erreicht.

Software automatisch generieren

Für häufig benötigte Funktionen steht
dem Anwender in der Lasal-Bibliothek
eine große Auswahl an Motion-Con-
trol- Templates für Positionierung, Kur-
venscheiben, Bahnsteuerung, CNC-
Funktionalitäten, interpolierende Be-
wegung von bis zu neun Achsen zur
Verfügung. Dazu kommt eine Vielzahl
an vorgefertigten, branchenspezifi-
schen Technologiemodulen, beispiels-
weise für die synchrone Zuführung
oder Druckmarkenerkennung, zum
Dosieren, Verschließen, Versiegeln, Ab-
wickeln, Kartonieren und Sortieren.
Eine Versionskontrolle ist ebenso inte-
griert wie Multi-User- bzw. Multipro-
jekt-Struktur oder die automatische
Softwaregenerierung mittels Scripting.

Komfortable Tools wie Online-Debug-
ger, Echtzeit-Datenaufzeichnung und
Projektvergleich erhöhen die Effizienz.
Software-Updates mittels USB-Boots-
ticks und ein Fernzugriff mit Smartpho-
nes oder Tablets via Web- und VNC-
Server sind möglich. Der Entwicklungs-
und Engineeringaufwand sowie die Le-
benszykluskosten von Verpackungsma-
schinen können mit dem flexiblen, me-
chatronischen Lasal-Konzept stark re-
duziert werden.                                ■

www.sigmatek-automation.com

Das objektorientierte Toolset
Lasal (IEC61131-3-Standard) er-
möglicht die Modularisierung

von Maschinenfunktionen auch in der
Software. Lasal vereint alle Automati-
sierungsdisziplinen in einer Enginee-
ringplattform: Steuerungsprogrammie-
rung, Visualisierung, Antriebstechnik
und Safety. Templates für verschiedene
Roboter-Kinematiken, wie z.B. Knick-
arm, Delta, Scara und Portal, sind be-
reits enthalten. Lasal bietet eine ein-
heitliche grafische Bedienoberfläche,
die die Applikationserstellung verein-
facht und beschleunigt. Wie in der Me-
chanik, wo eine erprobte Konstruktion
immer wieder zum Einsatz kommt,
können dank der modularen Struktur
von Lasal einmal erstellte und getestete
Applikationsteile einfach wiederver-
wendet werden. Die Software-Maschi-
nenfunktionen (Objekte) lassen sich
wie in einem Baukastensystem beliebig

Bild 1: Lasal vereint alle
Automatisierungsdiszipli-
nen in einer Engineering-
plattform: Steuerungspro-
grammierung, Visualisie-
rung, Antriebstechnik und
Safety. Templates für ver-
schiedene Roboter-Kine-
matiken, wie z.B. Knick-
arm, Delta, Scara und Por-
tal, sind bereits enthalten.

Bi
ld

: S
ig

m
at

ek
 G

m
bH

 &
 C

o 
KG

Mit modularen Konzepten kann der Maschinenbauer flexibel und schnell auf die kundenspezifischen 
Bedürfnisse reagieren. Der Automatisierungsanbieter Sigmatek unterstützt ihn dabei mit durchgängiger,
skalierbarer Hard- und Software.

Objektorientierung effizient umgesetzt
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