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Einbauterminal Touch ETT 312
e 3,5 Farbdisplay mit resistivem Touch
e CAN-Bus und +24 V-Versorgung

e Metallfront mit 1-farbiger Frontfolie
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1 Technische Daten

1.1 Leistungsdaten

Schnittstellen 1x CAN-Bus

Datenrate max. 1 Mbit/s

1.2 Elektrische Anforderungen

Versorgungsspannung typisch +24 V (+18-30 V DC)

Stromaufnahme bei +24 V typisch 60 mA maximal 100 mA

Einschaltstrom typisch 0,9 A fur 10 ms maximal 1,2 A fur 20 ms

UL-Standard fur UL®W : muss mit SELV / PELV und Limited Energy versorgt werden;
digitale Ausgénge ebenfalls mit SELV / Limited Energy

9 In den USA in Ubereinstimmung mit Class 2 UL 1310 oder UL 61010-1, dritte Ausgabe, Kapitel 9.4 oder
LPS-Netzteil (limited power supply) gemaR UL 60950-1 oder mit begrenzter Energie geman UL 1585

1.3  Controller

Controller Cortex-M3

Interner Datenspeicher fiir 8 MByte
Visualisierung (SDRAM)

Interner Datenspeicher fir 8 MByte
Visualisierung (Flash)
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EINBAUTERMINAL TOUCH ETT 312
1.4 Display
Typ 3,5” LC-Grafikdisplay
Auflésung 320(RGB) x 240
Pixelgroflie 0,219 x 0,219 mm
Pixelanzahl 320*3 (RGB) x 240 Pixel

Aktive Flache

70,08 x 52,56 mm

Farbtiefe

24 Bit

Hintergrundbeleuchtung

6x LED, weil3, regelbar

Kontrast 400:1

Touch resistiv

Helligkeit typisch 350 cd/m?
Blickwinkel links, rechts, unten 70°, oben 60°

1.5 Terminal

Abmessungen Bedieneinheit 103,6 x 99,6 x 38,1 mm (B x H x T) mit Gegenstecker

111,8 x 107,8 x 38,1 mm (B x H x T) mit Gegenstecker und

Befestigungsklammern

Schaltschrankausschnitt

minimal 92,2 x 88,2 mm (B x H)
maximal 93,5 x 89,5 mm (B x H)

Material Frontplatte: 3 mm Aluminium, eloxiert
Gewicht 250 g
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1.6 Umgebungsbedingungen

Lagertemperatur -10 ... +70 °C

Umgebungstemperatur 0...+55°C

Luftfeuchtigkeit 10-90 %, nicht kondensierend

Betriebsbedingungen

Verschmutzungsgrad 2
Nur im Innenbereich

Hohe bis zu 2000 m

EMV-Storfestigkeit

nach EN 61000-6-2 (Industriebereich)

EMV-Stoéraussendung

nach EN 61000-6-4 (Industriebereich)

Schwingungsfestigkeit EN60068-2-6 3,5 mm von 5-8,4 Hz
1 g von 8,4-150 Hz
Schockfestigkeit EN 60068-2-27 159
Schutzart EN 60529 Front: IP65
Abdeckhaube: IP20
1.7 Sonstiges

Artikelnummer

01-230-312

Normung

UL 61010-2-201

Approbationen

UL, cUL, CE, UKCA
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2 Mechanische Abmessungen

o f—— b,

1118 Schaltschrank-Ausschnitt:

' T 1 min. 92,2 x 88,2 mm
% max. 93,5x89,5 mm
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3 Anschlussbelegung

X1: CAN-Bus (5-pol. Phoenix RM 3,5)

X1

X2

Seite 8

| )
1 CAN A CAN LOW IN LE L
2 CANB CAN HIGH IN . I
3 CAN A CAN LOW OUT =
4 CANB CAN HIGH oUT .l!;lnl
5 GND GND ‘
L J1
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X2: Versorgung (4-pol. Phoenix RM 3,5)

1 Pin Signal Funktion Hal 1
1 +24V Versorgungsspannung L
2 +24V Versorgungsspannung ‘ l h
3 GND GND =
4 GND GND
Olk
1,

3.1 Erdungsanschluss

M3 Gewindebolzen

D o

Die Erdung wird Uiber einen M3 Gewindebolzen inklusive Steckzunge zur Verfligung ge-
stellt.
Es ist eine niederohmige Verbindung mit Erde herzustellen.

3.2 Zuverwendende Steckverbinder

Steckverbinder:
X1-X2: Steckverbinder mit Federzugklemme (im Lieferumfang enthalten)

Anschlussvermoégen:

Abisolierlange: 10 mm

Steckrichtung: parallel zur Leiterachse bzw. parallel zur
Leiterplatte

Leiterquerschnitt starr: 0,2-1,5 mm?

Leiterquerschnitt flexibel: 0,2-1,5 mm?

Leiterquerschnitt AWG/kcmil: 24-16

Leiterquerschnitt flexibel m. Aderendhiilse 0,25-1,5 mm?

ohne Kunststoffhiilse:

Leiterquerschnitt flexibel m. Aderendhiilse 0,25-0,75 mm? (Reduzierungsgrund d2 der
mit Kunststoffhiilse: Aderendhiilse)

Aderendhulse Kabel

F: i&@ d2 =

d2 =max. 2,8 mm
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4 Montagevorschriften

Das Einbauterminal ist fur den Einbau in die eine Schaltschrankwand vorgesehen. Zur
Befestigung in der Schaltschrankwand sind 4 Klemmwinkel mit Gewindestift vorgesehen.
Damit wird die Front gegen die dul3ere Schaltschrankwand gedriickt. Die Winkel werden mit
einem Schlitzschraubendreher mit 0,2 Nm angezogen und gewahrleisten damit den erfor-
derlichen IP-Schutzgrad der Front.

Es ist nur eine senkrechte Einbaulage mit ausreichend Abstand der Luftungsschlitze des
Einbauterminals zu umgebenden Komponenten bzw. der Schaltschrankriickwand zulassig.
Das ist erforderlich, um die optimale Kuhlung und Luftzirkulation zu erreichen, sodass die
Funktionalitat bis zur maximalen Betriebstemperatur gewahrleistet ist.

4.1 Senkrechte Einbaulage
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5 CAN-Bus Protokoll
Displaykommunikation CAN-Objektnummern:

CAN-Bus Obijekt flir die Empfangsdaten: 0x020 + CAN-Bus Station (0x00 — Ox1F)
CAN-Bus Objekt fir die Sendedaten: 0x040 + CAN-Bus Station (0x00 — Ox1F)

6 CAN-Bus Setup

In diesem Abschnitt wird erlautert, wie der CAN-Bus richtig konfiguriert wird. Dazu mussen
folgende Parameter eingestellt werden: Stationsnummer und Ubertragungsgeschwindigkeit.
Die Parameter kdnnen Uber den Setup Screen des Terminals beim Start-Up eingestellt
werden.

6.1 CAN-Bus Stationsnummer

Jede CAN-Bus Station erhdlt eine eigene Stationsnummer. Unter dieser Stationsnummer
kénnen die anderen Busteilnehmer von dieser Station Daten abholen und an diese Station
Daten senden. Es besteht die Mdéglichkeit bis zu 31 Teilnehmer in einem CAN-Bus System
zu installieren. Zu beachten ist, dass im CAN-Bus System jede Stationsnummer nur einmal
vergeben werden darf!

6.2 CAN-Bus Ubertragungsgeschwindigkeit

Es besteht die Méglichkeit verschiedene Ubertragungsgeschwindigkeiten (Baudraten) auf
dem CAN-Bus einzustellen. Je gréi3er die Lange der Busleitungen ist, desto kleiner muss
die Ubertragungsgeschwindigkeit gewahlt werden.

Wert Baudrate maximale Lange

1 500 kBit/s 80m

2 250 kBit/s 160 m
3 125 kBit/s 320 m
4 100 kBit/s 400 m
5 50 kBit/s 800 m
6 20 kBit/s 1200 m
7 1 MBit/s 30m

Diese Werte gelten fur folgendes Kabel: 120 Q, Twisted Pair.
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7 CAN-Bus Abschluss

An den beiden Endgeraten in einem CAN-Bus System muss ein Leitungsabschluss erfol-
gen. Dies ist notwendig, um Ubertragungsfehler durch Reflexionen auf der Leitung zu ver-
hindern. Fir den CAN-Bus muss ein geschirmtes Anschlusskabel verwendet werden. Der

Schirm des Kabels ist niederohmig mit Erde zu verbinden.

Gerat 1 Gerat 2 Gerat 3
z.B. CPU z.B. Tastatur- z.B. Servo-
einheit motorsteuerung
CAN-Bus P d
Abschluss —
am Gerat

Geratn

z.B. Terminal

CAN-Bus-Verbindungen

. ~

Stecker mit

“~—— Abschluss-

beschaltung

Der Leitungsabschluss erfolgt durch einen 120 Q Widerstand am Gegenstecker zwi-

schen PIN 3 und PIN 4.
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8 Reinigung des Touch-Screens

ACHTUNG!
Bevor die Reinigung des Touch-Screens durchgefiihrt wird, zuerst das Terminal
abschalten, um bei Beriihrung des Touch-Screens nicht unbeabsichtigt Funktionen
bzw. Befehle auszuldsen!

Der Touch-Screen des Terminals darf nur mit einem feuchten, weichen Tuch gereinigt
werden. Zum Befeuchten des Tuches Bildschirmreinigungsmittel, zum Beispiel einen anti-
statischen Schaumreiniger, Wasser mit Spulmittel oder Alkohol, verwenden. Das Reini-
gungsmittel zuerst auf das Tuch und nicht direkt auf das Terminal spriihen. Es soll vermie-
den werden, dass das Reinigungsmittel z.B. durch Liftungsschlitze am Gehause des Ter-
minals in die Elektronik gelangen kann!

Es dirfen keine atzenden Reinigungsmittel, Chemikalien, Scheuermittel und keine harten
Gegenstande verwendet werden, die den Touch-Screen zerkratzen bzw. beschadigen
konnten.

Sollte das Terminal mit giftigen, &zenden Chemikalien verschmutzt sein, umgehend das
Terminal vorsichtig reinigen um Veratzungen vorzubeugen!

Um eine optimale Bedienung des Terminals zu gewahrleisten, soll der Touch-Screen
in regelméaRigen Abstanden von Verschmutzungen gereinigt werden!

Um die Lebensdauer des Touch-Screens mdéglichst groR zu halten, wird eine Bedie-
nung mit dem Finger empfohlen.
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Anderungen der Dokumentation

Anderungs- Betroffene Kapitel Vermerk
datum Seite(n)
01.02.2016 9 3.1 Erdungsanschluss | Steckzunge hinzugefuigt
25.03.2016 5 1.4 Display Tabelle aktualisiert
23.01.2017 4 1.2 Elektrische Anfor- | Tabellen aktualisiert (UL)
derungen
6 1.6 Umgebungsbedin-
gungen
1.7 Sonstiges
07.02.2019 11 6.2 CAN-Bus Ubertra- | Wert 0 - Baudrate 615 kBit/s entfernt
gungsgeschwindigkeit
06.12.2022 6 1.7 Sonstiges UKCA-Konformitat
24.01.2024 6 1.6 Umgebungsbedin- | nicht UL-gelistet entfernt
gungen
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