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S-DIAS DC-Motor-Endstufe

mit 1 DC-Motor-Endstufe 50 V/5 A
1 Bremschopper
1 Inkrementalgebereingang RS422/TTL umschaltbar
2 Enable-Eingéangen +24 V/3 mA/0,5 ms
1 Digitalausgang +24 V/0,5 A/kurzschlussfest

Am S-DIAS DC-Motorendstufenmodul SR 011-1 kdnnen birstenbehaf-
tete DC-Motoren mit bis zu 5 A Phasenstrom angeschlossen werden. Die
Ansteuerung des DC-Motors erfolgt mittels PWM-Sollwertvorgabewert.

Der integrierte Bremschopper bietet die Anschlussmaéglichkeit fiir einen
externen Bremswiderstand mit dem die Uberschiissige Energie, welche
bei Bremsvorgangen des Motors entsteht und in die Motorversorgung zu-
riickgespeist wird, abgebaut werden kann.

Zur Positionsriickmeldung steht ein Inkrementalgebereingang zur Verfu-
gung, der sowohl RS422- als auch TTL-Geber unterstiitzt.

Weiters verfugt das SR 011-1 uber einen kurzschlussfesten digitalen
Ausgang (+24 V/0,5 A). Die +24 V-Versorgungsspannung fur den
digitalen Ausgang und die Inkrementalgeberversorgung wird auf
Unterspannung Uberwacht.
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1 Einleitung

1.1  Zielgruppe/Zweck dieses Handbuchs

Diese Betriebsanleitung enthélt alle Informationen, die Sie fiir den Betrieb des Produktes
bendtigen.

Diese Betriebsanleitung richtet sich an:

Projektplaner

Monteure
Inbetriebnahmetechniker
Maschinenbediener
Instandhalter/Pruftechniker

Es werden allgemeine Kenntnisse auf dem Gebiet der Automatisierungstechnik vorausge-
setzt.

Sie erhalten weitere Hilfe sowie Informationen zu Schulungen und passendem Zubehdor auf
unserer Website www.sigmatek-automation.com.

Bei Fragen steht Ihnen natirlich auch gerne unser Support-Team zur Verfigung.
Notfalltelefon sowie Geschéaftszeiten entnehmen Sie bitte unserer Website.

1.2  Wichtige und referenzierende Dokumentationen

Dieses und weitere Dokumente kénnen Sie Uber unsere Website bzw. Uber den Support
beziehen.

1.3 Lieferumfang

1x SR 011-1
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2 Grundlegende Sicherheitshinweise
2.1 Verwendete Symbole

Fur die in den einschlagigen Anwenderdokumentationen verwendeten Warn-, Gefahren-
und Informationshinweise werden folgende Symbole verwendet:

GEFAHR

Gefahr bedeutet, dass der Tod oder schwere Verletzungen eintreten,
wenn die angegebenen Maflinahmen nicht getroffen werden.

= Beachten Sie alle Hinweise, um Tod oder schwere Verletzun-
gen zu vermeiden

WARNUNG

Warnung bedeutet, dass der Tod oder schwere Verletzungen eintreten
kdnnen, wenn die angegebenen MaRnahmen nicht getroffen werden.

= Beachten Sie alle Hinweise, um Tod oder schwere Verletzun-
gen zu vermeiden

VORSICHT

Vorsicht bedeutet, dass mittelschwere bis leichte Verletzungen eintre-
ten kdnnen, wenn die angegebenen MalRnahmen nicht getroffen wer-
den.

= Beachten Sie alle Hinweise, um mittelschwere bis leichte Ver-
letzungen zu vermeiden.

GEFAHR

Elektrische Spannung

> B P P
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SR 011-1

WARNUNG
HeiRe Oberflachen

VORSICHT
‘ ESD-gefahrdete Bauteile

A

Information

juud @

ders aufmerksam gemacht werden soll.

= Liefert wichtige Hinweise tUber das Produkt, die Handhabung
oder relevante Teile der Dokumentation, auf welche beson-

12.02.2025
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2.2 Haftungsausschluss

INFORMATION

® Der Inhalt dieser Betriebsanleitung wurde mit &uf3erster Sorgfalt er-

stellt. Dennoch kdnnen Abweichungen nicht ausgeschlossen werden.
l Diese Betriebsanleitung wird regelmaRig tberprift und notwendige
Korrekturen in die nachfolgenden Ausgaben eingearbeitet. Der Maschi-
nenhersteller ist fiir den sachgemafRen Einbau sowie die Geratekonfi-
guration verantwortlich. Der Maschinenbediener ist fiir einen sicheren
Umgang sowie die sachgemaRe Bedienung verantwortlich.

Die aktuelle Betriebsanleitung ist auf unserer Website zu finden. Kon-
taktieren Sie ggf. unseren Support.

Technische Anderungen, die der Verbesserung der Geréte dienen,
sind vorbehalten. Die vorliegende Betriebsanleitung stellt eine reine
Produktbeschreibung dar. Es handelt sich um keine zugesicherten Ei-
genschaften im Sinne des Gewéahrleistungsrechts.

Bitte lesen Sie vor jeder Handhabung eines Produktes die dazu gehori
gen Dokumente und diese Betriebsanleitung grundlich durch.

Fir Schaden, die aufgrund einer Nichtbeachtung dieser Anleitun-
gen oder der jeweiligen Vorschriften entstehen, tbernimmt die Fa.
SIGMATEK GmbH & Co KG keine Haftung.

Seite 8 12.02.2025
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2.3 Allgemeine Sicherheitshinweise

Beachten Sie unbedingt die Sicherheitshinweise in den anderen Abschnitten dieser Be-
triebsanleitung. Diese Hinweise sind optisch durch Symbole besonders hervorgehoben.

INFORMATION

Laut EU-Richtlinien ist die Betriebsanleitung Bestandteil eines Produk-

®
l tes.

Bewahren Sie daher dieses Handbuch stets griffbereit in der Nahe der
Maschine auf, da es wichtige Hinweise enthalt.

Geben Sie diese technische Dokumentation bei Verkauf, VerauRRerung
oder Verleih des Produktes weiter, bzw. weisen Sie auf dessen Online-
Verfligbarkeit hin.

Im Hinblick auf die mit der Nutzung der Maschine verbundenen Sicher-
heits- und Gesundheitsschutzanforderungen muss der Hersteller, be-
vor eine Inverkehrbringung einer Maschine erfolgt, eine Risikobeurtei-
lung gemar Maschinenrichtlinie 2006/42/EG durchfiihren.

Betreiben Sie das Gerat nur mit von SIGMATEK dafiir freigegebenen
Geréaten und Zubehdr.

VORSICHT
Behandeln Sie das Gerat mit Sorgfalt und lassen Sie es nicht fallen.

Fremdkoérper und Flussigkeiten dirfen nicht ins Geréteinnere gelan-
gen.

Das Geraét darf nicht getffnet werden!

2.4  Software/Schulung
Die Applikation wird mit der Software LASAL CLASS 2 und LASAL SCREEN erstellt.
Es werden Schulungen fir die LASAL-Entwicklungsumgebung angeboten, mit der Sie das

Produkt konfigurieren kénnen. Informationen Giber Schulungstermine finden Sie auf unserer
Website.

12.02.2025 Seite 9
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3 Normen und Richtlinien
3.1 Richtlinien

Das Gerat wurde in Ubereinstimmung mit den Richtlinien der Europaischen Union
konstruiert.

EU-Konformitatserklarung

EU-Konformitatserklarung
Das SR 011-1 ist konform mit folgenden européischen Richtlinien:

2014/35/EU ,Niederspannungsrichtlinie”
e 2014/30/EU ,Elektromagnetische Vertraglichkeit* (EMV-Richtlinie)

e 2011/65/EU ,Beschrankung der Verwendung bestimmter gefahrli-
cher Stoffe in Elektro- und Elektronikgeraten (RoHS-Richtlinie)

Die EU-Konformitatserklarungen werden auf der SIGMATEK-Homepage
zur Verfiigung gestellt. Sie sind im Downloadbereich des jeweiligen Pro-
dukts zu finden.

Seite 10 12.02.2025
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SR 011-1
4 Typenschild
. HW: X. XX
i
CEAD SW: XX XX XXX
[=]F%5: Safety Version: SXX.XX.XX
) SIGMATEK GMBH & CO KG
Serial No. Sigmatekstrasse 1 A-5112 LAMPRECHTSHAUSEN
Article Number Product Name Short Name
Exemplary nameplate (symbol image)
- HW: 1.00
S
E% SW: 01.00.000
O[] Safety Version: S01.00.00
SIGMATEK GMBH & CO KG
12345678 Sigmatekstrasse 1 A-5112 LAMPRECHTSHAUSEN
12-246-133-3 Handbediengerat Wireless HGW 1033-3
HW: Hardwareversion
SW: Softwareversion
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5 Technische Daten

5.1 Spezifikation DC-Motorausgang

Anzahl

1

Unterstiitzte Motortype

Birsten-DC-Motor

Betriebsmodi PWM-Steuerung
Versorgungsspannung +18-55 V
PWM-Frequenz 2 kHz
Stromreglerfrequenz 2 kHz

Maximales PWM-Einschalt-
verhéltnis

95 % (hardwareseitig limitiert)

Maximaler Dauerstrom

5AY

Ausgangsstrom uber die Umge-
bungstemperatur

maximal 5 A Dauerstrom bei 45 °C
maximal 3,5 A Dauerstrom bei 50 °C

maximal 2 A Dauerstrom bei 55 °C

Maximaler Spitzenstrom (1 s) 15A
Zwischenkreiskapazitat 2,8 uF
Motorstrommessung 0-15 A
Spannungsmessung 0-65V
Temperaturmessung 0-125 °C
mit Temperaturwarnung bei 103 °C

mit Ubertemperaturabschaltung bei 108 °C

Schutzfunktionen Kurzschlussabschaltung

Temperaturabschaltung
12t-Uberwachung

Uber- und Unterspannungsiiberwachung

1 Je nach Drehrichtung kann der Strom positiv oder negativ sein.

Seite 12
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5.2 Spezifikation Bremschopper

Anzahl 1

Ausgang GND-schaltend
Maximaler Strom 6 A
Kurzschlussfestigkeit ja
Bremswiderstand externer Leistungswiderstand®
Artikelnummer 20-014-061-Z1
Schaltschwelle Bremswiderstand 60 V/55 V

ein/aus

f=

Der Bremswiderstand ist anwendungsspezifisch zu dimensionieren. In den meisten Anwendungen ist ein
15 Q/100 W Widerstand ausreichend. Werden mehrere Motormodule an einer Zwischenkreisversorgung betrieben,
so ist es moglich nur ein Modul mit einem Bremswiderstand auszuriisten. Empfohlener Bremswiderstand ist bei
SIGMATEK unter der Artikelnummer 20-014-061-Z1 erhéaltlich. Der Widerstand muss hinsichtlich seiner maximalen
Verlustleistung entsprechend der in der Anwendung auftretenden Bremsleistung dimensioniert werden. Die zulas-
sige kurzzeitig auftretende Leistung muss jedoch mindestens P=U?/R, d.h. 60%/R, betragen.

WARNUNG
Warnung vor hei3er Oberflache!
Bei Beruhrung besteht Verbrennungsgefahr!

Die Oberflache des Bremswiderstandes kann sich bei Betrieb stark er-
warmen und ist auch einige Zeit nach Betrieb noch heil3.

Vermeiden Sie eine Berlihrung der Oberflache des Bremswiderstandes
auch einige Zeit nach Betrieb.

12.02.2025 Seite 13
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5.3 Spezifikation Inkrementalgebereingang

Anzahl

Eingangssignale?

Inkrementalgebersignale RS422
(A, /A, B, /B, R, IR)

RS422-Pegel (120 Q Abschluss, im
Modul integriert)

Inkrementalgebersignale TTL
(A, B, R)

TTL-Pegel (1200 Q Pull-Up, im Mo-
dul integriert)

Eingangsfrequenz

maximal 125 kHz

maximal 1,25 kHz

Zahlerfrequenz

maximal 500 kHz

maximal 5 kHz

Signalauswertung

4-fach

Zahlerauflosung

16 Bit

Geberversorgung

+5 V/0,2 A kurzschlussfest

! Die softwareseitige Umschaltung von RS422 auf TTL Inkrementalgebersignale erfolgt (iber das Bit 5 im Motorpara-
meter A-ACME (Bit 5 = 0 => RS422 [Default]; Bit 5 =1=>TTL)

5.4  Spezifikation Enable-Eingange

Anzahl

2

Eingangsspannung

+24V DC

Eingangsspannungsbereich

minimal +18 V

maximal +30 V

Signalpegel

low: < +5V

high: 2 +15V

Schalthysterese

typisch +11 V

Eingangsstrom

3 mA bei +24 V

Eingangsverzégerung

typisch 0,5 ms

Seite 14
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5.5 Spezifikation digitaler Ausgang

Anzahl 1
Kurzschlussfest ja
Maximal zuléssiger Dauerlast- 05A

strom

Maximale Abschaltenergie des maximal 0,5 Joule

Ausgangs (induktive Last)

Reststrom Ausgang <10 pA
(ausgeschaltet)

Einschaltverzégerung <200 ps
Abschaltverzégerung <200 ps

5.6  Elektrische Anforderungen

Versorgungsspannung +24 V (X4) 18-30 V

Stromaufnahme Versorgungs- lastabhangig (digitaler Ausgang + Digitaleingangsversorgung)
spannung +24 V (X4) .
maximal 0,6 A

Versorgungsspannung Motor (X2) +18-55 V

Stromaufnahme Versorgungs- maximal 5 A (lastabhangig)
spannung Motor (X2)

Versorgung vom S-DIAS-Bus +24 V

Stromaufnahme am S-DIAS-Bus typisch 60 mA maximal 85 mA
(+24 V-Versorgung)

Versorgung vom S-DIAS-Bus +5V

Stromaufnahme am S-DIAS-Bus - -
(+5 V-Versorgung)

12.02.2025 Seite 15
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INFORMATION

® Die Motorversorgung ist mit einer der Anwendung entsprechenden
l Zwischenkreiskapazitat zu beschalten (mindestens 2000 pF/100 V).

Bremsen eines DC-Motors

Beim Abbremsen eines DC-Motors kann es zu einem generatorischen
Betrieb kommen, bei dem die kinetische Energie des Motors in elektri-
sche umgewandelt wird. Die Energie des Motors wird dabei in die Ver-
sorgung der DC-Motorendstufe zurlickgespeist, wodurch es zum An-
stieg der Versorgungsspannung kommt. Es ist darauf zu achten, dass
eine Rickspeisespannung am Motorversorgungsanschluss von 65 V
nicht Uberschritten wird. Dafir ist eventuell eine externe Kapazitat an
der Motorversorgung notwendig. Falls die Kondensatoren des Netzteils
nicht ausreichend sind, ist die Verwendung eines Ballastwiderstandes
erforderlich der an die DC-Motorendstufe angeschlossen werden kann,
welcher die Uiberschiissige Energie in Warme umwandelt. Bei der Aus-
wahl des Netzteils ist darauf zu achten, dass dieses entsprechend
rickspeisefest bis zur maximal auftretenden Riickspeisespannung ist.

Nur Leitungen verwenden, welche fir mindestens 75 °C zugelassen
sind!

Es ist keine Motorthermostatauswertung in der Motorendstufe vorhan-
den.

Beim fehlerhaften Einstellen von Parametern oder bei falscher Ver-
drahtung kann es zu einer Zerstérung des Motors kommen. Besonders
muss auf die Motorstrome und die I°T-Einstellungen (A-12TT, A-
I2TERR) geachtet werden, welche Gber das LASAL Class 2 Tool im
DIAS-Drive Editor parametriert werden kdnnen.

Seite 16 12.02.2025
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5.7 Sonstiges

Artikelnummer

20-029-011-1

Normung nach UL designed
Approbationen CE

5.8 Umgebungsbedingungen
Lagertemperatur -20 ... +85°C
Umgebungstemperatur 0..+55°C
Luftfeuchtigkeit 0-95 %, nicht kondensierend

Aufstellungshéhe tuber Mee-
reshéhe

0-2000 m ohne Derating

> 2000 m bis maximal 5000 m mit Derating der maximalen Umgebungstempe-
ratur um 0,5 °C pro 100 m

Betriebsbedingungen

Verschmutzungsgrad 2

Gerauschemissionen

<70dB

EMV-Storfestigkeit

EN 61000-6-2 (Industriebereich)

EMV-Stéraussendung

EN 61000-6-4 (Industriebereich)

Schwingungsfestigkeit EN 60068-2-6 3,5 mm von 5-8,4 Hz
1 gvon 8,4-150 Hz
Schockfestigkeit EN 60068-2-27 15 g (147,15 m/s?)
Schutzart EN 60529/NEMA 250 1P20/Typ1l
Seite 18 12.02.2025
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6 Mechanische Abmessungen
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7 Anschlussbelegung

Modul Status (griin)
User (gelb)

Motor Error (rot)

Motor DC OK (gruin)

Enable 1 (grun)
Enable 2 (grun)
Digitalausgang 1(gelb)
DC OK (grun)

SIGMATEK

Motor +
Motor -
nicht verwenden

Bremschopper
Versorgung Leistungsteil +
Versorgung Leistungsteil -

Inkrementalgebersignal RS422 / TTL (A+)
Inkrementalgebersignal RS422 (A-)
Inkrementalgebersignal RS422 / TTL (B+)
Inkrementalgebersignal RS422 (B-)
Inkrementalgebersignal RS422 / TTL (R+)
Inkrementalgebersignal RS422 (R-)

+5 V-Geberversorgung
GND

Enable 1

Enable 2
Digitalausgang 1
+24 V

GND

Seite 20
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7.1 Status LEDs

Modul Status grin | EIN Modul aktiv
AUS keine Versorgung vorhanden
BLINKT (5 Hz) keine Kommunikation
User gelb | EIN von Applikation einstellbar
AUS (z.B. kann die LED des Moduls tber die Visualisierung blinkend
eingestellt werden, um die Modulfindung im Schaltschrank zu
BLINKT (2 Hz) erleichtern)
BLINKT (4 Hz)
Motor Error rot BLINKT Fehler Motorendstufe
AUS normaler Betrieb
Motor DC OK grin | EIN Motor versorgt und aktiv
BLINKT Motor versorgt, aber nicht aktiv
AUS keine Motorversorgungsspannung
Enable 1 grin | EIN Enable 1 high
AUS Enable 1 low
Enable 2 grin | EIN Enable 1 high
AUS Enable 1 low
Digitalausgang gelb | EIN Ausgang aktiv
AUS Ausgang nicht aktiv
DC OK grin | EIN +24 V DC-Versorgung OK
BLINKT +24 V DC-Versorgungsspannung zu hoch
AUS +24 V DC-Versorgung fehlt oder Spannung zu niedrig

12.02.2025 Seite 21
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7.2  Zu verwendende Steckverbinder

Steckverbinder:

X1, X2: Weidmdiller Buchsenstecker mit Federzugklemme (im Lieferumfang enthalten)
X3, X4: Phoenix Steckverbinder mit Federzugklemme (im Lieferumfang enthalten)

Die Federzugklemmen sind fir den Anschluss von ultraschallverdichteten (ultraschallver-
schweil3ten) Litzen geeignet.

Anschlussvermdgen Weidmuller Steckverbinder:

Abisolierlange/Hilsenlange: 9 mm

Steckrichtung: parallel zur Leiterachse bzw. zur Leiterplatte
Leiterquerschnitt starr: HO5(07) V-U 0,14-1,5 mm?

Leiterquerschnitt flexibel: HO5(07) V-K 0,14-1,5 mm?

Leiterquerschnitt Litzen ultraschallverdichtet: 0,14-1,5 mm?

Leiterquerschnitt AWG/kcmil: 26-16

Leiterquerschnitt flexibel m. Aderendhiilse ohne Kunststoffhiilse  0,25-1,5 mm?
(DIN 46228-1):

Leiterquerschnitt flexibel m. Aderendhiilse mit Kunststoffhilse 0,25-1 mm? (Reduzierungsgrund d2 der

(DIN 46228-4): Aderendhiilse)
Aderendhiilse Kabel
\j* IL d2
— 1@ d2

d2 = max. 3,5 mm

Anschlussvermégen Phoenix Steckverbinder:

Abisolierlange/Hulsenlange: 10 mm
Steckrichtung: parallel zur Leiterachse bzw. zur Leiterplatte
Leiterquerschnitt starr: 0,2-1,5 mm?
Leiterquerschnitt flexibel: 0,2-1,5 mm?
Leiterquerschnitt Litzen ultraschallverschweif3t: 0,2-1,5 mm?
Leiterquerschnitt AWG/kemil: 24-16
Leiterquerschnitt flexibel m. Aderendhiilse ohne Kunststoffhiilse: 0,25-1,5 mm?
Leiterquerschnitt flexibel m. Aderendhilse mit Kunststoffhilse: 0,25-0,75 mm? (Reduzierungsgrund d2 der
Aderendhlilse)
Aderendhilse Kabel

(ﬂ :fj%@ d2 -

d2 = max. 2,8 mm
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7.3 Beschriftungsfeld

Hersteller Weidmiuller

Typ MF 10/5 CABUR MC NE WS
Artikelnummer Weidmdiller 1854510000

Kompatibler Drucker Weidmuller

Typ

Printjet Advanced 230V

Artikelnummer Weidmdiller

1324380000

12.02.2025
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8 Verdrahtung

8.1 Anschlussbeispiel

X1

X2

X3

X4

MO

E’—l +i8V

min.
1 % 2mF
A+ 100V
A-
B+
B-
R+ ( Encoder
R- \
+5V
GND
ENABLE 1
——ENABLE 2
b+24v
1
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8.2 Hinweise

o Die Hutschiene muss eine ordentliche Masseverbindung aufweisen.

e Zur Verdrahtung des Inkrementalgebers ist ein geschirmtes Kabel zu verwenden. Bei
einem RS422-Geber empfiehlt sich der Einsatz eines geschirmten und verdrillten Ka-
bels. Der Schirm ist so nah wie mdglich vor dem Modul aufzulegen.

e Zur Verdrahtung der Motorleitungen ist ein geschirmtes Kabel zu verwenden. Der
Schirm ist so nahe wie méglich am Modul aufzulegen.

e Die Schirmung ist auf einer Schirmungssammelschiene anzulegen.

INFORMATION

® Erdungsschiene nach Méglichkeit mit Schaltschrank-Erdungsschiene
l verbinden!

Die maximale Leitungslange der Geber- und Motorleitungen betréagt
30 m.

VORSICHT

Das S-DIAS Modul darf NICHT unter Spannung an- oder abgesteckt
werden!
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9 Montage/Iinstallation

9.1 Lieferumfang prifen

Uberpriifen Sie den Lieferumfang auf Vollstandigkeit und Unversehrtheit. Siehe dazu Kapi-
tel 1.3 Lieferumfang.

INFORMATION

® Prufen Sie bei Erhalt und vor dem Erstgebrauch das Gerat auf Beschéa-
digungen. Ist das Gerat beschadigt, kontaktieren Sie unseren Kunden-
l dienst und installieren Sie es nicht in Ihr System.

Beschadigte Komponenten kénnen das System stéren oder schadigen.
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9.2 Einbau

Die S-DIAS Module sind fir den Einbau im Schaltschrank vorgesehen. Zur Befestigung der
Module ist eine Hutschiene erforderlich. Diese Hutschiene muss eine leitfahige Verbindung
zur Schaltschrankriickwand herstellen. Die einzelnen S-DIAS Module werden aneinander-
gereiht in die Hutschiene eingehéangt und durch SchlieRen der Rasthaken fixiert. Uber die
Erdungslasche auf der Riickseite der S-DIAS Module wird die Funktionserdverbindung vom
Modul zur Hutschiene ausgefuhrt. Es ist nur die waagrechte Einbaulage (Modulbezeich-
nung oben) mit ausreichend Abstand der Liftungsschlitze des S-DIAS Modulblocks zu um-
gebenden Komponenten bzw. der Schaltschrankwand zuldssig. Das ist erforderlich, um die
optimale Kihlung und Luftzirkulation zu erreichen, sodass die Funktionalitat bis zur maxi-
malen Betriebstemperatur gewahrleistet ist.

WAAGRECHTE Montage
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Empfohlene Minimalabstédnde der S-DIAS Module zu umgebenden Komponenten bzw. der
Schaltschrankwand:

a b c
30 mm (1.18") 30 mm (1.18") 100 mm (3.94")

a, b, c ... Abstéande in mm (inch)
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10 Unterstutzte Zykluszeiten

10.1 Zykluszeiten unterhalb von 1 ms (in us)

X= unterstitzt

10.2 Zykluszeiten groRer gleich 1 ms (in ms)

X= unterstiitzt
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11 Transport/Lagerung

INFORMATION

® Bei diesem Gerét handelt es sich um sensible Elektronik. Vermeiden
Sie deshalb beim Transport, sowie wahrend der Lagerung, gro3e me-
l chanische Belastungen.

Fir Lagerung und Transport sind dieselben Werte fir Feuchtigkeit und
Erschutterung (Schock, Vibration) einzuhalten wie wéahrend des Betrie-
bes!

Wahrend des Transportes kann es zu Temperatur- und Luftfeuchtig-
keitsschwankungen kommen. Achten Sie darauf, dass im und auf dem
Gerat keine Feuchtigkeit kondensiert, indem Sie das Gerat im ausge-
schalteten Zustand an die Raumtemperatur akklimatisieren lassen.

Wenn mdglich sollte das Geréat in der Originalverpackung transportiert
werden. Andernfalls ist eine Verpackung zu wahlen, die das Produkt
ausreichend gegen auRRere mechanische Einfliisse schitzt, wie z.B.
Karton gefllt mit Luftpolster.

12 Aufbewahrung

INFORMATION

® Lagern Sie das Geréat bei Nichtgebrauch It. Lagerbedingungen. Siehe
1 hierfur Kapitel 11.

Achten Sie darauf, dass wahrend der Aufbewahrung alle Schutzkap-
pen (sofern vorhanden) korrekt aufgesetzt sind, sodass das Gerat nicht
verschmutzt oder Fremdkorper bzw. Flissigkeiten eindringen kdnnen.
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13 Instandhaltung

INFORMATION

® Beachten Sie bei der Instandhaltung sowie bei der Wartung die Sicher-
l heitshinweise aus Kapitel 2.

13.1 Wartung

Dieses Produkt wurde fiir den wartungsarmen Betrieb konstruiert.

13.2 Reparaturen

INFORMATION

® Senden Sie das Gerat im Falle eines Defektes/einer Reparatur zusam-
men mit einer ausfihrlichen Fehlerbeschreibung an die zu Beginn die-
l ses Dokumentes angefiihrte Adresse.

Transportbedingungen siehe Kapitel 11 Transport/Lagerung.
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14 Entsorgung

INFORMATION

® Sollten Sie das Gerat entsorgen wollen, sind die nationa-
l len Entsorgungsvorschriften unbedingt einzuhalten.

Das Gerat darf nicht mit dem Hausmdill entsorgt werden.
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Anderungen der Dokumentation
Anderungs- Betroffene | Kapitel Vermerk
datum Seite(n)
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