DIAS'Dﬁve SDD 1600-HHHDDD SDD 1600-LLLHHH
SDD 1600
Nenneingangsspannung (symmetrisch gegen Erde) v 3x 380V, -480V 1%
max. 5000 A eff. (L1, L2, L3) e 50-60 Hz
Nennleistung kVA 14

Der Begriff ,Kompakter Mehrachs-Servodrive” wird
mit der DIAS-Drive 1000-Serie auf eine neue Stufe Oberspannungsschutz-Grenzwert fir Zwischen-

gestellt. Dynamik, Prdzision und das Preis-/Leis- kreisspannung Ve mittels Software einstellbar
tungsverhiltnis dieser Baureihe iiberzeugen. Die SDD

Nennzwischenkreisspannung v 538

Max. Haltebremsenstrom pro Achse A 2
EOOO. S‘md fu‘r dynabm'lsc!ﬂlﬁ Mu.lt1aEh.s—Anwdel{1dungeg Nennstrom fiir Achse 1 (eff. +/- 3 %) A s 10 20
OnZ]P]ert’ W'1€ S?e e.lsp_].e ?WEISE' € Ha.n ng- UP Nennstrom fiir Achse 2 (eff. +/- 3 %) A s 10 20
Robotik-Applikationen haufig zu finden sind. Das liif- )
. . . . Nennstrom fiir Achse 3 (eff. +/- 3 %) A s 10 20
ter-basierte Konzept und der interne Zwischenkreis-
e .. . Nennstrom fiir Achse 4 (eff. +/- 3 %) A s 5 10
verbund sorgen fiir eine effiziente Energienutzung
. . . . U - 00
bzw. -verteilung. Die beim Bremsen erzeugte Energie Nennstrom fiir Achse 5 (eff. +/- 3 %) A s > 10
wird zur Versorgung der anderen Komponenten ge- S C 3 6 (B D) A s 2 e
nutzt. Max. gesamter Dauerstrom aller Achsen A s 45 90
Spitzenausgangsstrom Achse 1 fiir max. 5 s
(eff. +/- 3 %) A s 20 40
Spitzenausgangsstrom Achse 2 fiir max. 5 s
(eff. +/- 3 %) A s 20 40
Spitzenausgangsstrom Achse 3 fiir max. 5 s
(eff. +/- 3 %) A s 20 40
. . s Spitzenausgangsstrom Achse 4 fiir max. 5 s
Weitere Charakteristika: (eff. +/- 3 %) A s 10 20
6 Endsjcufen pro Drive, die sich Controller, Zwischenkreis und Kiihlkdrper teilen Spitzenausgangsstrom Achse 5 fiir max. 5 s R ; "
Echtzeit-Ethernet VARAN-Interface (eff. +/-3%) s
Minimale Reg ler-Zykluszeiten von nur 62,5 s Spitzenausgangsstrom Achse 6 fiir max. 5 s A 10 20
Strom-, Drehzahl- und Positionsregelung inklusive Spline-Interpolation (eff. +/-3 %) e
Internes 24-V-Netzteil, das aus dem Zwischenkreis gespeist wird und bei Power- Ausgangsfrequenz der Leistungsendstufe kHz 8
down kurzzeitig noch Energie fiir einen geregelten Stillstand zur Verfiigung stellt Zwischenkreisspannung UZWK Achse 1-6 v 0-850
Netzfilter integriert Ausgangsleistung S pro Achse: 1-3 kVA 6 12
Safety-Funktionen SBC ,Safe Brake Control”, STO ,Safe Torque Off“ und SS1 Ausgangsleistung S pro Achse: 4-6 KVA 3 6
»Safe Stop 1“ integriert (SIL 3, PL e, Kat. 4) ZWK-Kapazitit WF 115
Steuerung von Servo-und Asynchronmotoren Sternpunkt geerdet
. . ® s ®
Gebennte.rface fur.Resolver, EnDat / H1per.face DSL - Ladestrom Elkos A <5
Umfangreiche Motion Control-Funktionen in der LASAL Antriebsbibliothek .
Ladezeit Elkos sek <2
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SDD 1600-HHHDDD SDD 1600-LLLHHH Not'izen
Strom Bremsenausgang A 1,5
Uberstrombegrenzung A 5
Externer Bremswiderstand Q 25
Ausgang DC2, 4 IMAX (nicht kurzschlussfest) A 4
Ausgang DC3 IMAX (kurzschlussfest) A 2

Maximaler Summenstrom aller Ausgénge inkL.
Bremse

>
Y=}

Externer Liifter
(Modell ebm-papst 8412 N/2G)

Ausgangsleistung w 1,8

Maximale Lifterspannung v 12

VARAN 1x VARAN-In
1x VARAN-Out

Abmessungen
BxHxT mm 212 x 585 x 217
Gewicht kg 18,8

Artikelnummer
09-620-1600-HHHDDD 09-620-1600-LLLHHH

Von auRen steckbare Gebersysteme

Flexibilitat bieten die von auRen steckbaren Gebersysteme.
Aktuell sind Resolver, EnDat 2.1 und Hiperface DSL verfiig-
bar. Die verschiedenen Feedback-Module oder auch neue
Geber-Varianten lassen sich ganz einfach hinzufiigen oder
austauschen. Das verwendete Riickfiihrungssystem wird vom
Drive automatisch erkannt.

Gebersysteme Artikelnummer
EnDat 2.1 09-621-031
Hiperface DSL 09-621-021
Resolver 09-621-011
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